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MultiRanger Quick Start Manual

The MultiRanger is a versatile and dependable level-monitoring instrument using advanced ultrasonic
techniques. The MultiRanger is available in two models, MultiRanger 100 and MultiRanger 200, and is
designed for a variety of applications:

o water and wastewater
. storage tanks, for measuring liquids, slurries, and solids
. hoppers, ore bunkers, flotation cells

MultiRanger 100

The MultiRanger 100 is a single or dual-point level, one, three, or six relay measurement device. It is
equipped with digital communications and offers the latest in echo processing technology and diagnostic
features.

MultiRanger 200

The MultiRanger 200 is a single or dual-point, three or six relay device that offers both level and volume
measurement. It has Open Channel Monitoring capabilities, a larger number of advanced pump control
algorithms, and is equipped with digital communications. It offers the latest in echo processing technology

and diagnostic features.

Notes:

* This product is intended for use in industrial areas. Operation of this equipment in a residential area
may cause interference to several frequency based communications.

¢ The MultiRanger is to be used only in the manner outlined in this manual, otherwise protection
provided by the equipment may be impaired.

This manual outlines the essential features and functions that apply to the MultiRanger 100 and the
MultiRanger 200. Features that apply to the MultiRanger 200 are clearly marked.

We strongly advise you to acquire the detailed version of the manual so you can use your device to its
fullest potential. The complete manual is available on our Web site:

www.siemens.com/processautomation.
The printed manual is available from your local Siemens Milltronics representative.
Questions about the contents of this manual can be directed to:

Siemens Milltronics Process Instruments Inc.
1954 Technology Drive, PO. Box 4225
Peterborough, Ontario, Canada, K3J 7B1
Email: techpubs.smpi@siemens.com

Copyright Siemens Milltronics

Process Instruments Inc. 2002. Disclaimer of Liability
All Rights Reserved

We encourage users to purchase authorized | While we have verified the contents of this manual for
bound manuals, or to view electronic agreement with the instrumentation described,
versions as designed and authored by variations remain possible. Thus we cannot guarantee

Siemens Milltronics Process Instruments Inc. | full agreement. The contents of this manual are regularly
Siemens Milltronics Process Instruments Inc. | reviewed and corrections are included in subsequent
will not be responsible for the contents of editions. We welcome all suggestions for improvement.
partial or whole reproductions of either
bound or electronic versions. Technical data subject to change.

MILLTRONICS® is a registered trademark of Siemens Milltronics Process Instruments Inc.
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Safety Guidelines

Warning notices must be observed to ensure personal safety as well as that of others, and to protect the

product and the connected equipment. These warning notices are accompanied by a clarification of the
level of caution to be observed.

Warning: This product can only function properly and safely if it is correctly
transported, stored, installed, set up, operated, and maintained.
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Specifications

For a complete listing, see the MultiRanger Instruction manual. For Approval information, please refer to
the MultiRanger nameplate.

Power
AC Version DC Version
* 100-230 V AC + 15%, 50/ 60 Hz, 36 VA (17W)!  « 12-30 V DC, 20W!
o fuse: F3: 2 AG, Slow Blow, 0.375A, 250V o fuse: F3: 2 AG, Slow Blow, 2A, 250V

Power consumption is listed at maximum.

Installation Conditions

Altitude Ambient Temperature Installation Category
* 2000 m max e -20t0+50°C(-5t0 +122°F) < Il

Pollution Degree  Range
o4 ¢ 0.3 m(1ft)to 15 m (50 ft),
transducer dependent

Outputs
Transducer mA Analog Relavs1
Drive MuItiRanger 100/200: e One: 1 control
315V peak Single or Dual point versions « Three: 2 control, 1 alarm control
include two mA outputs. « Six: 4 control, 2 alarm control
* 0-20mA * all relays rated 5 A at 250 V AC,
* 4-20mA non-inductive
¢ 750 ohm maximum
* Resolution of 0.1%
* |solated
Control Relays  Alarm Relays Communication
e 1,20r4FormA, ¢ 0,10r2FormC,NO,or NCrelay ¢ RS-232 (Modbus RTU and ASCII
NO relays (relays (relays numbered 3, 6) via RJ-11 connector)
numbered 1,2, 4,5) ¢ RS-485 (Modbus RTU and ASCII

via terminal blocks)

LAl relays are certified only for use with equipment that fails in a state at or under the rated maximums of relays.

Inputs
mA (analog) (1) [MR 200 only] Discrete (2)
* 0-20 or 4-20 mA, from alternate * 10-50 V DC switching level * logical 1=10t0o 50V DC
device, scalable ¢ logical 0=< 05V DC ¢ 3 mA maximum draw
Transducers

Compatible Cable (365m Max)
¢ Echomax series  * do not use coaxial cable for transducers
o STH series e 2-3 copper conductors, twisted with shield, drain wire, 300Vrms, 0.324 -
0.823 mm? (22 - 18AWG), nominal capacitance between adjacent
conductors @ 1 kHz = 19pF/ft., nominal capacitance between conductor
and shield @ 1kHz = 33 pF/ft. (Belden 8760 is acceptable).
* 365 m maximum
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Installation

Notes:

¢ |Installation shall only be performed by qualified personnel and in accordance with local

governing regulations.

* This product is susceptible to electrostatic shock. Follow proper grounding procedures.

é All field wiring must have insulation suitable for at least 250 V.

f Hazardous voltage present on transducer terminals during operation.

A\

DC terminals shall be supplied from an SELV source in accordance with
IEC 1010-1 Annex H.

¢ The non-metallic enclosure does not provide grounding between conduit connections. Use
grounding type bushings and jumpers.

Wall Mount Installation

14.9mm

(0.58") -peer|

15.2m

Remove the lid
screws and open
the lid to reveal the
mounting screw
holes.

(0.67)

>
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](6603:;?T | 4.3mm Dia. 9imm__ |
o-————— 13.0mm —— o1 bt
m Four Mounting
(5125 Holos 6.6mm
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|
|

Lid
/ Screws (6) 240mm
6 227mm (9:45°)

(8.93")

@;‘ e

Cable Entry Locations

Exposed Cable Entry (supplied glands)

Remove screws holding motherboard and 1.

Drill cable entry holes carefully, leaving 2.

Attach conduits using approved suitably 3.

2. Mark and drill four
holes in the
mounting surface for
the screws.
(customer supplied).
3. Fastenwith along
screwdriver.
Conduit Cable Entry
1.
pull straight out.
2.
room for existing contents.
3.
sized hubs for watertight application.
4. Reinstall the motherboard with the

mounting screws.

Unscrew glands and attach loosely to
enclosure.

Thread cables through glands. Keep power
cable separate from signal cable.

Wire cables to terminal blocks and tighten
glands to form a good seal.

Note: For conduit locations and assembly for mounting in Class 1, Div. 2 applications,
please see Drawing 23650314 in Appendix A.
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Panel Mount Installation

Installing the panel mount unit requires making a cutout in the panel. The cutout template is provided with
your unit or may be downloaded from www.siemens.com/processautomation.

Panel Mount Dimensions

278 mm
(10.93)

198 mm 97 mm
(780°) YY)
—={ 36 mMm |—-——
(1.40°)
O\ / O‘\\

Mounting the Enclosure

Once cutout is complete and mounting holes are drilled, follow these steps:

1.

Remove lid from unit by undoing the six lid screws and lifting it off its hinges.

2. Remove the four screws holding the motherboard to the enclosure.

3. Be careful not to damage the electronics with static electricity. Remove the motherboard from
the enclosure by pulling the board straight out.

4. Drill the required cable entry holes. Be sure to compensate for panel door dimensions and
make sure conduit holes do not interfere with the lower areas on the terminal block, circuit
board, or SmartLinx card.

5. Replace board and fasten the four screws.

6.  Place the unitinto the panel and insert hexagonal fasteners through bevel holes and predrilled
panel holes.

7. Fasten with wingnuts from the rear, and hand tighten.

8. Add conduit or glands and wire as required, then replace the lid.

Helpful hint:

Use tape to hold hexagonal heads in holes while attaching wingnuts.
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Wiring

Notes:

¢ For complete wiring instructions, please refer to the Instruction Manual.

* Verify that all system components are installed in accordance with instructions.

e Connect all cable shields to the MultiRanger Shield Connections. Avoid Differential ground
potentials by not connecting cable shields to ground (earth) anywhere.

* Keep exposed conductors on shielded cables as short as possible to reduce noise on the line
caused by stray transmissions and noise pickup.

Terminal Board

The terminal board on the MultiRanger allows all inputs and outputs to be connected simultaneously.

4
o
~

|

1 |-

Note: g oA ST
Recommended torque on terminal @*,'D g
clamping screws: g }* 0 Uni v | D]
* 056-079Nm (5-7inlbs) Lm I e
Please do not overtighten the screws g _Tretav2 outeus g
()] %RELAVJ o HE)
| 22

1 SHIELD
g _TreLava E‘:F 4@

1 ORebE R
g _TReLaY 5 - %@
com @
S %RELAVG nsE D
el |7 L= @]

Transducers

Warning: Hazardous voltage present on transducer terminals during
A operation.

Run the transducer cable in a grounded metal conduit, separate from other
wiring (except TS-3 temperature sensor wiring, if applicable).

Notes white Transducer
Two
. 5 a black
¢ Do not use coaxial cable because of electrical noise o
interference hite Transducer

One

* Do not connect the shield and white transducer
wires together; wire to separate terminals.

¢ Disregard transducer manuals recommending these
practices

hlack
jr black

QP |WIN| =
-

A 0.1 pF (100V or greater) capacitor is included with the MultiRanger for retrofitting old MultiRanger Plus
installations. Please refer to General Appendix F-Upgradingin the complete MultiRanger Instruction
Manual for more information.
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Relays

Relay contacts are shown in the de-energized position. All relays are handled identically and can be

configured as positive or negative logic using P118 (See Instruction Manual). M
6] 1
. 7 | _TReLav1
Relay Ratings: 8| 1
9| _Treravz
e four Form A, NO relays (1,2, 4,5) 10
e two Form C, NO or NC relays (3,6) [11] %HELAvs
e 5A at 250 V AC, non-inductive 12| T
13] 1
Relay Function 14| Jrevava
15] 1
Note: The MultiRanger 100 or 200 can be programmed with relays. The 16| _TReLaYs
number of relays installed depends on the model. To determine the :—Z %nmve
number of available relays that can be utilized in your MultiRanger 100 or 9] T

200, open the lid and count the large white relays to the left of the display.
It is important to count the number of on-board relays as the software
will allow programming of up to six relays whether they are installed or
not.

Power Failure:

e Relays 1,2, 4, and 5 are NO and will fail in the normal state

¢ Relays 3 and 6 are wired either NO or NC, and will fail in their de-
energized states.

mA OQutput

For more information, consult the mA output parameters (P200 to P219) in the
parameter reference section of the Instruction Manual.

NEICIEIEEN

Power

Important!

» Before applying power to the MultiRanger for the first time, ensure any connected
alarm/control equipment is disabled until satisfactory system operation and
performance is verified.

* Please make sure unitis connected to a reliable ground.

Notes for AC power connections
¢ The equipment must be protected by a 15 A fuse, or circuit
breaker in the building installation.
e Acircuit breaker or switch in the building installation, marked
as the disconnect switch, must be in close proximity to the GND L1

equipment and within easy reach of the operator. L2/N
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Operating the MultiRanger

The MultiRanger has two modes of operation PROGRAM and RUN. PROGRAM mode lets you configure
the MultiRanger to fit your application.

MultiRanger Display and Indicator Functions

RUN Mode PROGRAM Mode

1 index type index type
2 index index
/@ 3 primary reading parameter value
4 units units
5 hiand hi hi alarm auxiliary function
designation
6 level display n/a
'\® 7 filling display scroll access tag
8 emptying display scroll access tag
\® 9 loandloloalarm n/a
designation
10 relay # programmed relay # programmed
flashing = unavailable flashing = unavailable
| | 11 relay # activated relay # activated
O— : x /© 12 auxiliary reading parameter number
L éé/ 13 normal operation: <= n/a
@/,"” ~_| 14 failsafe operation: —w— n/a
—

Programming

The MultiRanger is programmed by setting its parameters to match your specific application. In PROGRAM
mode, these parameter values are changed to set operating conditions.The MultiRanger is programmed
with the hand programmer. Point to the infrared port above the display and press keys.

Activating the MultiRanger
All the instructions assume that the MultiRanger is activated.

Note: On powering up, a single point unit displays distance; a dual point unit displays OFF.

1. Power the MultiRanger.
2. Pointthe programmer at the unit and press PROGRAM .
3. Press DISPLAY (.

Changing Parameters

In RUN mode, press PROGRAM . Press DISPLAY @to put the unit into PROGRAM mode.
Press DISPLAY @ to select the Parameter Number field.

Enter the Parameter Number. After the third digit is entered, the parameter value is shown.
Enter the new value, and press ENTER .

> o -
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Quick Start Parameters

Notes:

* P000 locks the unit, The unlocking value is 1954. All other values lock the unit.

¢ Defaults are shown with an *

P001 Operation: Sets the type of measurement
required for the application.

PO04 Transducer: Specifies transducer.

Pri Single Point Dual Point
rimary gy pes Model
Index
Global Transducer
0 Out-of-service
1 Level-how full the vessel is (MR200:
volume - P050)

Space-how empty the vessel is
(MR200: ullage - P050)

* | Distance (transducer to material)

Values
DPD - dual point difference [MR200]

5 DPA - dual point average [MR200]

Primary Single Point Dual Point Model
Index Model
0 « |No transducer attached (preset for
Dual Point)
1 ST-25
2 ST-50
100 STH
Values [101 XCT-8
102 [* [XPS-10 (preset for Single Point Model)
103 XCT-12
104 XPS-15
12 XRS-5
250 mA input [MR200]

0CM - open channel flow rate
[MR200]

Pump Totalizer-total pumped vol-
ume [MR200]

PO05 Units: Specifies units used for dimensional
values.

PO0Z: Material: Measures material type. Liquid,
may involve solids.

. Single Point Dual Point
Primary Model

Index

Model
Transducer

Global

*| Liquid or horizontal solid surface

Values

:;’(';::’V Global
1| *| Meters
2| | Centimeters
Values |3| | Millimeters
4| | Feet
5( | Inches

2| | Solid or angled surface

POO3 Maximum Process Speed: Determines
level change reaction.

PO06 Empty: Distance in Units (P005) from
transducer face to process empty point.

Note: Please refer to the Instruction Manual to
set up inputs, alarms and controls,
communications, and other functionality.

. iy Transducer
Primary Index
Transducer .
Index Range: 0.000 to 99.000 m (or equiv-
1] | Slow (0.1 m/min) Values alent depending on units)
Values | 2| * Medium (1 m/min) Preset: 5.000 m (or equivalent
3| | Fast (10 m/min) depending on units)
Alters e P007 Span
Altered By |  P005 Units

P007 Span: Sets range levels to be measured.

::':Il::ry Level

Range: 0.000 to 99.000 m (or equiv-
Values alent depending on units)

Preset: based on Empty (P006)

7ML199850D83
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Troubleshooting

Symptom

Display blank, transducer
not pulsing.

Cause

No power.

Action

Check power supply, wiring, or power
fuse.

No response to program-
mer.

Obstructed infrared interface, defec-
tive programmer.

Check programmer usage:
15 cm (6”) from faceplate pointed at
upper target.

Displays Shortand th:(#)

Short circuited transducer cable, or
defective transducer at indicated ter-
minal block number.

Repair or replace as necessary.

Displays Openand tb:(#)

Transducer not connected or connec-
tion reversed.

Check connection to displayed terminal
blocks

Open circuited transducer cable, or
defective transducer at indicated ter-
minal block number.

Repair or replace as necessary.

Displays LOE

Weak or non-existent echo.

Relocate and/or re-aim transducer.

Proceed to Measurement Difficulties.

Displays £rrorand thi(#)

Wrong transducer selected (P004).

Re-enter correct transducer type.

Transducer connected in “two wire”
method.

Do not tie white and shield together, use
all three terminal blocks.

Transducer connected backwards.

Reverse black and white wires on termi-
nal block.

Displays FEEE.

Value too large to display in 4 or 5
characters.

Select larger Units (P005), or lower Con-
vert Reading (P061).

Reading fluctuates while
material level is still (or vice
versa).

Incorrect measurement stabilization.

Alter Maximum Process Speed (P003) or
damping (P704).

Reading is fixed, regard-
less of the actual material
level.

Transducer acoustic beam obstructed,
standpipe too narrow, or transducer
ringing (reads over 100%).

Relocate and / or re-aim transducer at
material level or object.

Go to Measurement Difficulties below.

See also: Transducer Ringing.

Material level reported is
always incorrect by the
same amount.

Incorrect Empty (zero) reference for
level operation (P001 = 1).

See Empty (P006), Reading Offset (P063),
Offset Calibration (P650), and Offset Cor-
rection (P652).

Measurement accuracy
improves as level nears
transducer.

Incorrect Sound Velocity used for dis-
tance calculation.

Use transducer with built-in temperature
sensor or a TS-3 temperature sensor.

See Sound Velocity.

Reading is erratic, with little
or no relation to material
level.

True echo too weak or wrong echo
being processed.

Relocate and / or re-aim transducer.

Check noise parameters.

Note: Please refer to the complete Instruction Manual for further information.
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Hazardous Area Installations

Note: The following instructions apply only to the MultiRanger 100/200, product number 7ML5033.

Panel mount:

Instructions specific to hazardous area installations (Reference
European ATEX Directive 94/9/EC, Annex Il, 1/0/6)

The following instructions apply to equipment covered by certificate number
SIRAOBATEXT9163X:

1.
2.
3.

10.

1.

12.

For use and assembly, refer to the main instructions.

The equipment is certified for use as Category 3D equipment.

The equipment may be used in hazardous zone 22 except for conductive dusts (e.g.,
metal or carbon dusts).

This equipment has a maximum surface temperature of T75 °C (in a +50 °C ambient).
Refer to the applicable Code Of Practice for selection of this equipment with respect
to specific dust ignition temperatures.

The equipment is certified for use in an ambient temperature range of -20 to +50 °C.
Any cable or conduit entries must meet the requirements of European Directive 94/
9/EC for Group Il, Category 3D and maintain the overall IP rating of the enclosure.
Cable should be selected in accordance with the applicable Code of Practice and
such that its insulation can withstand the maximum surface temperature of the
enclosure (T75 °C).

The equipment has not been assessed as a safety related device (as referred to by
Directive 94/9/EC Annex Il clause 1.5).

Installation and inspection of this equipment shall be carried out by suitably trained
personnel in accordance with the applicable code of practice (EN 60079-14 and EN
60079-17 in Europe).

Repair of this equipment shall be carried out by suitably trained personnel in
accordance with the applicable code of practice (e.g. EN 60079-19 within Europe).
Components to be incorporated into or used as replacements in the equipment shall
be fitted by suitably trained personnel in accordance with the manufacturer's
documentation.

Manual override can be accomplished by using the disconnect switch provided in
the building installation.
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Wall mount:

Instructions specific to hazardous area installations (Reference
European ATEX Directive 94/9/EC, Annex Il, 1/0/6)

The following instructions apply to equipment covered by certificate number
SIRAOBATEXT9163X:

For use and assembly, refer to the main instructions.

The equipment is certified for use as Category 3D equipment.

The equipment may be used in hazardous zone 22.

This equipment has a maximum surface temperature of T75 C (in a +50 °C ambient).

Refer to the applicable Code Of Practice for selection of this equipment with respect

to specific dust ignition temperatures.

The equipment is certified for use in an ambient temperature range of -20 to +50 °C.

6.  Any cable or conduit entries must meet the requirements of European Directive 94/
9/EC for Group Il, Category 3D and maintain the overall IP rating of the enclosure.

7. Cable should be selected in accordance with the applicable Code of Practice and
such that its insulation can withstand the maximum surface temperature of the
enclosure (T75 °C).

8. The equipment has not been assessed as a safety related device (as referred to by
Directive 94/9/EC Annex Il, clause 1.5).

9. Installation and inspection of this equipment shall be carried out by suitably trained
personnel in accordance with the applicable code of practice (EN 60079-14 and EN
60079-17 in Europe).

10. Repair of this equipment shall be carried out by suitably trained personnel in
accordance with the applicable code of practice (e.g. EN 60079-19 within Europe).

1. Components to be incorporated into or used as replacements in the equipment shall
be fitted by suitably trained personnel in accordance with the manufacturer's
documentation.

12.  Manual override can be accomplished by using the disconnect switch provided in

the building installation.

R

o
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MultiRanger Kvikstart Manual

MultiRanger er et alsidigt og pélideligt niveaumalingsinstrument, der anvender anvanceret ultralydsteknik.
MultiRanger findes i to modeller, MultiRanger 100 og MultiRanger 200 og er beregnet til en lang raekke
anvendelser:

o vand og spildevand

o lagertanke, til maling af vaesker, opsleemninger og faststoffer
. tragte, malmsiloer, flotationsceller
MultiRanger 100

MultiRanger 100 er et apparat til enkelt- eller dobbeltpunktniveaumaling med et, tre eller seks relaeer. Det
er udstyret med digital kommunikation og omfatter det sidste nye inden for ekkobehandlingsteknologi og
diagnosefunktioner.

MultiRanger 200

MultiRanger 200 er et apparat til enkelt- eller dobbeltpunktniveaumaling eller -volumenmaling med tre
eller seks releeer. Det har mulighed for maling pa &bne kanaler, et starre antal avancerede
pumpestyringsalgoritmer, og er udstyret med digital kommunikation. Det omfatter det sidste nye inden for
ekkobehandlingsteknologi og diagnosefunktioner.

Bemaerkninger:

e Dette produkt er beregnet til at anvendes i industriomrader. Brugen at dette udstyr i et
beboelsesomrade kan forarsage interferens med diverse frekvensbaserede kommunikationsmidler.

* Multiranger ber kun anvendes som beskrevet i denne manual, da den beskyttelse, udstyret yder,
ellers kan forringes.

Denne manual opridser de veesentligste karakteristika og funktioner, der gaelder for MultiRanger 100 og
MultiRanger 200. De funktioner, der geelder for MultiRanger 200, er tydeligt markeret.

Vi anbefaler Dem kraftigt at anskaffe den detaljerede version af denne manual, s& De kan anvende
apparatet fuldt ud. Den komplette manual kan fas pa vort website: www.siemens.com/processautomation.

Den trykte manual kan fas hos Deres lokale Siemens Milltronics repreesentant.
Spergsmal vedrgrende indholdet af denne manual kan rettes til:

Siemens Milltronics Process Instruments Inc.
1954 Technology Drive, PO. Box 4225
Peterborough, Ontario, Canada, K9J 7B1
E-mail: techpubs.smpi@siemens.com

Copyright Siemens Milltronics

Process Instruments Inc. 2002. Ansvarsfragaelse
Alle rettigheder forbeholdes

Vi opfordrer brugerne til at anskaffe de Skent vi har kontrolleret, at indholdet af denne manual
autoriserede, indbundne manualer eller Ise | stemmer overens med de beskrevne instrumenter, kan
de elektroniske versioner, der er udarbejdet | der stadig forekomme variationer. Vi kan derfor ikke

og skrevet af Siemens Milltronics Process garantere en fuldsteendig overensstemmelse. Indholdet
Instruments Inc. Siemens Milltronics Process | af denne manual revideres jeevnligt, og eventuelle
Instruments Inc. patager sig intet ansvar for | rettelser inkluderes i de efterfalgende udgaver. Vi

indholdet af delvise eller fuldsteendige modtager gerne forslag til forbedringer.
gengivelser af indbundne eller elektroniske
versioner. Retten til &endringer af de tekniske data forbeholdes.

MILLTRONICS® er et registreret varemaerke, der tilhgrer Siemens Milltronics Process Instruments Inc.
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Sikkerhedsvejledning

De anfarte advarsler skal overholdes for at sikre egen og andres sikkerhed samt for at beskytte produktet
og det tilknyttede udstyr. Disse advarsler ledsages af en tydeliggarelse af graden af forsigtighed, der bar
overholdes.

Advarsel: Dette produkt kan kun fungere korrekt og sikkert, safremt det
transporteres, opbevares, installeres, indstilles, bruges og
vedligeholdes rigtigt.
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Tekniske data

For en fuldstaendig liste, se MultiRanger Instruktionsmanualen. For oplysninger om godkendelser henvises
der til MultiRangers navneskilt.

Stremforsyning

AC-version DC-version
* 100-230 Vac + 15%, 50 / 60 Hz, 36 VA (17W)'  « 12-30 Vdc, 20W'
e sikring: F3: 2 AG, Slow-blow, 0,375A, 250V e sikring: F3: 2 AG, Slow-blow, 2A, 250V

1'Stnamforbruge‘( er angivet ved maksimum.

Installationshetingelser

Hejde Omgivende temperatur Installationskategori
e max.2.000 m e -20 til +50 °C (-5 til +122 °F) el
Forureningsgrad Maleomrade
L) * 0,3m (1ft)til 15 m (50 ft),
afheengigt af transduceren
Udgange
Drift af transducer mA Analog Relzer!
* 315V spidsspaending MultiRanger 100/200: o Et 1 styring
Enkelt- eller ) * Tre: 2 styring, 1 alarmstyring
dobbeltpunktversionerne * Seks: 4 styring, 2 alarmstyring
omfatter to mA-udgange. « samtlige releeer har en
* 0-20mA nominel veerdi pa 5 A ved
* 4-20mA 250 Vac induktionsfrit
* max. 750 ohm
* Oplesningsevne 0,1%
* |soleret
Styrerelzeer Alarmrelaer Kommunikation
e 1,2¢eller4FormA,NO < 0, 1eller2 Form C, NO eller * RS-232 (Modbus RTU og ASCII
releer (releer NC rele (releeer nummereret via RJ-11-konnektor)
nummereret 1, 2, 4, 5) 3,6) ¢ RS-485 (Modbus RTU og ASCII

via klemraekker)

1'Samtlige releeer er kun godkendt for brug med udstyr, der frafalder i en tilstand pa eller under releeernes
nominelle maksimumsveerdier.

Indgange
mA (analog) (1) [kun MR 200] Diskrete (2)
¢ 0-20 eller 4-20 mA, fra andet ¢ 10-50 Vdc skifteveerdi * logisk 1=10til50 Vdc
apparat, skalérbar * logisk 0=<0,5Vdc ¢ 3 mA maksimalt forbrug
Transducere
Kompatible Kabel (max. 365 m)
e Echomax serie  * brug ikke koaxialt kabel til transducerne
o STH serie * 2-3 kobberledere, snoede med afskaermning, draenledning, 300 V effektiv

spaending, 0,324 - 0,823 mm? (22-18AWG), nominel kapacitans mellem
naboledere ved 1 kHz = 19 pF/ft., nominel kapacitans mellem leder og
afskeermning ved 1 kHz = 33 pF/ft. (Belden 8760 er acceptabel).
maksimum 365 m
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Installation

Bemeerkninger:
e Installationen ma kun udfgres af kvalificeret personale og i overensstemmelse med de lokale
bestemmelser.
» Dette produkt er falsomt over for elektrostatisk stad. Falg derfor korrekte jordingsprocedurer.

Alle feltledninger skal veere forsynet med tilstraekkelig isolering til
mindst 250 V.

f Der er farlig speending til stede pa transducerterminalerne under drift.

dc—klemmerne skal forsynes fra en SELV-kilde i henhold til IEC 1010-1
Bilag H.

* Detikke-metalliske kabinet giver ikke jording mellem rarforbindelserne. Brug gennemfaringer
og bgjler af jordingstypen.

Vaegmonteret installation

149 mm 160,3 i
(058") e (a,szgl“;m | 43 mm Dia. 91 mm
52m 130 (F?’Z ) (358
06’ :
08) (6125 Montagehuller ?05221;11
1. FJern skrtojernec i = Q‘i =
laget og abn laget |
for at f& adgang il (=]
hullerne til
montageskruerne.
. Lagets
2. Afmeerk og bor fire /Skmer(s, 240'mm

huller i ® . 227 9451
montageoverfladen (893)

til skruerne. (leveres
af kunden).

3. Fastgeres ved hjelp
af en lang

skruetreekker. %@ @; 7_:# )

Kabelindfaringernes placering

Indfaring af kabelrar Ubeskyttet kabelindfering (medfelgende
pakdaser)

1 Fjern skruerne, der holder bundkortet, og treek 1 Skru pakdaserne lgs og lad dem sidde lost p&
det lige ud. kabinettet.

2. Bor kabelindferingshullerne med forsigtighed, s& 2. Fer kablerne gennem pakdaserne. Hold
der levnes plads til det eksisterende indhold. forsyningskablet adskilt fra signalkablet.

3. Fastgar kabelrarene ved hjaelp af godkendte 3. Tilslut kablerne til klemraekkerne og stram
muffer af passende starrelse beregnet til pakdaserne for at opna en god teethed.
vandtaet brug.

4. Installer bundkortet igen ved hjeelp af
montageskruerne.

Bemaerk: For ledningsrarenes placering og samling ved montage til anvendelser af
klasse 1, Div. 2 henvises til Tegning 23650314 i Appendiks A.
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Panelmonteret installation

For at installere enheden til panelmontering er det ngdvendigt at foretage en udskeering i panelet.
Udskeeringsskabelonen er leveret sammen med enheden eller kan downloades fra
Www.siemens.com/processautomation.

Dimensioner for panelmontering

198 mm 97 mm
(780") YY)
—{ 36 MM |-——

(1,40")

278 mm
(1093) EO> 6

L

Montering af kabinettet
Nar udskaeringen er gennemfart og monteringshullerne er boret, falges disse trin:

1. Taglaget af enheden ved at lgsne de seks skruer, der holder laget, og lafte det af haengslerne.

2. Fjern de fire skruer, der fastgar bundkortet til kabinettet.

3. Pas pa ikke at beskadige elektronikken med statisk elektricitet. Tag bundkortet ud af kabinettet
ved at treekke det lige ud.

4. Bor de ngdvendige kabelindfaringshuller. Husk at tage hgjde for paneldgrens dimensioner, og
pas p4, at hullerne ikke generer det nederste af klemraekken, kredslabskortet eller SmartLinx-
kortet.

5. Satbundkortet tilbage pa plads og skru de fire skruer i.

6.  Saetenheden ind i panelet og far sekskantede beslag gennem de skra huller og de forborede
huller i panelet.

7. Fastger ved hjeelp af vingematrikker fra bagsiden og stram med héndkraft.

8.  Tilfgj ledningsrar eller pakninger og ledninger efter behov og seet laget tilbage pa plads.

Et godt rad:

. Brug tape til at holde de sekskantede hoveder i hullerne, mens vingematrikkerne fastgores.
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Tilslutning

Bemaerkninger:

¢ For komplette instruktioner om ledningstilslutning henvises der til Instruktionsmanualen.

¢ Kontrollér, at alle systemkomponenter er installeret i henhold til instruktionerne.

e Forbind alle kabelafskeermningerne til MultiRangers afskaermningstilslutning. Undga differentielle
jordpotentialer ved ikke at forbinde kabelafskeermningerne til jord pa noget sted.

e Hold de ubeskyttede ledere pa afskeermede kabler sa korte som muligt for at begraense stgjen pa
linjen som falge af parasittransmissioner og stgjoptagelse.

Klemtavle

Klemtavlen pa MultiRanger ger det muligt at forbinde alle ind- og udgange samtidig.

4
o
~

|

1 |-

Bemeerk: g oA S
Anbefalet tilspaendingsmoment for @*,'D g
klemskruer: g }’ DC-enhed swew || |
« 056-079Nm (5-7inlbs) Lm I e
Pas pa ikke at overspaende skruerne g _Tretav2 outeus g
O %RELAVJ Ts:"‘ el
| 2

1 SHIELD
g _TreLava E‘:F 4@

1 ORebE P
g _TReLaY 5 - %@
com @
S %RELAVG nsE D
el |7 L= @]

Transducere

Advarsel: Der er farlig spaending til stede pa transducerterminalerne under
f A E drift.

For transducerkablet i et jordet kabelrer af metal, adskilt fra de gvrige
elledninger (undtagen eventuelle ledninger til TS-3 temperaturfeler).

Bemaerkninger 1 e Tansducer
* Brug ikke koaksialt kabel pa grund af elektrisk 2 sort
stajinterferens 3 A——hvid  Transducer
* Transducerens afskaermningsledning og hvide ledning ma 4 [] ot B
ikke forbindes med hinanden: tilslut dem til separate
klemmer. 5
e Se bort fra transducermanualer, der anbefaler en sadan
fremgangsmade

En 0,1 uF (100 V eller hgjere) kondensator leveres sammen med MultiRanger for eftermontering pa ldre
Multiranger Plus installationer. For yderligere information henvises til Generelt Appendiks F~Opgraderingi
den komplette MultiRanger Instruktionsmanual.
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Relaeer

Relaekontakterne er vist i deres stremlgse position. Alle releeer fungerer identisk og kan konfigureres

som positiv eller negativ logik ved hjeelp af P118 (jf. Instruktionsmanualen). M
6] 1
7 | _TreLav1
Relaedata: 8|
. (9 | TreLavz
¢ fire Form A, NO relaeer (1, 2, 4, 5) 10
e to Form C, NO eller NC reler (3, 6) [11] %HELAvs
¢ 5A ved 250 Vac, induktionsfrit 12| T
13] 1
Relzernes funktion [14] Treravs
15] 1
Bemaerk: MultiRanger 100 eller 200 kan programmeres ved hjeelp af 16| _TReLaYs
releeer. Antallet af installerede relaer athanger af modellen. For at :—Z %nmve
bestemme antallet af tilgeengelige releer, der kan anvendes i Deres 9] T

MultiRanger 100 eller 200, bnes laget, og de store hvide relaeer til
venstre for displayet telles. Det er vigtigt at telle antallet af indbyggede
releeer, eftersom software gor det muligt at programmere op til seks
releeer, hvad enten de er installerede eller ej.

Stremafbrydelse:

e Relaerne 1,2, 4 0g 5 er NO og vil frafalde i den normale tilstand.

e Relzerne 3 og 6 er tilsluttet enten NO eller NC og vil frafalde i deres
stregmlgse tilstand.

mA-udgang

For yderligere informationer henvises til mA-udgangsparametrene (P200 til
P219) i afsnittet Parameterreference i Instruktionsmanualen.

Stremforsyning

Vigtigt!
e Sorg for at ethvert tilknyttet alarm/styringsudstyr er deaktiveret, inden MultiRanger
tilsluttes stramforsyningen for farste gang, og indtil det er blevet kontrolleret, at

systemet fungerer tilfredsstillende.
* Sprg for, at enheden er forbundet med en pélidelig jord.

Bemeerkninger vedrarende vekselstremstilslutninger
e Udstyret skal veere beskyttet af en 15 A sikring eller en
stramafbryder i bygningens elinstallation.
» Enstremafbryder eller kontakt i bygningens elinstallation, der
markeres som afbryder, skal befinde sig i umiddelbar naerhed GND L1

af udstyret og inden for operaterens rakkevidde. L2/N
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Drift af MultiRanger

MultiRanger har to driftsformer: PROGRAM og RUN. | PROGRAM mode kan MultiRanger konfigureres
svarende til den planlagte anvendelse.

MultiRanger display- og indikatorfunktioner

1 indekstype indekstype

2 indeks indeks

3 primeer visning parameterveerdi

4 enheder enheder

5 hgj og hgj hgj alarm ekstra funktion
betegnelse

6 visning af niveau bruges ikke

7 visning af opfyldning adgang til rullefunktion

8 sletning af display adgang til rullefunktion

9 lavoglavlav alarm bruges ikke
betegnelse

10 nr. pa programmeretrelee  nr. pa programmeret relee
blinker = ikke til radighed  blinker = ikke til radighed

o=y -® 11 nr. pa aktiveret relee nr. pa aktiveret relae

O—p | : ¥ 12 ekstra visning parameternummer
b éé/ 13 normal drift: <= bruges ikke
14 fejlsikker drift: —w— bruges ikke

d b dd bl

@/,-m ~—_|
Programmering

MultiRanger programmeres ved at indstille parametrene, sa de svarer til den specifikke anvendelse. |
PROGRAM mode &ndres disse parametervaerdier for at fastseette driftsbetingelserne. Multiranger
programmeres ved hjzelp af den handholdte programmeringsenhed. Ret den mod den infrargde port over
diplayet og tryk pa tasterne.

Aktivering af MultiRanger

Alle instruktionerne forudseetter, at MultiRanger er aktiveret.

Bemaerk: Efter opstart viser en enkeltpunktenhed afstanden; en dobbeltpunktenhed
viser OFF

1. Tend for MultiRanger.
2. Ret programmeringsenheden mod apparatet og tryk pA PROGRAM .
3. Tryk pa DISPLAY [

Andring af parametre

1. IRUN mode, tryk p4 PROGRAM . Tryk pa DISPLAY @or at sla over i PROGRAM mode.
Tryk pa DISPLAY @ for at &bne parameternummer-feltet.
Indtast parameternummeret. Nar det tredje tal er indtastet, vises parameterveerdien.
Indtast den nye vaerdi og tryk pd ENTER .

&~ W

Side DA-8 MultiRanger — KVIKSTART MANUAL 7ML199850D83



Kvikstart parametre

Bemeerkninger:

e P000 Iaser enheden. Oplasningveerdien er 1954. Alle andre veerdier laser enheden.

e Standardindstillingerne er angivet med en *

POO1 Drift: Definerer den type maling, der

PO04 Transducer: Angiver transduceren.

[Z Y318 Enkeltpunktmodel ~ Dobbeltpunktmodel
indeks [Global Transducer
0 « |Ingen transducer tilkoblet
(forudindstilling ved Dobbeltpunkt)
1 ST-25
2 ST-50
100 STH
Vaerdier 101 XCT8 —
0 |* XPS-10 (forudindstilling for
enkeltpunktmodel)
103 XCT-12
104 XPS-15
12 XRS-5
250 mA indgang [MR200]

kreeves for anvendelsen.
Dobbeltpunkt-
!’rimaert Enkeltpunktmodel model P
indeks
Global Transducer
0 Ude af drift
1 Niveau - hvor fuld beholderen er
(MR200: volumen - P050)
2 Frirum - hvor tom beholderen er
(MR200: svind - P050)
3 | * | Afstand (transducer til materiale)
Veerdier |4 DPD - dobbeltpunktdifference
[MR200]
5 DPA — dobbeltpunktgennemsnit
[MR200]
6 0CM - flowhastighed i &ben kanal
[MR200]
7 Pumpesammenteeller - totalt
pumpet volumen [MR200]

PO05 Enheder: Angiver hvilke enheder; der
anvendes for dimensionsvardierne.

PO0Z: Materiale: Den malte materialetype.
Vaesker; kan omfatte faste stoffer.

primeert | Global
1| *| Meter
2| | Centimeter
Veerdier |3| | Millimeter
4| | Fod
5| | Tommer

[ rmsesll Enkeltpunktmodel II?](:)I;I;TItpunkt-
indeks
Global Transducer
i 1| *| Veeske eller vandret faststofoverflade
Veerdier
Faststof eller haeldende overflade

PO03 Maksimal proceshastighed: Bestemmer
reaktionerne pd niveausendringer.

POO6 Tom: Afstand i Enheder (P005) fra
transducerens flade til proces tom-punktet.

::Ir::'zn Transducer

1 Langsom (0,1 m/min)
Verdier | 2| *| Middel (1 m/min)

3| | Hurtig (10 m/min)

Primeert
s Transducer
Interval: 0,000 til 99,000 m (eller
. tilsvarende afhaengig af enheder)
Veerdier ——
Forudindstilling: 5,000 m (eller
tilsvarende afheengig af enheder)
Kndrer . P007 Speaendvidde
Andretmed | ¢ P005 Enheder

Bemeerk: Der henvises til instruktionsmanualen
for opsetning af inputs, alarmer og kontroller,
kommunikationer og andre funktioner.

P007 Spaendvidde:Definerer intervallet af
niveauer, der skal méles.

Primaert Niveau
indeks
Interval: 0,000 til 99,000 m (eller
Verdier tilsvarende afheengig af enheder)
Forudindstilling: baseret pa Tom (P006)
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Problemlgsning

Symptom

Display tomt, transducer
pulserer ikke.

Arsag

Ingen strgm.

Handling

Tjek stramforsyning, ledninger eller sikring.

Ingen respons over for
programmeringsenhed.

Infrarad greenseflade spaerret,
programmeringsenhed defekt.

Tjek, at programmeringsenheden virker:
15 cm (6”) fra frontpladen, rettet mod gvre
mal.

Viser Shartog thif#)

Kortsluttet transducerkabel eller defekt
transducer ved angivne
klemraekkenummer.

Repareres eller udskiftes efter behov.

Viser Openog thif#)

Transducer ikke forbundet eller omvendt
forbindelse.

Check forbindelsen til de viste klemraekker

Transducerkabel i abent kredslab eller
defekt transducer ved angivet
klemraekkenummer.

Repareres eller udskiftes efter behov.

Viser LOE.

Svagt eller ikke-eksisterende ekko.

Flyt transduceren og/eller &ndr dens retning.

Ga til Malingsvanskeligheder.

Viser Errorog thif#)

Forkert transducer valgt (P004).

Indtast korrekt transducertype.

Transducer forbundet med "totrads"-
metode.

Undlad at forbinde hvid og afskeermning med
hinanden, brug alle tre klemreaekker.

Transducer omvendt forbundet.

Ombyt sort og hvid ledning pa klemraekke.

Viser FEEE.

Veerdi for stor til at vises med 4 eller 5
tegn.

Velg sterre Enheder (P005) eller lavere
Konvertering af Visning (P061).

Maéling svinger skant
materialeniveau er uandret
(eller vice versa).

Forkert malingsstabilisering.

Skift Maksimal Proceshastighed (P003) eller
Deempning (P704).

Visning er fast uanset det
egentlige materialeniveau.

Transducerens akustiske strale spaerret,
standrer for smalt eller
transduceroversving (visning over 100%).

Flyt transduceren og/eller andr dens retning
mod materialeniveau eller genstand.

Ga til Malingsvanskeligheder herunder.

Se ogsé: Transduceroversving.

Det angivne materialeniveau
er altid forkert med den
samme mangde.

Forkert Tom (nul) reference for niveaudrift
(P001 =1).

Se Tom (P006), Visningsafvigelse (P063),
Kalibrering af afvigelse (P650) og Korrektion
af afvigelse (P652).

Maélingens ngjagtighed
forbedres, nar niveauet
neermer sig transduceren.

Forkert lydhastighed anvendt til
beregning af afstand.

Brug transducer med indbygget
temperaturfaler eller en TS-3
temperaturfaler.

Se Lydhastighed.

Visningen er uregelmeessig
uden eller med ringe
forbindelse til
materialeniveauet.

Agte ekko for svagt eller forkert ekko
behandles.

Flyt transduceren og/eller &ndr dens retning.

Tjek stajparametre.

Bemaerk: Der henvises til den komplette Instruktionsmanual for yderligere oplysninger.
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Installation i risikoomrader

Bemaerk: Folgende instruktioner geelder kun for MultiRanger 100/200, produktnummer 7ML5033.

Panelmontering:

Serlige anvisninger vedrorende installation i risikoomrader
(Reference: det europzeiske ATEX Direktiv 94/9/EF, Bilag Il, 1/0/6)

Felgende anvisninger geaelder for udstyr, der er daekket af certifikat nummer
SIRAOBATEXT9163X:

1. Hvad angar brug og montage, henvises der til de generelle anvisninger.

2. Dette udstyr er godkendt til brug som Kategori 3D udstyr.

3. Udstyret kan anvendes i risikoomrade 22 undtagen i tilfelde af ledende stav
(fx. metal- eller kulstav).

4.  Dette udstyr har en maksimal overfladetemperatur pa T75 °C (ved omgivende
+50 °C). Der henvises til de geeldende normer med hensyn til valget af dette udstyr i
forhold til specifikke stevantendelsestemperaturer.

5. Dette udstyr er godkendt til brug ved omgivende temperaturer i intervallet fra -20 til
+50 °C.

6.  Alle kabel- eller kabelrgrsindfgringer skal overholde kravene i det europaiske
direktiv 94/9/EF for Gruppe II, Kategori 3D og bevare kabinettets samlede IP-
klassificering.

7. Kablet skal vaelges i henhold til de gaeldende normer og skal veere saledes, at dets
isolation kan modsté kabinettets maksimale overfladetemperatur (T75 °C).

8.  Dette udstyr vurderes ikke som en sikkerhedsanordning (ifalge direktivet 94/9/EF
Bilag Il, paragraf 1.5).

9. Installationen og inspektionen af dette udstyr skal udfares af tilstraekkeligt
uddannet personale i henhold til de geeldende normer (EN 60079-14 og EN 60079-17
i Europa).

10. Reparation af dette udstyr skal udfares af tilstraekkeligt uddannet personale i
henhold til de gaeldende normer (fx. EN 60079-19 inden for Europe).

1. Komponenter, der skal indbygges eller bruges som erstatningskomponenter i
udstyret, skal monteres af tilstraekkeligt uddannet personale i henhold til
fabrikantens dokumentation.

12.  En manuel omgaelse kan opnas ved at bruge den afbryder, der indgar i bygningens
elinstallation.
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Vegmontering:

Serlige anvisninger vedrgrende installation i risikoomrader
(Reference: det europzeiske ATEX Direktiv 94/9/EF, Bilag Il, 1/0/6)

Falgende anvisninger gaelder for udstyr, der er daekket af certifikat nummer
SIRADBATEXT9163X:

Hvad angar brug og montage, henvises der til de generelle anvisninger.

Dette udstyr er godkendt til brug som Kategori 3D udstyr.

Udstyret kan anvendes i risikoomrader 22.

Dette udstyr har en maksimal overfladetemperatur pa T75 °C (ved omgivende

+50 °C). Der henvises til de geeldende normer med hensyn til valget af dette udstyr i

forhold til specifikke stevanteendelsestemperaturer.

5. Dette udstyr er godkendt til brug ved omgivende temperaturer i intervallet fra -20 il
+50 °C.

6.  Alle kabel- eller kabelrarsindfaringer skal overholde kravene i det europeeiske
direktiv 94/9/EF for Gruppe II, Kategori 3D og bevare kabinettets samlede IP-
klassificering.

7. Kablet skal vaelges i henhold til de gaeldende normer og skal veere saledes, at dets
isolation kan modsta kabinettets maksimale overfladetemperatur (T75 °C).

8.  Dette udstyr betragtes ikke som en sikkerhedsanordning (ifelge direktiv 94/9/EF
Bilag Il, paragraf 1.5).

9. Installationen og inspektionen af dette udstyr skal udferes af tilstraekkeligt
uddannet personale i henhold til de geeldende normer (EN 60079-14 og EN 60079-17
i Europa).

10. Reparation af dette udstyr skal udfares af tilstraekkeligt uddannet personale i
henhold til de gaeldende normer (fx. EN 60079-19 inden for Europa).

1. Komponenter, der skal indbygges eller bruges som erstatningskomponenter i
udstyret, skal monteres af tilstraekkeligt uddannet personale i henhold til
fabrikantens dokumentation.

12.  En manuel omgaelse kan opnas ved at bruge den afbryder, der indgar i bygningens

elinstallation.

mwn =
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MultiRanger Kurzanleitung

MultiRanger ist ein vielseitiges, betriebssicheres Fiillstandmessgerat, das unter Verwendung fortschrittli-
cher Ultraschalltechnik arbeitet. MultiRanger steht in zwei Ausfiihrungen zur Verfligung - MultiRanger 100
und MultiRanger 200. Er eignet sich fiir eine Vielzahl von Applikationen:

e Wasser und Abwasser

o Lagertanks, zur Messung von Fliissigkeiten, Schlammen und Schiittgiitern

. Silos, Erzbunker, Flotationszellen

MultiRanger 100

MultiRanger 100 ist ein ein- oder zweikanaliges Fiillstandmessgerat mit einem, drei oder sechs Relais.
Neben digitaler Kommunikation bietet das Geréat Echoverarbeitungs-Technologie und Diagnosefunktionen
auf dem neuesten Stand.

MultiRanger 200

MultiRanger 200 ist ein ein- oder zweikanaliges Auswertegerat mit drei oder sechs Relais zur Fiillstand-
und Volumenmessung. Es bietet Durchflussmessung in offenen Gerinnen und integriert mehrere, leis-
tungsstarke Algorithmen zur Pumpensteuerung, sowie digitale Kommunikation. Das Gerat ist auf dem
neuesten Stand in puncto Echoverarbeitungs-Technologie und Diagnosefunktionen.

Hinweise:

¢ Dieses Produkt ist fiir den Einsatz im Industriebereich vorgesehen. Bei Verwendung in Wohngebie-
ten kann es zu Stérungen von verschiedenen Funkanwendungen kommen.

e Betriebssicherheit und Schutz des MultiRanger sind nur gewahrleistet, wenn das Gerét entspre-
chend dieser Betriebsanleitung betrieben wird.

Diese Betriebsanleitung ist eine Kurzfassung der wesentlichen Merkmale und Funktionen des
MultiRanger 100 und MultiRanger 200. Features, die sich auf den MultiRanger 200 beziehen, sind klar
gekennzeichnet.

Es ist sehr empfehlenswert, die ausfiihrliche Version der Anleitung zu erwerben, damit Sie Ihr Gerat
optimal nutzen kdnnen. Die vollstandige Betriebsanleitung finden Sie auf unserer Webseite:

Www.siemens.com/processautomation.

Ein gebundenes Exemplar konnen Sie von Ihrer értlichen Siemens Milltronics Vertretung erhalten.

Wenn Sie Fragen haben, wenden Sie sich bitte an:
Siemens Milltronics Process Instruments Inc.
1954 Technology Drive, PO. Box 4225
Peterborough, Ontario, Kanada, K9J 7B1
E-Mail: techpubs.smpi@siemens.com

Copyright Siemens Milltronics

Process Instruments Inc. 2002. Haftungsausschluss

Alle Rechte vorbehalten

Wir fordern Benutzer auf, genehmigte, Wir haben den Inhalt der Druckschrift auf Ubereinstim-
gebundene Betriebsanleitungen zu erwerben | mung mit dem beschriebenen Gerét gepriift. Dennoch
oder die von Siemens Milltronics Process konnen Abweichungen nicht ausgeschlossen werden,
Instruments Inc. entworfenen und genehmig- | so dass wir fiir die vollstandige Ubereinstimmung keine
ten elektronischen Ausfiihrungen zu lesen. | Gewahr ibernehmen. Die Angaben in dieser Druck-
Siemens Milltronics Process Instruments Inc. | schrift werden regelmaRig iiberpriift, und notwendige

ist fiir den Inhalt auszugsweiser oder voll- Korrekturen sind in den nachfolgenden Auflagen enthal-
standiger Wiedergaben gebundener oder ten. Fiir Verbesserungsvorschlage sind wir dankbar.
elektronischer Ausfiihrungen nicht verant-

wortlich. Technische Anderungen vorbehalten.

MILLTRONICS® ist ein eingetragenes Warenzeichen der Siemens Milltronics Process Instruments Inc.
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Sicherheitstechnische Hinweise

Warnhinweise mussen zu Ihrer persénlichen Sicherheit sowie der Sicherheit Dritter und zur Vermeidung
von Sachschaden beachtet werden. Zu jedem Warnhinweis wird der jeweilige Gefdhrdungsgrad
angegeben.

Warnung: Der einwandfreie und sichere Betrieb des Produktes setzt sachge-
méaBen Transport, Lagerung, Aufstellung und Montage sowie sorgfal-
tige Bedienung und Instandhaltung voraus.
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Technische Daten

Eine vollstiandige Liste finden Sie in der MultiRanger Betriebsanleitung. Das Typenschild des MultiRanger
liefert genaue Angaben zu den Zulassungen.

Hilfsenergie
AC Ausfiihrung DC Ausfiihrung
* AC 100-230 V + 15%, 50/ 60 Hz, 36 VA (17W)!  » DC 12-30 V, 20W"
* Sicherung: F3: 2 AG, trdge, 0,375A, 250V * Sicherung: F3: 2 AG, trage, 2A, 250V
! Die angegebene Leistungsaufnahme entspricht einem Maximalwert.
Einbaubedingungen
Hohe Umgebungstemp. Installationskategorie
* max. 2000 m e -20..+50°C(-5... +122 °F) o |l

Verschmutzungsgrad Messbereich
o4 * 0,3m(1ft).. 15m (50 ft), je
nach verwendetem Sensor

Ausgange

Sensorspannung mA Analog Relais'

* 315V Spitze MultiRanger 100/200: « Eins: 1 Steuerrelais
Ein- oder Zweikanalausfiihrungen o pyej: 2 Steuer-, 1 Alarm-/
enthalten zwei mA Ausgange. Steuerrelais
* 0-20mA « Sechs: 4 Steuer-, 2 Alarm-/
e 4-20mA Steuerrelais
* max. 750 Ohm * Nennleistung aller Relais 5 A bei
* Aufldsung von 0,1% AC 250 V, ohmsche Last
e |soliert

Steuerrelais Alarmrelais Kommunikation

¢ 1,2 oder 4 SchlieB- ¢ 0, 1 oder 2 Wechselkontakte ¢ RS-232 (Modbus RTU und ASCII
kontakte (Form A) (Form C), SchlieRer oder Offner liber RJ-11 Stecker)
(Relais Nr. 1,2, 4, 5) (Relais Nr. 3, 6) * RS-485 (Modbus RTU und ASCII
tiber Klemmleiste)

I AusschlieBliche Verwendung der Relais in Steuerungen, die mit Sicherungen geschiitzt sind, welche im Minimum
den fiir die Relais angegebenen Maximalwerten entsprechen.

Eingange

mA (analog) (1) [nur MR 200] Digital (2)
* 0-20 oder 4-20 mA, von externem ¢ DC 10-50 V Schaltspannung ¢ Logisch1=DC10..50V

Gerat, einstellbar e Logisch0=<DCO5V ¢ max. 3 mA Stromaufnahme
Ultraschallsensoren
Kompatibel:  Kabel (max. 365 m)
¢ Echomax e Fiir die Ultraschallsensoren kein Koaxialkabel verwenden
Baureihe * 2/3-adriger Kupferleiter, verdrillt, geschirmt, Drainleitung, 300 Vrms, 0,324 ...
¢ STH Baureihe 0,823 mm? (22-18 AWG), nominale Kapazitat zwischen benachbarten Lei-

tern bei 1kHz = 19 pF/ft, nominale Kapazitat zwischen Leiter und Abschir-
mung bei 1 kHz = 33 pF/ft (Belden 8760 ist annehmbar).
max. 365 m
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Installation

Hinweise:
¢ Die Installation darf nur durch qualifiziertes Personal und unter Beachtung der drtlichen,
gesetzlichen Bestimmungen durchgefiihrt werden.
e Dieses Produkt ist elektrostatisch empfindlich. Befolgen Sie angemessene Verfahren zur
Erdung.

é Alle Feldanschliisse miissen gegen mind. 250 V isoliert sein.

Wihrend des Betriebes liegt an den Sensorklemmen eine gefahrliche
Spannung an.

GemaB IEC 1010-1 Anhang H miissen Gleichstromklemmen von einer
Schutzkleinspannungsquelle (SELV) versorgt werden.

» Das Gehause ist schutzisoliert und besitzt keine Erdverbindung zu der Klemmleiste.
Verwenden Sie geeignete Durchfiihrungen.

Feldgehauseeinbau
149 mm
08| e o] el
151”‘“ |-et——— 130 mm————=—| Durch 943 m :
(08) ‘ (5125) ‘ o 66 mm
ftozs)
1. Deckelschrauben xs , = _
entfernen und _J ‘ !
Deckel ffnen, um ()]
die Locher der
Befestigungs-
schrauben offen zu /Sf,fr';ﬂben o
legen. . ® 0 ) 227 mm(945°)
2. Locher fiir die (8.93)
Schrauben (kunden-
seitig) markieren
und bohren.
3. Miteinem langen %
Schraubenzieher ‘ ‘ 1
befestigen @ @; qmm—
gen. Kabeleinfiihrungsstellen
Kabeleinfiihrung iiber Schutzrohr Offene Kabeleinfiihrung (mitgelieferte
1. Schrauben, die das Motherboard halten, Verschraubungen)
entfernen und gerade herausziehen. 1. Kabelverschraubungen lsen und locker am
2. \Vorsichtig die Locher fiir die Kabeleinfiih- Gehiuse befestigen.
rung bohren, dabei fiir vorhandenen Inhalt 5 Kahel durch die Verschraubungen fiihren.
PIa_tz lassen. } o ] Kabel fiir Hilfsenergie und Signaliibertragung
3. Beiwassergeschiitzten Applikationen sind getrennt halten.
die Leitungen mit zugelassenen Dicht- 3. Drahte an die Klemmleiste anschlieRen und
buchsen geeigneter GroRe zu befestigen. Verschraubungen gut abdichtend anziehen.
4. Bauen Sie das Motherboard mit den

Schrauben wieder ein.

Hinweis: Zeichnung Nr. 23650314 im Anhang A liefert Angaben zur Anbringung der
Kabel und Montage in Applikationen Typ Class 1, Div. 2.
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Schalttafeleinbau

Fiir den Schalttafeleinbau muss die Schalttafel ausgeschnitten werden. Eine Schablone fiir den Ausschnitt
wird mitgeliefert oder kann vom Internet heruntergeladen werden, unter
Www.siemens.com/processautomation.

MafBe des Schalttafeleinbaus

198 mm 97 mm
(7807 T (s
— 36 MM |——
(1.40)
O\ / O\

278 mm
“033) %) 6

L

Gehauseeinbau

Nachdem Sie den Ausschnitt gemacht und die Montagelocher gebohrt haben, nehmen Sie die
Montage folgendermaRen vor:

1. Deckel abnehmen; dazu die sechs Deckelschrauben lockern und ihn aus den Scharnieren
heben.

2. Die vier Schrauben entfernen, die das Motherboard am Gehause befestigen.

3. Vorsichtist geboten, um die Elektronik vor statischer Elektrizitat zu schiitzen. Das Motherboard
gerade aus dem Gehause herausziehen.

4. Alle erforderlichen Locher fiir die Kabeleinfiihrung bohren. Dabei miissen die MaRe der
Schalttafelvorderseite beriicksichtigt werden. Die Locher diirfen den unteren Teil der Klemm-
leiste, die Platine oder das SmartLinx Modul nicht stdren.

5. Die Platine wieder einsetzen und die vier Schrauben anziehen.

6. Das Geratin die Schalttafel einsetzen und Sechskant-Halterungen durch die abgeschragten
Locher und vorgebohrten Schalttafelldcher hindurch einfiigen.

7. Von der Riickseite her mit Flligelmuttern befestigen und von Hand anziehen.

8.  Ggf. Kabelverschraubungen verwenden und dann den Deckel wieder anbringen.

Niitzlicher Hinweis:

. Verwenden Sie Klebeband, um die Sechskant-Kdpfe in den Lochern zu halten, wahrend Sie die
Fliigelmuttern befestigen.
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Anschluss

Hinweise:

¢ Vollstandige Anweisungen zum Anschluss finden Sie in der Betriebsanleitung.

e Alle Systembestandteile miissen gemal den Anweisungen installiert werden.

» SchlieRBen Sie alle Kabelabschirmungen an die Schirmanschliisse des MultiRanger an. Zur Vermei-
dung von Potentialverschleppungen diirfen die Kabelabschirmungen nicht auf Erdpotential gelegt
werden.

» Offenliegende Leiter auf abgeschirmten Kabeln sollten so kurz wie méglich sein, um Gefahr von
Einstreuungen und Storgerduschen zu verringern.

Klemmleiste

Uber die Klemmleiste des MultiRanger konnen alle Ein- und Ausgange gleichzeitig angeschlossen
werden.

®@ TB1

%L_% @ L?{/L1 &

Hinweis: Y l3a e ST
Empfohlene Drehkraft auf den gk 7 = g

. = L+
Klemmschrauben: g - DC Ausfithrung swew | |@ |
* 056..079Nm (5...7inlbs) Lm I e
Die Schrauben nicht zu fest g _Tretar2 mﬁ; g
anziehen. - 8t
2 2 | |8

1 SHIELD
g _TRELAY 4 U 4@

1 OREEEE
g _TRELAY 5 E:‘\F %
S %RELAVE nsﬁ (M)
el |- Ll @I

Ultraschallsensoren

Warnung: Wahrend des Betriebes liegt an den Sensorklemmen eine
A gefahrliche Spannung an.

Das Sensorkabel muss in einem geerdeten Metallrohr, getrennt von
anderen Leitungen (auBer dem Kabel des TS-3 Temperaturfiihlers, falls
verwendet) verlegt werden.

Hinweise:

¢ Aufgrund maglicher Storgerausche diirfen keine
Koaxialkabel verwendet werden.

¢ Den Schirm und den weiBen Draht getrennt, nicht
an den gleichen Klemmen anschlieRen.

¢ Hinweise in Handbiichern der Sensoren beziiglich
des gemeinsamen Anschlusses von Schirm und
weillem Draht treffen hier nicht zu.

weil Sensor
Zwei
schwarz
—weil Sensor
Eins

schwarz

Ol WIN|=

Ein Kondensator 0,1 pF (100V oder mehr) wird mit dem MultiRanger mitgeliefert, um alte MultiRanger Plus
Anlagen zu erganzen. Weitere Angaben finden Sie im Anhang F— Erweiterungin der vollstandigen
MultiRanger Betriebsanleitung.
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Relais

Die Relaiskontakte sind in abgefallenem Zustand abgebildet. Alle Relais werden gleichermalRen

behandelt und kdnnen mit P118 als positive oder negative Logik konfiguriert werden
(siehe Betriebsanleitung).

Relaisnennleistungen:

e vier SchlieRer (1,2, 4,5)

¢ zwei Wechselkontakte (3,6)

e 5A bei AC 250 V, ohmsche Last

Relaisfunktion

Hinweis: Die MultiRanger 100 oder 200 Gerate lassen sich mit Relais pro-
grammieren. Die Anzahl installierter Relais ist von der Ausflihrung abhan-
gig. Um die Anzahl der verfiigharen Relais in lhrem MultiRanger 100 oder
200 Gerat zu bestimmen, 6ffnen Sie den Deckel und zahlen Sie die groRen,
weilen Relais links vom Display. Das Zahlen der integrierten Relais spielt
deshalb eine Rolle, weil mit der Software bis zu sechs Relais programmiert
werden konnen, unabhangig davon, ob diese installiert sind oder nicht.

Spannungsausfall:

e Relais 1,2, 4 und 5 sind SchlieBer; der Normalzustand entspricht dem
Fehlerzustand.

* Relais 3 und 6 kdnnen als Offner oder SchlieBer angeschlossen wer-
den; im Fehlerfall ist das Relais spannungslos.

mA Ausgang

Néhere Angaben finden Sie im Abschnitt mA Ausgangsparameter (P200 bis
P219) in der Parameterbeschreibung der Betriebsanleitung.

Hilfsenergie

Wichtig!

SRR
3[a[z[a[s]=[3]e]=|~]o|f

-
~

Y =y
© |

1

_TRELAY 1

1

_TRELAY 2

%HELAY 3

T
1

_TRELAY 4

1

_TRELAY 5

%RELAV 6

9] T

e Vor dem ersten Anlegen der Stromversorgung an den MultiRanger muss sichergestellt
sein, dass angeschlossene Alarm-/Steuergerate ausgeschaltet sind. Vor deren Inbe-
triebnahme muss eine einwandfreie Funktion des Messsystems gewahrleistet sein.

e Priifen Sie, dass das Gerat sicher geerdet ist.

Hinweise fiir AC Spannungsanschliisse

* Die Anlage muss durch eine 16 A Sicherung oder einen
Leitungsschutzschalter kundenseitig abgesichert sein.

e Ein Schalter als Trennvorrichtung Anschlussspannung (mit

entsprechender Kennzeichnung) muss in der Ndhe des Gera- GND L1
tes und fiir den Bediener leicht erreichbar angebracht sein. L2/N
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Betrieb des MultiRanger

MultiRanger besitzt zwei Betriebsarten: PROGRAMMIERUNG und RUN. Mit dem PROGRAMMIER-Modus
lasst sich MultiRanger entsprechend Ihrer Applikation programmieren.

MultiRanger Anzeige und Symbolfunktionen

RUN Modus PROGRAMMIER-Modus

1 Indextyp Indextyp

2 Index Index

3 Hauptanzeige Parameterwert

4 Einheiten Einheiten

5 Max. und Max/Max. Zusatzfunktion
Alarmbezeichnung

6 Fiillstandanzeige -

7 Symbol Befiillung Symbol Schnelldurchlauf

8 Symbol Entleerung Symbol Schnelldurchlauf

9  Min. und Min/Min. --

Alarmbezeichnung
10 Programmiertes Relais Programmiertes Relais
Blinkend = nicht verfiighar Blinkend = nicht verfiighar
11 Aktiviertes Relais Aktiviertes Relais
12 Zusatzanzeige Parameternummer
13 Normalbetrieb: <Z&= -

14 Fail-safe-Betrieb: —w— -

. ! x
O— : é s
|

s dd b

@/(-Ia ~_|
Programmierung

Der MultiRanger wird durch Einstellung der Parameter applikationshbedingt programmiert. Im PROGRAM-
MIER-Modus werden diese Parameterwerte gedndert, um Betriebsbedingungen einzustellen. Zur Pro-
grammierung des MultiRanger dient das Handprogrammiergerét. Richten Sie es auf die Infrarotschnitt-
stelle iiber dem Display aus und driicken Sie die Tasten.

Einschalten des MultiRanger
Bei allen Anweisungen wird davon ausgegangen, dass MultiRanger aktiviert wurde.

Hinweis: Beim Einschalten zeigen Einkanalgerate den Abstand an; bei Zweikanalgeraten
erscheint OFF

1. MultiRanger an Spannung legen.
2. Richten Sie das Programmiergerat auf das Messgerat und driicken Sie die Taste

PROGRAM [ & |

3. Driicken Sie DISPLAY @

Parameter andern

1. Driicken Sie im RUN Modus die Taste PROGRAM . Durch Driicken der Taste DISPLAY E
wird der PROGRAMMIER-Modus aufgerufen.
Mit Taste DISPLAY @ das Feld Parameternummer anwihlen.

Eingabe Parameternummer. Sobald die dritte Stelle eingegeben ist, erscheint der Parameter-
wert.

4. Neuen Wert eingeben und mit ENTER bestatigen.
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Schnellstart-Parameter

Hinweise:

e P000 verriegelt das Gerét. Freigabewert ist 1954. Alle anderen Werte verriegeln das Gerat.
¢ \Voreingestellte Werte werden durch Sternchen * gekennzeichnet.

P001 Betriebsart: Einstellung der fiir die
Applikation erforderlichen Messart.

Zweikanal-
ausfiihrung

Primiir- Einkanal-

index

ausfiihrung
Global

Ultraschallsensor

P004 Sensortyp: Angabe des Ultraschallsensors.

0 AuBer Betrieb

Fiillstand — Anzeige, wie voll der
1 Behalter ist (MR200: Volumen —
P050)

Leerraum — Anzeige, wie leer der
2 Behélter ist (MR200: Leerraum —
P050)

* | Abstand (Sensor zum Material
Werte ( )

Primar- [SICIEIETR Zweikanalausf.
index (Global Ultraschallsensor
0 « |Kein Sensor angeschlossen (Werks-
einstellung fiir Zweikanalmessung)
1 ST-25
2 ST-50
100 STH
Werte [101 XCT-8
102 [* [XPS-10 (Voreinstellung: Einkanal)
103 XCT-12
104 XPS-15
12 XRS-5
250 mA Eingang [MR200]

DPD — Differenz zwischen zwei

P005 Einheiten: Angabe der Einheiten fiir alle
Malse.

4 Messstellen [MR200]

5 DPA — Mittelwert von zwei
Messstellen [MR200]

6 OCM - Durchfluss im offenen
Gerinne [MR200]

7 Pumpensummierung — Summe der

gepumpten Menge [MR200]

P002: Material: Angabe des Materialtyps.
Fliissigkeit, eventuell mit Feststoffen.

Primarindex | Global
1] *| Meter
2| | Zentimeter
Werte 3| | Millimeter
4| | Feet
5( | Inch (Zoll)

PO06 Messbereich: Abstand in der MalSeinheit
(P005) von der Sensorsendefidche zum Nullpunkt
des Prozesses.

Primar- QALLEDEIETS Zweikanalausf.
index Global Ultraschallsensor
11 Fliissigkeit oder Schiittgut mit flacher
Oberflache
Werte — — ..
2 Schiittgut oder Material mit Schiittke-
gelbildung

P0O03 Maximale Prozessgeschwindigkert
Bestimmt die Reaktion auf Fiillstandanderungen.

Primérindex | Ultraschallsensor
Bereich: 0,000 ... 99,000 m (oder
entsprechender Wert je nach
gewabhlter Einheit)

Werte ;
Voreinstellung: 5,000 m (oder ent-
sprechender Wert je nach
gewahlter Einheit)

Andert... e P007 Messspanne

Wird gean- |+  P005 MaReinheiten

dert durch

!’rlmar- Ultraschallsensor
index

1 Langsam (0,1 m/min)
Werte | 2| *| Mittel (1 m/min)

3| | Schnell (10 m/min)

Hinweis: Zur Einstellung von Eingéngen, Alarmen
und Steuerungen, Kommunikation und sonstigen
Funktionen schlagen Sie bitte in der Betriebsan-

leitung nach.

PO07 Messspanne: Einstellung der zu messen-
den Fiillstandsbereiche.

.Prlmar- Fiillstand
index
Bereich: 0,000 ... 99,000 m (oder ent-
sprechender Wert je nach gewahl-
Werte ter Einheit)
Voreinstellung: auf den Messhe-
reich (P006) bezogen

7ML199850D83
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Fehlersuche

Symptom

Keine Anzeige, keine
Sendeimpulse.

Ursache

Keine Spannungsversorgung.

MaBnahme

Spannungsversorgung, Anschluss oder
Sicherung priifen.

Keine Reaktion auf Hand-
programmiergerat.

Infrarot-Sendeflache verschmutzt,
Programmiergerét defekt.

Verwendung des Programmiergerats
priifen:

15 cm (6”) von der Vorderseite auf ein
hoheres Zielobjekt gerichtet.

Anzeige Shortund th.f#)

Kurzschluss in der Sensorleitung oder
Sensor defekt an der angezeigten
Klemmennummer.

Reparatur oder Ersatz, je nach Bedarf.

Anzeige Openund th:(#)

Sensor nicht angeschlossen oder
Anschluss verkehrt.

Anschluss an den angezeigten Klemmen
priifen

Unterbrechung der Sensorleitung oder
Sensor defekt an der angezeigten
Klemmennummer.

Reparatur oder Ersatz, je nach Bedarf.

Anzeige LOE

Schwaches oder fehlendes Echo.

Sensor neu montieren und/oder
ausrichten.

Siehe Messschwierigkeiten.

Anzeige Errorund h:f#)

Falscher Sensortyp gewahlt (P004).

Korrekten Sensortyp neu eingeben.

Sensor im Zweileiter Verfahren ange-
schlossen.

WeiR und Schirm nicht zusammen
anschlieBen, alle drei Klemmleisten ver-
wenden.

Sensor verkehrt angeschlossen.

Schwarzen und weiRen Draht an Klemm-
leiste vertauschen.

Anzeige EFEE.

Wert zu groB fiir eine Anzeige mit 4
oder 5 Zeichen.

GroBere MaReinheit (P005) oder kleine-
ren Multiplikator (P061) wahlen.

Anzeige schwankt bei ruhi-
gem Fiillstand (oder umge-
kehrt).

Fehler bei der Messwertstabilisie-
rung.

Max. Prozessgeschwindigkeit (P003)
oder Dampfung (P704) é@ndern.

Anzeigewert fest, unabhan-

gig vom Ist-Fiillstand.

Storung im Bereich des Schallkegels,
Standrohr zu schmal oder Ausschwing-
effekt des Sensors (Anzeige tiber
100%).

Sensor neu montieren und/oder auf
Messstoff ausrichten.

Siehe Abschnitt Messschwierigkeiten.

Siehe auch: Ausschwingeffekt des
Sensors.

Fiillstandanzeige immer um
denselben Wert verscho-
ben.

Falsche Eingabe Messbereich (Null-
punkt) fiir Betriebsart Fiillstand
(P00T =1).

Siehe Messbereich (P006), Offset (P063),
Offsetkalibrierung (P650) und Offsetkor-
rektur (P652).

Messgenauigkeit verbes-
sert sich mit steigendem
Fiillstand.

Falsche Schallgeschwindigkeit fiir die
Abstandsberechnung.

Sensor mit integrierter Temperaturmes-
sung oder TS-3 Temperaturfiihler ver-
wenden.

Siehe Schallgeschwindigkeit.

Unstete Anzeige, wenig
oder gar kein Bezug zum
Materialfiillstand.

Nutzecho zu schwach oder Auswer-
tung eines Storechos.

Sensor neu montieren und/oder ausrich-
ten.

Parameter Stérgerausche priifen.

Hinweis: Weitere Informationen finden Sie in der ausfiihrlichen Betriebsanleitung.
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Installationen in Ex-Bereichen

Hinweis: Folgende Anweisungen beziehen sich ausschlieRlich auf den MultiRanger 100/200,

Artikelnummer 7ML5033.

Schalttafeleinbau:

Vorschriften beziiglich Installationen in Ex-gefahrdeten Bereichen
(Europaische ATEX Richtlinie 94/9/EG, Anhang Il, 1/0/6)

Folgende Vorschriften finden Anwendung auf die Geréte, die Gegenstand des Zertifikats
Nr. SIRAOBATEXT9163X sind:

1
2.
3.

10.

M.

12.

Angaben zu Verwendung und Zusammenbau finden Sie im Hauptteil der Vorschriften.
Das Gerat ist fiir den Einsatz als Betriebsmittel der Kategorie 3D zertifiziert.

Das Betriebsmittel kann in der Ex-Zone 22 eingesetzt werden, mit Ausnahme von lei-
tenden Stauben (z. B. Metall- oder Kohlenstaube).

Das Betriebsmittel besitzt eine maximale Oberflichentemperatur von T75 °C (bei
einer Umgebungstemperatur von +50 °C). Beziehen Sie sich auf die geltenden Ver-
fahrensregeln fiir die Auswahl dieses Betriebsmittels hinsichtlich der spezifischen
Temperaturen zur Staubexplosion.

Das Gerat ist flir einen Einsatz bei Umgebungstemperaturen von -20 °C bis +50 °C
zugelassen.

Alle Kabel- oder Rohreinfiihrungen miissen die Anforderungen der Europaischen
Richtlinie 94/9/EG fiir Gruppe Il, Kategorie 3D erfiillen und die allgemeine Schutzart
IP des Gehduses gewahrleisten.

Die Auswahl der Kabel sollte in Ubereinstimmung mit den geltenden Verfahrensre-
geln erfolgen und die Isolierung muss der maximalen Oberflachentemperatur des
Gehéauses (T75 °C) widerstehen konnen.

Das Gerat wird nicht als Sicherheitseinrichtung (im Sinne der Richtlinie 94/9/EG
Anhang Il, Klausel 1,5) eingestuft.

Installation und Priifung dieses Geréts diirfen nur durch entsprechend geschultes
Personal in Ubereinstimmung mit den geltenden Verfahrensregeln (EN 60079-14 und
EN 60079-17 in Europa) durchgefiihrt werden.

Die Reparatur dieses Gerats darf nur durch entsprechend geschultes Personal in
Ubereinstimmung mit den geltenden Verfahrensregeln (z. B. EN 60079-19 in Europa)
durchgefiihrt werden.

Ins Geréat einzubauende oder als Ersatzteil zu verwendende Werkstiicke miissen
durch entsprechend geschultes Personal in Ubereinstimmung mit der Dokumenta-
tion des Herstellers montiert werden.

Ein manuelles Ausschalten ist mit dem Leitungsschutzschalter moglich, der kunden-
seitig installiert ist.
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Feldgehause:

Vorschriften beziiglich Installationen in Ex-gefahrdeten Bereichen
(Europaische ATEX Richtlinie 94/9/EG, Anhang II, 1/0/6)

Folgende Vorschriften finden Anwendung auf die Geréte, die Gegenstand des Zertifikats
Nr. SIRAOBATEXT9163X sind:

Angaben zu Verwendung und Zusammenbau finden Sie im Hauptteil der Vorschriften.

Das Gerat ist fiir den Einsatz als Betriebsmittel der Kategorie 3D zertifiziert.

Das Betriebsmittel kann in Ex-Zone 22 eingesetzt werden.

Das Betriebsmittel besitzt eine maximale Oberflachentemperatur von T75 °C (bei

einer Umgebungstemperatur von +50 °C). Beziehen Sie sich auf die geltenden Ver-

fahrensregeln fiir die Auswahl dieses Betriebsmittels hinsichtlich der spezifischen

Temperaturen zur Staubexplosion.

5. Die Zulassung dieser Betriebsmittel gilt fiir den Einsatz bei Umgebungstemperatu-
ren von -20 bis +50 °C.

6.  Alle Kabel- oder Rohreinfiihrungen miissen die Anforderungen der Européischen
Richtlinie 94/9/EG fiir Gruppe Il, Kategorie 3D erfiillen und die allgemeine Schutzart
IP des Gehduses gewdhrleisten.

7. Die Auswahl der Kabel sollte in Ubereinstimmung mit den geltenden Verfahrensre-
geln erfolgen und die Isolierung muss der maximalen Oberflachentemperatur des
Gehdauses (T75 °C) widerstehen kénnen.

8. Das Gerat wird nicht als Sicherheitseinrichtung (im Sinne der Richtlinie 94/9/EG
Anhang Il, Klausel 1,5) eingestuft.

9. Installation und Priifung dieses Gerats diirfen nur durch entsprechend geschultes
Personal in Ubereinstimmung mit den geltenden Verfahrensregeln (EN 60079-14 und
EN 60079-17 in Europa) durchgefiihrt werden.

10. Die Reparatur dieses Gerats darf nur durch entsprechend geschultes Personal in
Ubereinstimmung mit den geltenden Verfahrensregeln (z. B. EN 60079-19 in Europa)
durchgefiihrt werden.

1. Ins Gerat einzubauende oder als Ersatzteil zu verwendende Werkstiicke miissen
durch entsprechend geschultes Personal in Ubereinstimmung mit der Dokumenta-
tion des Herstellers montiert werden.

12.  Ein manuelles Ausschalten ist mit dem Leitungsschutzschalter maglich, der kunden-

seitig installiert ist.

~wn =

Seite DE-12 MultiRanger — KURZANLEITUNG 7ML199850D83



MepIAnTrTIKG EYXEIpidIo OdnyIwv

MultiRanger

To MultiRanger givai éva agidtmoTo 6pyavo TTapakoAolBnong oTaBung TTOAAATTAWY XPAOEWY, TO OTTOI0
XpnolpoTtrolei Tponyuéveg TeXVIKEG uTTEprXwv. To MultiRanger SiaTiBeTal og dUo povtéAa, To MultiRanger
100 ka1 To MultiRanger 200, kai £xel oxedI00TEI yia £va eupU GACHA EQAPHUOYWV:

. vepd Kal Adparta

. Oegapeveg amrobrKeUoNG, YIa TN JETPNGN UYPWYV, KOVIWY KOl OTEPEWV
. XOAVEG, XWPOUG CUCCWPEUONG HETAIAAEUUATOG, HOVADEG ETTITTAEUCNG

MultiRanger 100

To MultiRanger 100 ival yia cuokeun péTpnong oTdbung evog ) dUo onpeiwv Pe éva, Tpia ) £§1 peAE. Eival
€COTTAIOPEVO PE WNPIOKO GUCTNUA ETTIKOIVWVIOG KAl BIOBETEI T TTAEOV TTPONYHEVA XAPOKTNPIOTIKG
TeXvohoyiag aTnv emegepyaaia nxoUg Kail diayvwaoTIKoU eAEyXOU.

MultiRanger 200

To MultiRanger 200 gival pyia ougkeun evog i dUo anueiwyv Pe Tpia 1 €61 PEAE, TTOU TTPAYPOTOTTOIET
UETPAOEIG OTABUNG Kal dykou. AlaBéTel duvatdTnTeg TTapakoAoUBnaong avolikTtoU KavahioU, peyaAUTepo
apIBué Tponypévwy aAyopiBuwyv eAéyxou avtAiag, Kai eival EEOTTAICHEVO JE wN@Iakd oUoTNua
€TMIKOIVWViaG. AlIaBETel Ta TTAEOV TTPONYUEVA XOPAKTNPIOTIKG TEXVOAOYiag aTnv £mmegepyaaia nxoUg Kai

SIayvVwaoTIKOU EAEYXOU.

ZNMEIWOEIG:

« To mapdv poidv TTPoopiCeTal yia Xpron o€ Blounxavikég TepIoxEG. H Aeimroupyia Tou TTapdvTog
€COTTAIOPOU O€ KOTOIKNUEVN TTEPIOXT EVOEXETAI VA TTPOKAAEDEI TITOPEUBOAEG O€ OPITHEVEG

PODIOETTIKOIVWVIEG.

« To MultiRanger TTpéTrel va xpnoiUoOTIOIEITI HOVO PE TOV TPOTIO TTIOU TIEPIYPAPETAl OTO TTAPOV
€YXEIPIOIO, DIAPOPETIKA EVOEXETAI VO SIOKUBEUTEI N AOPAAEIT TTOU TTAPEXE! O EEOTTAIOUAG.

To TTapov eyxelpidio Tepiypdgel Ta Bacikd XapakTnpIioTiKa kai Aeitoupyieg Twv MultiRanger 100 kai
MultiRanger 200. O1 Aeitoupyieg TTou agopouv 1o MultiRanger 200 emonuaivovTal ye CapAvela.

20G OuVIOTOUE IBIITEPWG VO ATTOKTAOETE TNV AVAAUTIKY) €KOOON TOU EYXEIPIBIOU, WOTE VA UTTOPECETE VO
aglotroInoeTe OAEG TIG BUVATATNTEG TNG CUCKEURG 0aG. To TTARPES eyXeIpidIo BIaTIBETAI OTNV TOTTOBETTO pag
Web oTo AladikTuo: www.siemens.com/processautomation.

To eyxelpidlo o€ EvuTmn pop®n SiaTiBeTal atrd Tov ToTmKS avTITTPdowTTo TNG Siemens Milltronics.

EpwTAOEIG OXETIKG PE TO TTEPIEXOUEVA TOU EYXEIPIOIOU QUTOU UTTOPEITE VA ATTEUBUVETE TTPOG TN:

Siemens Milltronics Process Instruments Inc.

1954 Technology Drive, P.O. Box 4225

Peterborough, Ontario, Canada, K9J 7B1

Email: techpubs.smpi@siemens.com

Mveuparikd SikaiwpaTta: Siemens
Milltronics Process Instruments Inc. 2002.

Me Tnv em@UAagn Tavrég SIKAIWHPATOG

MapoTpUvoupe Toug XPAOTEG va ayopdlouv
egoualodotnuéva EVTuTia eyxeipidia i va
QAVATPEXOUV OE NAEKTPOVIKEG EKDOTEIG TWV
eyxeIpIdiwv TTou £xouv dnuioupynOei Kai
€ykp1O¢ei amrd Tn Siemens Milltronics Process
Instruments Inc. H Siemens Milltronics
Process Instruments Inc. dev @épel eubuvn
Y10 TO TIEPIEXOHUEVA TWV QVTIYPEPWY
OAGKANPOU 1} HEPOUG TOU avaTTapaxOéviog
eyxelpidiou, avegapTnTa atrod T0 av TTPOKEITAl
Y10 NAEKTPOVIKH €KSOON 1 EKTUTTWHEVO
avTiypago.

AARAwon atromroinong

MapdAo 1ou €xoupe eAEYEEl OTI T TTEPIEXOUEVT TOU
TTOPOVTOG EYXEIPIBIOU CUPPWVOUV PE Ta dpyava TTou
TTEPIypAPovTal, TUXOV DIOPOPOTIOIRCEIG Eival TTIBAVEG.
Etropévwg, dev pmmopoulv va eyyunBoUpe TTAfpn
OUPQWVIa PETAEU TWV TTEPIEXOUEVWYV TOU Kal TNG
OUOKEUNG TToU ayopdaoare. Ta TepieXOUEVA TOU
eyxelpidiou auTtoU eTTaveEeTALOVTAl OE TOKTA XPOVIKA
SI00TAPATA Kl Ol DI0POWOEIG EVOWNPATWVOVTAI OTIG VEEG
ekd00¢€Ig Tou. KGBe TTpdTaan yia TUXOV BEATIWOEIG gival
EUTTPOOOEKTN.

Ta TEXVIKA XOPAKTNPIOTIKG UTTOKEIVTQI OE TPOTTOTTOINTEIG.

To MILLTRONICS® eivai ofjpa katatedév Tng Siemens Milltronics Process Instruments Inc.
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Odnyieg acpalAsiag

O1 TpoeIdoTToINTIKEG UTTODEIEEIG TTPETTEI VO TNPOUVTAI TTIPOKEINEVOU VO SI0CQAAICETAI N TTPOCWTTIKA 0ag
aoPAAEIO KOl N ao@AAEIa TPITWVY KOBWG Kal VO TTPOCTATEUETAI TO TTPOIGV KAl O CUVOEDEUEVOG PE AUTO
€€OTTAIONOG. O1 TTpoeIdoTToINTIKEG UTTODEIEEIG UVODEUOVTAI ATTO MIa ETTEEYNON OXETIKG PE TO BaBuo TNG
TTPo@UAAENG TTou TTpéTTel va AauBdaveTal.

Mpos&idotroinon: To Tapov TPoidv MTTOopPEi Va AEITOUPYEI KAVOVIKA Kl HE
Ao @AAgla HOVO av JETAPEPETAI, ATTOONKEUETA,
ToTrO0ETEITAI, PUOUIETAI, XPNCIMOTTOIEITAI KOI CUVTNPEITAI
owoTd.

‘o
X
>
c

<

<
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Mpodiaypagég

Ma Tov TTARPN KATGAOYOo TwV TTPOdIaypapuwyv, avatpégTe aTo eyxelpidio odnyiwv Tou MultiRanger. Ze 6,11
apopd TIG TTANPOPOPIES YIA TIG EYKPIOEIG, avaTpéETe aTnV TTivakida ovoparog Tou MultiRanger.

Tpo@odocoia

‘Exdoon AC ‘Exdoon DC

+ 100-230 V AC + 15%, 50 / 60 Hz, 36 VA (17W)" « 12-30 V DC, 20 W'

« aogdAeia: F3: 2 AG, Bpadeiag TENng, 0,375 A, « aogdAeia: F3: 2 AG, Bpadeiag TAgng, 2 A, 250 V
250V

H KatavaAwaon 10X00G agopd T pEyIaTn TIWA.

2UVOnKeg eyKATAOTAONG

Yyoépuerpo OgppoKpagia Karnyopia eykardoraong
mwepiIBaAlovTog
* 2000 m péyioTo » -20 éwg +50 °C (-5 €wg ol
+122 °F)

BaBuog putravong  EpféAeia
4 * 0,3 m (1 ft) éwg 15 m (50 ft),
avaAoya JE TO HOPPOTPOTTER

‘E¢odol
0dniynon mA Avaloyikn PeAé!
HOpP@OTPOTTEQ MultiRanger 100/200: « “Eva: 1 pehé EAEyXOU
* 315V, ipr kopuprig Ol £kBO0EIG £VOG A BUO onuEgiwv * Tpia: 2 peAé eNéyxou, 1 peAé
TrepIAapBavouv dUo €68oug mA. ouvayepuou
* 0-20 mA « "E&1: 4 peAE eAéyxou, 2 peAé
* 4-20 mA ouvayepuou
* 750 Ohm péyiotn * OVOMUOOTIKEG TINEG OAWYV TWV PEAE:
» AvéAiuon 0,1 % 5 A ota 250 V AC, pn eTTaywyIKda
* Mg pévwon
PeA£ eAéyxou PeA€é ouvayepuou Emikoivwvia
* 1,214 4 peAé TUTTIOU * 0,11 2 peAé TUTOU C, NO * RS-232 (Modbus RTU kai ASCII
A, NO (kavovikd (kavovikd avoikTo) i NC péow ouvdetpa RJ-11)
AVOIKTO) (PEAE pE (kavoviKd KAEIOTO) (PEAE e « RS-485 (Modbus RTU kai ASCII
apidunon 1, 2, 4, 5) apibunon 3, 6) HEOW PTTAOK OKPODEKTWIV)

1Oha 1a PEAE €xouV TTIOTOTTOINGN POVO YIa XPAON HE €EOTTAIONO TTOU AEITOUPYET PE TINEG I0€G i MIKPOTEPESG ATTO TIG
MEYIOTEG OVOUAOTIKEG TIHEG TWV PEAE.

Eicodol g
3
mA (avaAoyikn) (1) [MR 200 AlakpiTég (2) <
Hévo] , , , a
+ 0-20 1} 4-20 MA, aTT6 EVOAGKTIKF * 10-50 V I?C, oT1a0un * Aoyiké 1 =10 éwg 50 V
ouoKeur, SiaBadpiolun HETaywyng bc
* Moyik6 0=<0,5VDC * 3 mA péyioTn
KaTavaAwaon
Mop@oTtportreig
ZupBaroi KaAwdio (365 m péy.)
» oeipd Echomax * PNV XPNOIPOTIOIEITE OPOAEOVIKO KAAWDIO VIO TOUG MOPPOTPOTTEIG
» oeipd STH » 2-3 xaAKIvol aywyoi, GUVESTPAPUEVOI PE BwpdKIon, aywyog TTapoxéteuang, 300

Vev., 0,324 - 0,823 mm? (22 - 18AWG), ovopaoTIKA XwenTIKOTNTA PETAEU

TTapakeipevwy aywywv oto 1 kHz = 19pF/ft., ovopaoTikh XwpnTiKETNTA PETALU

aywyou kal Bwpdkiong oto 1kHz = 33 pF/ft. (To Belden 8760 eival ammodekTod).
+ 365 m 70 avwTaro
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Eykatdotaon

ZNMEIWOEIG:
e H eykar@oTaon TPETTEl VO TTPAYUOTOTTOIEITAI ATTO EEEIBIKEUPEVO TIPOCWTTIKG KAl GUNPWVA UE
TOUG KOT@ TOTTOUG I0XUOVTEG KAVOVITHOUG.
*  To poidv auTo eival eudAwWTO GTO OTATIKO NAEKTPIOPS. AKOAOUBNOTE TIG CWOTEG SladiKkaaieg
yeiwong.

‘OAeg o1 KAAWDBIWOEIG TG EYKATACTAONG TIPETTEI VA dlaBéTouV pévwon
A KATAAANAN yia TouAdyioTov 250 V.

ZTOUG OKPODEKTEG TWV HOPPOTPOTTEWV EUPAVI{OVTAIl ETTIKIVOUVEG
A TACEIG KATA TN S1dpKela TNG AsiToupyiag.

O1 akpodékTeg DC TpopodorouvTal pe pevpa amd mnyn SELV,
A oUp@wva pe 1o Tapdptnua H Tou IEC 1010-1.

e To pn PeTaANIKS TrepiBANpa dev TTapEXE! yYeiwon HETAEU TwV ouvdETEWY TNG KaAwdiwong. Na
XPNOIYOTIOIEITE DIATTEPATTAPES Kal BPAXUKUKAWTAPEG TUTTOU YEiWONG.

ETriToixn eykardoTtaon

14,9 mm 160,3mm

(0,58") o | (6,325" (5(;(5[:17.“‘:,3 mm 931 gnsm
152m |—ett————130 mm———— =] TéooEpI OTTé @
(0.6" 5,125") emonc
(5, TOTOBETNONG 6,6 mn
¥ (0.26")

1. AgaipéoTe TIg Bideg re @

aTé TO KOTTAKI Kal

avoigTe TO yIa va (@)

OEiTE TIG OTTEG TWV

Bidwv ToTTOBETNONG.
2. ZNUEIWOTE Kal

.
4

Bideg

avoigre Téccé%c KOTTaKIOU 240
OTTEG YIa TIG BidEG / ®) 5
9 G 45")

oTnV ETIPAVEIR 227 mﬁa
ToTroBéTnong. (dev (8,93")
TTApPEXOVTAl PE TN

OUOKEUN).
3. Z@igTe pe pakpu
KatoaBiol.
‘5 :
e Ofoeig 10650U KaAWSIiWY
= . . ) , )
w Eiocodog kaAwdiwong Eioodog ekTeBeIpévOV KAAWBIWV
(TrapexOpevol OTUTTIOBOAITITEG)
1. AgaipéaTe TIG Bideg TTOU KPATOUV TN UNTPIKA 1. ZeBIBWOTE TOUG OTUTTIOBAITITEG KAl OTEPEWOTE
KapTa Kol TPafRgTe KaTeuBeiav TTPog Ta £Ew. TOUG OTO TTEPIBANPA XWPIG VA TOUG OQIgeETE.
2. AvoigTe TTPOCEKTIKA TIG OTTEG €100D0U TWV 2. MepdoTe Ta KAAWSIA ATTO TOUG OTUTTIOBAITITEG.
KOAWSIiwV, a@rjvovTag Xwpeo yia Ta dn PpovrioTe To KaAWSIO TPOPODOTIAG Kal TO
UTTapYOVTa ECapTAHATA. KaAWBIO OMPATOG VO TTAPAPEVOUV XWPIOTA.
3. ZTEPEWATE TOUG AYyWYoUG XPNOIMOTIOIVTOG 3. ZuvdéaTe Ta KAAWSIO PE TO PTTAOK OKPOSEKTWV
kataAARAou peyéBoug diavopeig (hubs), Kol OQIETE TOUG OTUTTIOBAITITEG YO va TIETUXETE
EYKEKPIPEVOUG VIO USATOOTEYEIG EQPAPHOYEG. KaAf oTeyavwaon.
4. EtravatotmoBeTAoTE TN UNTPIKA KAPTA PE TIG
Bideg ToTrOBETNONG.

Znueiwon: Ma 1ig BE0EIC TWV aywyWYV Kal TN GUVOPHOASYNON Yia TOTTOBETNON OF EQAPUOYES
KAdong 1, Tu. 2, avatpégte ato didypappa 23650314 Tou Mapaptripartog A.
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Eykardotaon o€ TraveA

H eykatdoTaon Tng yovadag o€ TraveA atraitei Tn dnuioupyia evog avoiyyatog ato TdaveA. To utrddelyua
yla 1o dvolypa TTapEXETal padi Ye Tn povada oag r) HTTOPEITE va To KaTeRATETe atd Tn dielBuvon
www.siemens.com/processautomation.

A10O0TAOEIG EYKATAOTAONG OE TTAVEA

278 mm
(10,93")

198 mm 97 mm
(7,80") I~ @82)
—| 36 MM |——
(1,40")
O\ / O‘\\

TotmroBéTnon Tou TeEPIBARMATOG
A@oU dnuIoUpYACETE TO Avolypa Kal SIaVOIEETE TIG OTTEG TOTTOBETNONG, OKOAOUBADTE TO TTAPOKATW
BrAuara:

1.

2.
3.

A@aipéoTe TO KATTAKI TNG povadag EeBIdwvovTag TIG €¢I Bideg Tou Kal BYAATE TO aTTd TOUG
HEVTEOEDEG TOU.

AgaipéoTe TIG TEOOEPIG BidEG TTOU CUYKPATOUV TNV KUPIA TTAGKETA OTO TTEPIBANUA.

MpooégTe va pnv KataoTPEWETE T NAEKTPOVIKG €apTAPATA PE OTATIKO NAEKTPIONOS. AQaipéaTe
TNV KUpIa TTAAKETA aTTd TO TTEPIBANPA TPABWVTAG TNV igIa TTPOG Ta £EW.

AvoigTe TIg 0TTEG £10600U YIa Ta KaAwdia TTou atraitodvral. BeBaiwBeite &Ti £xeTe UTTOAOYIOE! TIG
S100TEOEIG TNG BUPAG TOU TTAVEA Kal OTI O OTTEG TWV KAAWSIWV dev TTEPTOUV OTA KATW TUAPOTA
OTO MTTAOK AKPOJEKTWYV, TNV TTAGKETA KUKAWHATOG ) TNV KapTa SmartLinx.
EmavartommoBeTAoTe TNV KUPIa TTAAKETO KAl OQIETE TIG TECTEPIG BiOEG.

TotroBeTAOTE TN PpovAda PECT OTO TIAVEA Kal TTEPACTE £6aYWVIKOUG OUYKPATNTAPES PETA aTTO
TIG AOEEG OXIOUEG KAl TIG OTTEG TTOU UTTAPXOUV AdN OTO TTAVEA.

2TEPEWOTE PE TTETAAOUBEG aTTO TO TTIOW PEPOG Kal OPIETE PE TO XEPI.

MpoobéoTe owARveG (Makapovia) fi oTUTTIOBAITITEG Kal KOAWDIA, avOAOYwWG PE TNV TTEPITITWAN,
KQI, OTN OUVEXEIQ, ETTAVOTOTTIOBETACTE TO KATTAKI.

XpAoiun urédeign:

XPNOIYOTIOIACTE TaIVIa yIa TN OTABEPOTTOINON TWV EEAYWVIKWY KEQAAWV OTIG OTTEG KATA TNV
TOTTOBETNON TWV TTETANOUDWV.
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KaAwdiwon

ZNUEIWOEIG:

* Ta 11g TARPEIG 0dnyieg kKaAwdiwang, avaTpéETte aTo Eyyeipidio Odnyiwv.

*  EAéy&re 611 OAa TO £EOPTAPATA TOU CUCTANATOG €XOUV EYKATOOTOBEI BATEI TWV 0dNYIWV.

o ZuvdéoTe OAEG TIG BwPOKIOEIG TwV KOAWDIWY PE Ta @Ig Bwpdkiong Tou MultiRanger. Tuxdv
S10@QOopPIKA BUVANIKG YEIWONG PTTOPEITE VO TO ATTOPUYETE, AV OEV YEIWOETE OTTOUDATTOTE AAAOU TIG
BwpaKioeIg TwV KOAWSiwV.

*  ®povtioTe WOTE 01 EKTEBEINEVOI aywyoi aTa BwPaKIoUéVa KaAWwdIa va Exouv 600 To SuvaToV
MIKPOTEPO PNKOG, TTPOKEINEVOU O BOPUBOG TTOU TTPOKAAEITAI GTN YPAUUN OTTO TIG TTAPACITIKEG
EKTTOUTTEG VA TIOPAUEVEI MIKPOG.

Mivakag akpodEKTWV

O mivakag akpodekTwv o1o MultiRanger emiTpéTel o€ OAeG TIG £106D0UG Kal £56D0UG va ouvdéovTal

Tautdxpova.
182
Q2
Inpeiwon: g = o
Mpoteivopevn potr oTig Bideg oloPIENg ol 1+ [O)
OKPOBEKTWV: o | = S
- 0,56—0,79 Nm (5— 7 in.Ibs) SIE Movia DG s | O
Mnv o@iyyete uTrepBOAIKA TIG Bideg o |1 Jdo e
8 _TReLay 2 ouets — ||
S + el
O %RELAVB —+[ 5
o |7 ™ 2
@ 1 SHIELD %g
®) _TRELAY 4 LI S
NEE R E - ®
®| | Tretavs I 0)
@ % com @
S RELAY 6 RS48S A (M)
el | L =] @1

Mop@otportreig

Mpo€15otmoinon: ZToug OKPOBEKTEG TWV HOPPOTPOTTEWV EHPAvidovTal
A EMIKiVOUVEG TAOEIG KATA TN S1dPKEIN TG AEITOUpYiag.

MepdoTe TO KAAWDIO HOPPOTPOTTEN MECT ATTO YEIWHEVO METAAAIKO
aywyo, SexwpPIoTd a1rd 6Aa KaAwdia (EKTOG a1rd To KaA®wdio Tou

aiclntipa Beppokpaciag TS-3, edv utTdpxEl).
Aeuk6
Mopgorporéac
~ Ato
jumo

Aeukd
Mopgorpoméag
‘Eva

jr pavp

‘o
X
>
c

<

<
1T}

ZNHEIWOEIG

* Mnv xpnoipotroigite opoagovikd KaAwdio e¢aiTiag
NG TTapePBoANG NAekTpIkoU BopuBou

* Mnv ouvdéeTe To KOAWDIO TNG BwWPAKIONG UE TO
AeUKS KAAWDIO TOU HOPPOTPOTTEN, OUVOEDTE OE
EEXWPIOTOUG OKPOOEKTEG.

* AyvorOTE Ta EYXEIPIOIO TWV HOPPOTPOTTEWY TTOU
TIPOTEIVOUV TETOIOU €i0OUG TTPOKTIKEG

Gl WN| =
I

‘Evag mukvwtAg 0,1 pF (100 V kai avw) TrepidapBdveTal oto MultiRanger yia Tn HETATPOTTH TwV TTAAQIWY
eykataotdoewyv MultiRanger Plus. TNa epioadrepeg TAnpogopieg, avatpégte oTo eviko Mapdprnua F —
AvaBdaOuion oto TANpeg Eyxeipidio Odnyiwv Tou MultiRanger.
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PeAé (HAekTpovooOI)

O1 eTTaég Twv peAé @aivovTal aTn B€an TTou €xouv éTav Oev TTapEXETAI peUA 0TO PEAE. O XeIPIoPOG
OAwV Twv peAé givai o id10g Kal HTTopoUV va puBbuIoTOUV WG BETIKG 1 apvnTIKS AoYIKO KUKAwPa PE XpAon
NG P118 (avatpégre aTo Eyyeipidio Odnyiwv).

M
: z . 6| 1
OVOUOOTIKEG TIMEG PEAE: 71 Trevavs
« Téooepa peré TOTToU A, NO 18| 1
(kavovikd avoikto) (1, 2, 4, 5) | 9 | Treravz2
* U0 peAé TUTTOU C, NO (KavoVvika 110
avoikTo) f NC (kavovikd KAEIoTO) 111 %RELAVS
(3,6) 12| T
« 5A 010250V AC, pun emaywyika 13| 1
(14| _Trevava
AsiToupyia peAé 15|
Enpeiwon: To MultiRanger 100 fi 200 PTTopei va TIPOYPAPHOTIOTE JE PEAE. 16| JreLavs
O apIBudG Twv eyKaTESTNUEVWY PEAE e€apTaTal atmd To povTéro. MNa va :—z %nsuwe
TTPOCdIOPIOTEl O aPIBUOG TV dIABETIUWY PEAE TTOU UTTOPOUV Va Mol T

xpnoigotroinBolv oto MultiRanger 100 r} 200, avoi§Te TO KATTAKI Kal
METPNOTE T PEYAAQ AEUKA peAE oTa apIoTEPG TNG 086vNG. Eival anuavTikd
VO JETPAOETE T EVOWHOATWHEVA PEAE, OEOOUEVOU OTI TO AOYIOUIKO ETTITPETTEI
TOV TIPOYPOMMATIONS WG Kal £E1 peAE, aveEdpTnTa aTd TO AV gival
EYKATETTNUEVA 1) OXI.

AilakoTr) peUpATOG:

*  Taperé 1, 2, 4 kai 5 gival peAé NO (kavovika avoIKTO) Kal Ba yeTaTTéCOUV
OTNV KAVOVIKH TOUG KATEoTaoN

*  Ta pehé 3 kai 6 gival peAé NO (kavovika avoiktd) i NC (kavovikd
KAEIOTO) Kal Ba HETATTECOUV OTNV KATAGTAGN TTOU BpicKovTav Tn OTIYUN
NG SIOKOTTAG.

‘E§od0g mA

Ma epioadrepeg TTANPOPOPIES, TUMPBOUAEUTEITE TIG TTAPAPETPOUG £€680U
mA (P200 éwg P219) oTnv evoTnTa ava@opdg TTapaPETPWY TOU
Eyxeipidiou Odnyiwv.

NEEIREN

Tpogodooia

Mpoooxn!

* Tlpiv epapuooTei Tdon oto MultiRanger yia TpwTn @opd, BeRaiwbeite 0TI dAol ol
ouvOedepEvol eEOTTAIOUOI GUVAYEPUOU/EAEYXOU Eival ATTEVEQYOTTOINUEVOI, NEXPI VO EAEYXOEI
n IKAVOTTOINTIKA AEITOUPYia Kal aTTéd00N TOU GUGTAKATOG.

«  BeBaiwBeite 611 N povada eival cuvOedepEvn O€ agIOTTIOTN YEiwan.

InueIWOoEIg Yia ouvdéoelg Taong AC
* O eommAIop6G TTPETTEN VO TTIPOOTATEUETAI UE ATPAAEIa 15 A R
A0@AAEIODIAKOTITN GTNV KTIPIOKK £yKATACTACN.
¢ O ao@aA€IodIoKOTITNG R 0 SIAKOTITNG TNG KTIPIAKAG
€YKATAOTAONG, TTOU XPNOIMOTTOIEITAI WG dIAKOTITNG
amoolvdeong, TTPETTEI Va gival TOTTOBETNUEVOG KOVTE OTOV GND L1
€€OTTAIONO KOl € ONUEIO PE EUKOAN TTPGCGRACN VIO TO XEIPIOTH. L2/N
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Agitoupyia Tou MultiRanger

To MultiRanger £xe1 dUo TpoToug Acitoupyiag: PROGRAM kai RUN. H Aeitoupyia PROGRAM oag
ETTITPETTEI VO TTPOCAPHOLETE TIG TTApapETPoug Tou MultiRanger atnv egapuoyn oag.

006vn ka1 Aeitoupyieg deikTwv Tou MultiRanger

13 kavoviki Aeroupyia: <G> Sev diatiBeTal
4 ao@ahig Asitoupyia: —W— dev diaTiBeTal

=

1 T1UTTOG S€ikTn TUTTOG O€iKTN
2 OeikTng deikTng
3 KUpia évdeign TIMA TTaPApETPOU
/@ 4 povadeg Hovadeg
= 5 XapakTnpIiopog Bon®nTikn Aerroupyia
ouvayeppou hi kai hi hi
6 évdeign oTabung Sev diatiBeTal
7 évdeign TARpwong eTIKETA TTPOGPBACNG KUAIoNG
8 évdeign kévwong eTIKET TIPSO RAONG KUAIONG
\© 9  XApaKTNPIoHOG dev diatiBeTal
ouvayeppou lo kai lo lo
10 peAé # TpoypapuaTiopévo  peAE # TTpoypapUATIOPEVO
\© avaBoofrjvel = dev avaBoofrvel = dev
diaTiBeTal diaTiBeTal
11 peAé # evepyotmroinuévo peAE # evepyoTroinuévo
12 BonénTikA évdeign KWOIKOG TTAPAPETPOU

@/'—‘\

MpoypaupaTiopdg

To MultiRanger TrpoypapuaTiCeTal JE TIPOCAPHOYT TWV TTAPAPETPWY TOU OTNV EKACTOTE EQAPUOYH. ZTN
Aeitoupyia PROGRAM, o1 v AGyw TIPEG TTOPAUETPWY PETARGAAOVTAI YIa TOV KABOPITHO TwV CUVONKWY
Aertoupyiag. To MultiRanger Trpoypapyartietal Pe To popNTO TTPOYPAUPATIOTH. ZTPEWTE TOV TTPOG TN BUpa
uTTEPUBPWY TTavw aTrd TNV 088VN KaI TTATAOTE T TTAAKTPA.

Evepyotroinon Tou MultiRanger
‘OAeg o1 0dnyieg Bewpouv dedopévo 61 To MultiRanger gival evepyoTtroinuévo.

Znueiwon: Katd tTnv 1po@odoTtnan, Wia Jovada evog anueiou epgavidel Tnv améaTtaon,
EVW PIa govada dUo onueiwv ep@avicel Tnv évoeign OFF.

1. TpogodotraTe pe pelua To MultiRanger.
2. ZTpéYTE TOV TIPOYPAMMATIOTA TTPOG TN povada kail ratiote PROGRAM .
3. Namote DISPLAY (<o)

‘o
X
>
c

<

<
1T}

MeTafoAn TTOPpAPETPWV
1. Natiote PROGRAM oTn Aeiroupyia RUN. MatroTte DISPLAY @ yio va BEoETE TN
povada otn Asitoupyia PROGRAM.
2. Marjote DISPLAY @ VIO v ETTIAEEETE TO TTEDI0 KWBIKGS TIAPAPETPOU.

3.  Eioaydyete Tov KWwdIKG TNG TTapapéTpou. MOAIG KaTayxwpioeTe TO TPiTO wn@io, aTnv 086vn
EMQAVICETAI N TINA TNG TTAPAPETPOU.

4.  Eiocaydyete T véa Tipn kai matiote ENTER .
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MoapdueTPOI TTOU TTPETTEI OTTWOOATTOTE

va pubuioTOoUV

ZNUEIVOEIG:

*  H mapapetrpog PO0O kAeidwvel T povada. MNa va Tnv EekAeidwaoeTe kataxwpioTe 1954. OAeg ol

GAAEG TINEG KAEIBWVOUV TN povada.

e O1 TpoeTIAEYUEVEG TINEG E@aVICOVTal UE Evav OOTEPIOKO *

P001 Agitoupyia: KaBopilel Tov T010 TS
HETPNONG TTOU aTTaITEITal YIa TNV EQapuoyn.

P004 Mopgorpoméag: KaBopidel To popgporporréa.

MovTéAo duo
onueiwv

Kopiog MovTéAo evog

&eikTng

onpeiov

KaBoAiko Mop@oTpotréag
Aev UTTAPXEI CUVOEDEUEVOG

0 * |nopgpoTpotréag (TTpopUBuion yia
AUo onpeiwv)

1 ST-25

2 ST-50

100 STH

Tipég 101 XCT-8

102 |+ XPS-10 (mpopUBuion yia MovtéAo
€VOG onueiou)

103 XCT-12

104 XPS-15

112 XRS-5

250 Eicodog mA [MR200]

, MovTtélo evog Movrtélo 500
WIC N onpusiou onueiwv
BeikTng n .
KaBoAikd Mope@oTtpotréag
0 EkT66 Aermoupyiag
1 Z1a0un-dé00 yeudro eival 1o
doxeio (MR200: 6ykog - P050)
2 Kevog xwpog-1réoo adelo eival To
doxeio (MR200: didkevo - P050)
3| AméoTaon (aTré 10 HOPPOTPOTTED
£WG TO UAIKO)
Tipég 4 DPD — diagopd dU0 onueiwv
[MR200]
5 DPA — péon mipr 8Uo onueiwv
[MR200]
6 OCM — mrapoxri avoiktou
kavaAiol [MR200]
7 ABpoIoTAG avTAiag-oUVOAIKOG
6dykog avTtAnong [MR200]

P005 Movadeg: KaBopilel Ti¢ povadeg yia 1ig
TINES TwV BIQOTACEWV.

P002 YAik6: Npoadiopilel Tov TUTTO TOU UAIKOU.
Yypo, utropei va agpopd Kai oTEPEG.

MovTéAo duo

MovTéAo evog

Kupiog

g:li:é KaBoAikd
1] *| Métpa
2| | EkatooTd
Tipég 3| | XihiooTé
4| | Nédia
5| |lvioeg

g onueiou onueiwv
BeikTng . .
KaBoAikd Mop@oTtpoTtréag
1[ *| Yypn ri opidévTia oTEPEN ETIPAVEIQ
Tipég o| | Zrepen emoaveia i emeaveia pe
Ywvieg

P003 Méyiarn raxurnra diepyaaiag:
lMpoodiopiler Tnv avridpaon ornv aAdayn
araeung.

P006 Kevo: Amréoraaon oe povades (P005) arréd
TNV TPGCOWI TOU HOPPOTPOTTEX LEXPI TO ONUEIo

kévwong Tng dlepyaaiag.
Kupiog .
BeikTne Mopegotpotréag

Kupiog

BeikTng MopegotpoTréag

1 Apyn (0,1 m/min)

EpBéAcia: 0,000 éwg 99,000 m (A
10030vapn, avaAoya Je TIG HOVADEG)
MpopuBpiopévn Tipn: 5.000 m (f
10030vapn, avaAoya Je TIG HOVADEG)

Tipég

Tipég 2| *| Meoaia (1 m/min)

MeTaBdaAAer | ¢ P007 Eupog KAipakag

3| | Fpriyopn (10 m/min)

MeTaBdAAAe |«
Tal Ao

P005 Movadeg

Inueiwon: Avatpégte oo Eyxeipidio Odnyiwv
yla va KaBopioeTe TIG EI0680UG, TOUG
ouvayEPUOUG Kal TOUG EAEYXOUG, TIG
ETTIKOIVWVIEG Kal TUXOV AAAEG AEITOUPYIEG.

P007 Eupog kAipakag: Opilel Ta emimeda Tipwyv
TOU TTPOKEITAI VA ETPNOOUV.

Kupiog .
deikTNg 21664n
EpBéAeia: 0,000 éwg 99,000 m (A4
Tiwé 100dUvapn, avahoya Pe TIG HOVADEG)
1ME
s Mpopubpiopévn TipR: pe Bdon To
Kevo (P006)
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EAAnvika

EtriAuon mrpoAnudaTwy

ZUPTITWHA

0B6vn Kevr), 0 HOPPOTPOTTEAG
Sev Bivel TTaApoS.

AiTtia

Aev uttdipxel Tpo@odoaia.

Ela

EA¢ygre TV Tpoodoaia, TV kaAwdiwan f
TNV ao@daAeia TPOPodoaTiag.

H ouokeun 8ev atrokpiveTal
OTOV TTPOYPAPUATIOTH.

Epmrodio umrpootd armé mn Bupa
uTTEPUBPWY, EAATTWHATIKOG
TTPOYPANHATIOTAG.

EAéy&Te T XprioN TOU TTPOYPAUHATIOTH:
15 cm (6”) amd v TpdoOYnN pE
TTPOCAVATOAIOHO GTOV ETTAVW GTOXO.

Epgavigel Short kai th:(#)

BpoayukukAwpévo KaAWSIO HOPPOTPOTTED
1 EAATTWHATIKOG HOPPOTPOTTENG OTO
HTTAOK QKPOJEKTWV TTOU ETTICNHAIVETAI.

ETmiokeudoTe 1 avTIKaTaoTAOTE, av XpelddeTal.

Epgavilel Open kai th:(#)

Mop@oTpotréag amoouvdeSEPEVOS 1
QaveoTPAPPEVN oUVOEDN.

EAéyEre Tn oUvdeon oTa ameikovi{dueva
HTTAOK OKPOJEKTWV

Koppévo kaAwdio popgoTpotréa i
EAATTWHOTIKOG HOPPOTPOTIEAG OTO UTTAOK
QKPOJEKTWY TTOU ETTICNHAIVETaL.

ETOoKeUAoTE 1} avTIKATAOTACTE, av XpelddeTal.

EpgaviCel LOE.

AaBevrg | avUTIAPKTN NXW.

AMNAGETE TN BEON Kau/fy TNV KaTEUBUVON TOU
HOPQOTPOTTEQ.

MpoxwpnoTe aTig AUOKOAIEG HETPNONG.

EpoaviCel Error kai th:(#)

EmAéxOnKe E0QaAUEVOG HOPPOTPOTTEAG
(P004).

Eicaydyete {avd 10 owoTé T0TTO
Hop@oTpoTTéa.

Mop@oTpoTréag ouvdEdEPEVOG HE TN
HEBOSO «dUO KAAWBIWVY.

Mnv ouvdéeTe To Aeukd KaAWDIO HE TN
BwpAKIon, XPNOIUOTIOINCTE KAl Ta TPiat HTTAOK
OKPOBEKTWV.

Mop@poTpotréag ouvdedepévog avaroda.

AvTIOTpEWTE TO AEUKOS PE TO HaUpo KOAWSIO
OTO UTTAOK OKPOJEKTWV.

EpoaviCel EEEE.

Tiur pe TepioodTepoug amoé 4 i 5
XOPOKTAPEG.

EmAEETE peyaAUTEPEG HOVADEG PETPNONG
(P005) fj pIkPOTEPN TIUT TOU CUVTEAEOTH
MetarporA ‘Evdeigng (P061).

H évdeign rapouaoiadel
SIOKUPAVOEIG EVW) N OTABN
UAIKOU eival apetaBAnTn (A
avTIoTPOPWG).

Eo@aluévn atabepotroinan puétpnong.

MeTaBdAete Tn MéyioTn Tax0TtnTa diepyaciag
(P003) A v E§aaBévnon (P704).

H évdeign eival atabepr,
avegapTnTa amé Tnv TpEXouca
oT1a0un uAikoU.

H akouaTikr) 3é0un Tou HOPPOTPOTTEX
TIapEPTTOBIZETAl, O KATAKOPUPOG CWARVag
ToTroB£TNONG Eival TTOAU 0TEVOS ) O
Hop@oTpOTIEaG CUVTOVIGETaI (EVOEIEEIS
HeyaAUTepeg atéd 100 %).

ANGETE T BEON KA/ OTPEYTE €K VEOU TO
HOPQOTPOTTEX TTIPOG TN OTABKN UAIKOU 1) TO
QVTIKEIPEVO.

AvaTpégTe TTAPAKATW OTIG AUOKOAIEG
péTpnong.

BA£TTe Kal: ZUVTOVIOUOG HOPPOTPOTTER
(Ringing).

H o168un uAikoU TTou
ava@EPBNKe TTapousIadel
TIAvVTOTE OQAANQ TNG idIag
TEENG peyEBoUG.

Eog@aluévn Tiui avagopdg yia 1o Kevo,
(uNndév) yia Tn Aeitoupyia o1é8ung (P001 =
1).

BAéme Kevo (P006), AvtioTdBpuion évaeigng
(offset) (P063), BaBuovdéunan avriotabuiong
(P650) ka1 AibpBwan avTioTaduiong (P652).

H akpiBela Tng péTpnong
BeATihveTan KABWG N aTAOUN
TTANCIAEI TO HOPPOTPOTTEQ.

Eo@aluévn taxutnta rixou, Tou
XPNOIUOTIOIEITA VI TOV UTTOAOYIOHO TG
améoTacnG.

XPNOIUOTIOINOTE HOPPOTPOTTEN HE
EVOWHATWUEVO aloBNTApa Bepuokpaciag f
aiobnTrpa Beppokpaciag TS-3.

BAémre TaxutnTta fxou.

H évdeign eivai Tuxaia pe pikpn
1 Kapia oxéon pe Tn oTaéun
UAIKOU.

MpaypaTikA Nxw utrepBoAKd aoBevig A
yiveral eTegepyaaia eapaiuévng nxoug.

AMNNGETE TN Béon Kau/A TNV KaTEUBUVON TOU
Hop@oTpoTTéa.

EAéygre Tig Tapapétpoug BopUBou.

Inueiwon: lNa mepIocodTEPEG TTANPOPOPIES avaTPELTE OTO TTARPEG Eyxeipidio Odnyiwv.
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EYKATOOTACEIG O€ ETIKIVOUVEG
TTEPIOXES

Znueiwon: O1 0dnyieg TTou akoAouBouV 1oXUoUV P6vo yia To MultiRanger 100/200, KwdIKOG

TpoidvTog 7ML5033.

Eykardotaon o€ mdveA:

00nyieg 101K YIA EYKATAOTACEIG OE EMIKIVOUVEG TTEPIOXES (KWBIKOG
gupwtraikng odnyiag ATEX 94/9/EK, rapdpTtnua i, 1/0/6)

O1 0dnyieg TTOU aKOAOUBOUV IGYXUOUV YIa EOTTAICUO TTOU KAAUTITETAI ATTO TOV apPIBUS
moToTroINTikoU SIRAOBATEXT9163X:

1.
2.
3.

10.

1.

12.

Ma TN xprion Kai Tn GUVaPUOAGYNaT, avaTpEéETe OTIG BATIKEG 0dNYiEG.

O eCorAIopOG €xel TTIoTOTTOINBET YIa Xprion wg e€oTTAIcu6g Katnyopiag 3D.

O e¢omAiop6Gg pTTopei va XpnaiyotroinBei otnv emikivouvn duvn 22, pe e€aipeon Tig
AYWYINEG OKOVEG (TT.X., OKOVEG HETAAAOU 1) AvBpaKka).

O eCoTAIOPOG AUTOG €xEl HEYIOTN eTTIQavelakr Beppokpaaia T75 °C (ue
Beppokpacia epiBdAlovtog +50 °C). ZupBouAeuBeite Tov IoxUovTa Kwdika
TTPAKTIKAG YIa TNV €TTIAOYT TOU TTAPOVTOG £EOTTAICHOU O€ OXEOTN ME CUYKEKPINEVES
Bepuokpacieg avA@PAEENG KOVEWV.

O e&omrAiopdg €xel TIoTOTTOINGEI YIa XproN O€ TTEPIOXA TIHWY BEPUOKPATIWV
mepIBaANovTog ato -20 éwg +50 °C.

Tuydv gicodol KaAwdiwv A aywywv TTPETTEI VA AVTATIOKPIVOVTaI OTIG ATTAITACEIG
NG Eupwiraikrig Odnyiag 94/9/EK yia tnv Opdda I, Katnyopia 3D, pérel d¢ va
d1atnPoUV OAEG TIG OVvOPAOoTIKEG TIUEG IP Tou TTepIBAfUATOG.

To kaAwd10 Ba TTPETTEI va ETTIAEYETAI CUPPWVA PE TOV IoXUOVTa KWAIKA TTPAKTIKAG,
KAl va gival TETOI0 WOTE N HOVWON TOU VO UTTOPEI VO AvTEXEI OTN PEYIOTN
emavelakn Bepuokpaacia Tou TepIBAAarog (T75 °C).

O eCorAIopOg Sev €xel agloAoynBei wg OUCKEUN TTOU OXETICETAI HE TNV ACQAAEI
(6TTwg avagépetal atnv Odnyia 94/9/EK, Mapdptnua ll, mapdypagog 1.5).

H eykatdoTaon kai n emBewpnaon Tou TTapdvTog eEOTTAICUOU TTPETTEl VA
TTPAYUATOTTOIEITAI ATTO KATAAANAQ EKTTAIBEUPEVO TTPOCWTTIKG, GUNPWVA PE TOV
1oxUovTa KWwdIka TPakTkAG (EN 60079-14 kai EN60079-17 atnv Eupwtmn).

H emokeun Tou TTAPOVTOG EEOTTAIGHOU TTPETTEI VO TTPAYHATOTTOIEITAl ATT
KOTGAANAQ eKTTAIOEUPEVO TTPOCWTTIKG, GUPPWVA PE TOV I0XUOVTa KWOIKA
TPakTIKAG (T1.X. EN 60079-19 oTnv Eupwtn).

E¢aptApaTa Tou TPOKEITAl VA eVOWHPATWO0UV aTov EOTTAICHO 1) va
XPNOIYoTToINBoUV w¢ avTaAAaKTIKG TTPETTEl va TOTTOBeTOUVTAl ATTO KATAAANAQ
EKTTAIOEUPEVO TTPOCWTTIKG, CUUQWVA PE TNV TEKUNPIWON TOU KATOOKEUQOTH).
XeIpOoKivnTn TTAPAKAUYN JTTOPEI VO TTPayUaTOTIOINOEl e XPAON TOu SIAKOTITN
ATTOoUVOECONG TTOU TIAPEXETAI OTNV KTIPIOKK EYKATAGTACN.
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Emitoixn eykardoTtaon:

0Bnyieg 151K Y10 EYKATAOTACEIG OE ETTIKIVOUVEG TTEPIOXES (KWBIKOG
€upwWTTAikAg odnyiag ATEX 94/9/EK, rapdptnua ll, 1/0/6)

O1 0dnyieg TTou akoAouBouv IoxUouyV yia e€0TTAIGUS TToU KOAUTITETAI OTTO TOV aPIBPO
moTotroinTikoU SIRAOBATEXT9163X:

1.

2.
3.
4

10.

1.

12.

lMa Tn Xprion Kai Tn ouvapuoAdynan, avaTpESTe OTIG BACIKEG 0dNYiEG.

O eCorAIouOG €xel TIoTOTTOINBET YIa Xprion wg eE0TTAIcu6G Katnyopiag 3D.

O eComAIopOG pTTopEi va xpnoiyotroinBei oTnv eTmikivouvn dwvn 22.

O egomrAiopdG auTog £xEl HEYIOTN eTTIQavelakh Beppokpaaia T75 C (ue
Bepuokpaacia epIBaAAovTog +50 °C). ZupBouleubeite Tov IoxUovTa Kwdika
TTPAKTIKAG YIa TNV ETTIAOYT TOU TTAPOVTOG £EOTTAIGUOU O€ OXEON ME CUYKEKPIMEVES
BeppoKkpaacieg avaPAEENG KOVEWV.

O €CoTAIOUOG €€l TIIOTOTTOINBET yIa XPrON O€ TTEPIOXN TINWY BEPPOKPATIWV
mePIBAANOvVTOG atTd - 20 £wg +50° C.

Tuydv eicodol KAAWSIWY A aywywv TTPETTEI VA AVTATTOKPIVOVTAI OTIG ATTAITACEIG
NG Eupwtraikng Odnyiag 94/9/EK yia tnv Opaéda I, Katnyopia 3D, pérrel d¢ va
d1atnpoUv OAEg TIG OVOPAOTIKEG TIUEG IP Tou TTepIBAuATOG.

To kaAwdio Ba TTpéTTel va eTMIAEYETAl TUPPWVA PE ToV IoXUovTa KWaIKa TTPAKTIKAG,
KQl va gival TETOI0 WOTE N JOVWAT TOU VO UTTOPET VO QVTEXEI OTN PEYIOTN
em@avelakn Bepuokpaacia Tou TTePIBARparog (T75 °C).

O e§omrAiopdg dev €xel agloAoynBei wG GUOKEUN TTOU OXETICETAI PE TNV ACPAAEI
(6TTwg avagépetal atnv Odnyia 94/9/EK, Mapdptnua I, Tapdypagog 1.5).

H eykatdoTaon kai n €mBewpnaon Tou TTapdvTog eCOTTAICUOU TTPETTEN va
TIPAYUATOTTOIEITAI ATTO KATAAANAQ EKTTAIBEUPEVO TTPOCWTTIKG, CUPPWVA PE TOV
10xUovTa Kwdika TPakTikAG (EN 60079-14 kai EN 60079-17 otnv Eupwtrn)

H emokeun Tou TTaPOVTOG EEOTTAIGUOU TTPETTEI VO TTPAYMATOTIOIEITAl ATTO
KATAAANAQ EKTTAIOEUPEVO TTPOCWTTIKO, CUPQWVA PE TOV I0XUOVTA KWOIKA
TPakTIKAG (T1.X. EN 60079-19 otnv Eupwtn).

E¢aptipata mou TPOKEITal va eVowHaTwBoUv aTov eE0TTAICHO 1) va
XpnoipotroinBolv wg avTaAAaKTIKG TTPETTEI va TOTTOBeTOUVTaI TTé KATAAANAQ
EKTTAIOEUPEVO TTPOOWTTIKG, CUPPWVA PE TNV TEKUNPIWON TOU KATAOKEUAOTH).
XeIpoKivnTn TTAPAKAUWIN WTTOPEI VO TTPAYUATOTTOINOE e XPAON TOU SIAKOTITN
ATTOOUVOEDONG TTOU TTAPEXETAI OTNV KTIPIOKK) EYKATAOTACN.
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MultiRanger - Manual de arranque rapido

El MultiRanger es un transmisor de nivel avanzado, versatil y fiable que funciona segun el principio de los
ultrasonidos. EI MultiRanger esta disponible en dos versiones, MultiRanger 100 y MultiRanger 200. Este
instrumento multifuncion es una solucion completa para:

o la industria del agua y aguas residuales
o la medicion de liquidos, lechadas y sélidos en los tanques de almacenamiento
. los silos, las tolvas de minerales y las cubas de flotacion

MultiRanger 100

El MultiRanger 100 controla la medicion de nivel en uno o dos puntos y dispone de uno, tres o seis relés.
Incorpora comunicaciones digitales y ofrece las Gltimas innovaciones en tecnologia de procesamiento de
senales y diagnostico.

MultiRanger 200

El MultiRanger 200 realiza mediciones de nivel y de volumen en uno o dos puntos y dispone de tres o seis
relés. El instrumento controla el caudal en canal abierto e incorpora funciones avanzadas de control de
bombas y comunicaciones digitales. Ofrece lo Gltimo en tecnologia de procesamiento de sefales y
diagndstico.

Notas:

e Este instrumento ha sido disenado para el uso en el ambito industrial. El uso de este instrumento en
instalaciones residenciales puede causar interferencias a varias comunicaciones por radio.

e El MultiRangerdebe funcionar Ginicamente de la manera como se especifica en éste manual. La
realizacion técnica de estas condiciones es la condicion para una utilizacion sin peligro alguno.

Este manual define las principales caracteristicas y funciones del MultiRanger 100 y MultiRanger 200. Las
funciones aplicables Gnicamente al MultiRanger 200 estan indicadas claramente.

Le recomendamos encarecidamente que obtenga la version completa del manual de instrucciones para
beneficiarse de todas las funciones del instrumento. Para mas detalles ver la version completa del manual
en: www.siemens.com/processautomation.

Los manuales también estan disponibles en version impresa — contacte su representante Siemens
Milltronics. Para mas informacion acerca de este manual contacte:

Siemens Milltronics Process Instruments Inc.
1954 Technology Drive, PO. Box 4225
Peterborough, Ontario, Canada, K9J 7B1
E-mail: techpubs.smpi@siemens.com

Copyright Siemens Milltronics

Process Instruments Inc. 2002. Exencion de responsabilidad
Todos los derechos reservados

Recomendamos a nuestros usuarios Nosotros hacemos todo lo necesario para garantizar la
obtengan copias impresas de la conformidad del contenido de este manual con el
documentacion o consulten las versiones aparato proporcionado. Sin embargo, estas
digitales disefiadas y comprobadas por informaciones quedan sujetas a cambios. SMPI no
Siemens Milltronics Process Instruments Inc. | asume responsabilidad alguna por omisiones o
En ninglin caso sera Siemens Milltronics diferencias. Examinamos y corregimos el contenido de
Process Instruments Inc. responsable de este manual regularmente y nos esforzamos en
reproducciones totales o parciales de la proporcionar publicaciones cada vez mas completas. No
documentacion, ya sea de versiones dude en contactarnos si tiene preguntas o comentarios.
impresas o electronicas.

Las especificaciones estan sujetas a cambios.

MILLTRONICS® es una marca registrada de Siemens Milltronics Process Instruments Inc.
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Notas de seguridad

Es imprescindible respetar las indicaciones de seguridad para una utilizacion sin peligro alguno para el
usuario, el personal, el producto y los aparatos conectados a éste. Por motivos de claridad expositiva en
los textos de indicacion y de precaucion se destaca el nivel de precaucion necesario para cada
intervencion.

Advertencia: El funcionamiento correcto y seguro del aparato presupone un
transporte, un almacenamiento, una instalacion y una programacion
conforme asi como un manejo y un mantenimiento rigurosos.
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Datos técnicos

Para un listado completo, véase por favor la version completa del manual de instrucciones del
MultiRanger. Para mas detalles acerca de las Aprobaciones, ver la placa indicadora del MultiRanger.

Alimentacion
Version AC Version DC
* 100a 230V CA + 15%, 50/ 60 Hz, 36 VA (17W)"  « 12-30 V DC, 20W'
o fusible: F3: 2 AG, Slow Blow, 0.375A, 250V o fusible: F3: 2 AG, Slow Blow, 2A, 250V

!Consumo maximo de energia.

Condiciones de montaje

Altitud Temperatura Categoria de instalacion
* 2000 m méx. ambiente il
e -20a +50 °C (-5 a +122 °F)
Gradode Alcance de medida
contaminacion * 0.3m(1ft)a15m (50 ft),
o4 depende del sensor
Salidas
Sensor mA (analégica) Relés!
¢ 315V pico maximo MuIthanger1 0/200: « Uno: 1 de control
Las versiones para uno o dos « Tres: 2 de control, 1 de alarma
puntos de medida incluyen dos control
salidas mA analdgicas. « Seis: 4 de control, 2 de alarma
* 0-20mA control
* 4-20mA i « Todos los relés: 5A @250 V AC,
* 750 ohm‘s’ max. no inductivo
* Resolucion 01%
¢ Aislada
Relés de Relé de alarma Comunicaciones
control *0,102relésFormaC,NA, 6 NC ¢ RS-232 (ejecutando Modbus
* 1,204relés, (nimeros 3, 6) RTU y ASCII (conector RJ-11)
Forma A, NA * RS-485 (Modbus RTU y ASCII
(nimeros 1, 2, 4, 5) mediante bloques de

terminales)

Todos los relés estan certificados Gnicamente para su uso con equipos con capacidad de cortocircuito
correspondiente o inferior al régimen méaximo de los relés.

Entradas
mA (1) [MR 200 anicamente] Discretas (2)
* 0-20 0 4-20 mA, de un aparato * Nivel de conmutacion e Logical=10a50V DC
alterno, ajustable 10a50VDC * Consumo maximo 3 mA

* Logica0=<05VDC
Sensores

Versiones Cable (365m max.)

compatibles  * No conectar los sensores con cable coaxial

o Serie Echomax ¢ Cable trenzado blindado, 2-3 hilos de cobre, con hilo de drenaje, 0.324

e Serie ST-H Vrms, 0.324 a 0.823 mm? (22 - 18AWG), capacidad nominal entre
conductores adjacentes @ 1 kHz = 19pF/ft., capacidad nominal entre
conductor y blindaje @ 1 kHz = 33 pF/ft (se puede utilizar cable
Belden 8760).

* 365 m max.
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Instalacion

Notas:
¢ lainstalacion debe ser efectuada por Ginicamente por personal de servicio calificado,

observando las indicaciones y los procedimientos de seguridad.
¢ Los choques electrostaticos pueden dafar el instrumento. Asegurar conexiones a tierra
apropiadas.

é Todos los cableados deben ser protegidos para 250 V.

Los terminales de conexion del sensor presentan una tension peligrosa
durante el funcionamiento.

Los bornes (DC) deberian recibir el suministro eléctrico de una fuente de
A alimentacion SELV en conformidad con la norma IEC 1010-1 Anexo H.

e Elencapsulado en plastico no provee la conexion a tierra entre bornes. Utilizar abrazaderas y
puentes conectables a tierra.

Instalacion de la caja de montaje mural

14.9mm 160.3mm

051 (] o =
l(UrT]S") Ig?;:j"; 4 orificios de
i /montaje 66mm
. . Dy Y0261
1. Desatornillar y abrir = =3 =
la tapa para acceder K, 1
a los orificios de (=)
montaje.
2. Marcary taladrar
epe - tapa con
cuatro_ornﬁcms enla /mmmos ®) 2abmm
superf_lme de _ ® . 227mm (945
montaje. (tornillos (893)
provistos por el
cliente).
3. Apretar los tornillos
conun
destornillador largo. ’\ F !
\&¢- s o —
Entrada de cables
Entrada de cables (conductos) Entrada de cables expuesta
1. Retirar los tornillos de fijacion de la tarjeta (pasacab|es suministrados)
madre y extraer el circuito. 1. Desatornillar los pasacables sin retirarlos de
2. Perforar los orificios de entrada de cables, la caja
dejando suficiente espacio para los 2. Pasarlos cables a través de los
c_qmponentes existentes. . prensaestopas. Mantener separado el cable
3. Fijarlos conductos con manguitos de alimentacion del cable de sefial.
estancos adecuados. . Conectar los cables en los blogues de
4, Insertar de nuevo la tarjeta madre en la

terminales y apretar los prensaestopas para

caja y fijar con los tornillos de montaje. obtener un sello dptimo

Nota: Instalacion de conductos y montaje en zonas clasificadas, aplicaciones Clase
1 Div 2, véase el diagrama de referencia 23650314 en el Apéndice A.
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Instalacion de la caja montaje en panel

Para la instalacion de esta version se requiere la preparacion previa del panel. Recortar el panel utilizando
la plantilla suministrada con el instrumento o disponible en www.siemens.com/processautomation.

Dimensiones de la version para montaje en panel

278 mm
(10.93)

198 mm 97 mm
(780°) YY)
—={ 36 mMm |—-——
(1.40°)
O\ / O‘\\

Montaje de la caja

Una vez recortado el panel y perforados los orificios de montaje:

1.

Retirar la tapa del instrumento desatornillando los seis tornillos de fijacion.

2. Retirar los tornillos que sujetan la tarjeta madre manteniendo dicho circuito en la caja.

3. Laelectricidad estatica puede danar permanentemente los componentes electronicos. Extraer
la tarjeta madre de la caja.

4. Perforar los orificios necesarios para la entrada de cables. Compensar las dimensiones de la
puerta del panel evitando que los orificios interfieran con la parte inferior del bloque de
terminales, del circuito impreso o del madulo SmartLinx.

5. Volver a colocar el circuito impreso y apretar los cuatro tornillos.

6.  Colocar el instrumento en el panel, insertando los sujetadores hexagonales los orificios
conicos y en los orificios pretaladrados del panel.

7. Apretar manualmente las tuercas de mariposa (parte posterior) para fijar el conjunto.

8.  Paraterminar, colocar los conductos o prensaestopas necesarios, efectuar las conexiones y
colocar la tapa.

Recomendamos:

Colocar cinta adhesiva para sujetar los tornillos hexagonales mientras se aprietan las tuercas
de mariposa.
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Cableado

Notas:

e Para mas detalles acerca del cableado, consulte la version completa del manual de instrucciones.

¢ |Instalar los componentes del instrumento en conformidad con las instrucciones.

* Conectar los blindajes de los cables en las conexiones correspondientes del MultiRanger. Para
evitar diferencias en el potencial de tierra, los blindajes de cables no deben conectarse a tierra.

e Mantener lo mas corto posible los conductores expuestos de los cables apantallados para limitar
ruidos ocasionados por sefales aleatorias e interferencias.

Circuito impreso

El circuito impreso del MultiRanger permite la conexion simultanea de todas las entradas y salidas.

4
o
~

|

a1
. +_T TB3
Nota: . el 2 =
Par de apriete recomendado para los O +—T ®
tornillos de fijacion de los bornes: o= S
' g 1 Version DC SHIELD 4&
* 056-079Nm (5-7in.bs) I mE il e
Apretar los tornillos sin forzar. S| | Jrewarz oureuts — | 1D
S Bl
() %RELAVB —+[ 5
o | = = 12
@ 1 SHIELD %g
®) _TRELAY 4 LI S
NEE RER E - ®
® _TRELAY 5 . %@
g % con %
RELAY 6 RS485 A
el | L =] @1

Sensores

Advertencia: Cuando el instrumento esta conectado los terminales de
A conexion de los sensores presentan una tension peligrosa.

Instalar el cable del sensor separadamente en conducto metalico
conectado a tierra (excepto el cable del sensor de temperatura TS-3).

blanco
Sensor
negro  NM- dos
—blanco gengor
nim. uno

Notas

¢ Se recomienda no emplear cable coaxial, muy
sensible a interferencias eléctricas.

¢ Conectar el blindaje y el cable blanco del sensor
separadamente, en bornes diferentes.

¢ La documentacion suministrada con los sensores
proporciona instrucciones contradictorias que no se
deben tomar en cuenta.

negro

Ol WIN|=

El MultiRanger incluye un condensador 0,1 uF (100V 0 més), permitiendo modernizar instalaciones
existentes del MultiRanger. Para mas detalles vease el Anexo F-Actualizacion en la version completa del
manual de instrucciones MultiRanger.
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Relés

Los contactos de relé se ilustran desenergizados. Los relés se utilizan de forma idéntica, y pueden
configurarse para actuar como logica positiva o negativa con el parametro P118 (vease el manual de
instrucciones).

M
Ao 16 L
Relés: | 7 | Jrerav1
e cuatrorelés Forma A, NA(1,2,4,5) 1871
. 9 | _TRELAY2
e dosrelés Forma C, NA o NC (3,6) 0]
e BA@ 250V AC, no inductivo 111 %RELAVS
12| T
Funciones del relé 13| 1
14| _TreLava
Nota: El MultiRanger 100 o 200 dispone de relés. El nimero de relés 15| 1
depende del modelo. El nimero de relés disponibles en cada 116] Trevavs
MultiRanger 100 o 200 se define en base al nimero de relés en el circuito % %mm
impreso del instrumento (componentes blancos situados a la izquierda [19] T

del indicador). El software permite programar hasta seis relés, sin
importar su disponibilidad (o no) en el circuito impreso.

Fallo de la alimentacion eléctrica:

e Relés 1,2, 4y5NA (normalmente abiertos), fallan en estado normal

¢ Relés 3y 6 se conectan en estado normalmente abierto o
normalmente cerrado y fallan en estado desenergizado.

Salida analogica

Para mas detalles, consulte los parametros de salida analdgica (P200 - P219),
seccion Descripcion de parametros en el manual de instrucciones.

NEIEIEIEEN

Alimentacion

i Importante !

e Antes de poner en marcha el MultiRanger por primera vez, asegurarse que los sistemas
de alarma/control estén desactivados hasta obtener resultados satisfactorios y
comprobar el rendimiento.

» (arantizar una conexion a tierra adecuada del instrumento.

Notas conexiones alimentacion eléctrica AC

e Elinstrumento debe protegerse con un fusible 15A o un
interruptor — cortacircuitos.

e Lainstalacion debera estar protegida mediante interruptor-
cortacircuitos situado a proximidad del instrumento, bien GND

identificado y de facil acceso. L2/N
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Funcionamiento del MultiRanger

El MultiRanger tiene dos modos de operacion, PROGRAM y RUN. El modo PROGRAM permite configurar
facilmente el instrumento MultiRanger.

Funciones del display - indicacion en el MultiRanger

Modo RUN Modo PROGRAM

1 tipo de indice tipo de indice
2 indice indice
/@ 3 lectura principal valor del parametro
4 unidades unidades
5 asignacion de alarmas hi  funcion auxiliar
(alta) y hi hi (muy alta)
6 indicacion de nivel n/a
'\® 7 visualizacion llenado visualizacion alterna
8 visualizacion vaciado etiqueta visualizacion
\® alterna
9 asignacion alarma lo n/a
(baja) y lo lo (muy baja)
10 ndm. relé programado nam. relé programado
| | centellea = no esta centellea = no esta
O— : x /© disponible disponible
] éé/ 11 ndm. de relé activado nam. de relé activado
= 12 lectura auxiliar nimero de parametro
Q/V—‘\ 13 funcionamiento normal: ~ n/a

Programacion

El instrumento MultiRanger se ajusta con parametros en base a los requisitos de la aplicacion. En modo
PROGRAM los parametros tienen valores basados en las condiciones de funcionamiento. El MultiRanger
se maneja mediante el programador portatil. Orientar el programador portatil hacia el puerto de
infrarrojos situado por encima del display, y pulsar las teclas.

Puesta en marcha del MultiRanger
Las presentes instrucciones se aplican a un instrumento de medida MultiRanger bajo tension.

Nota: Después de la conexion del MultiRanger a la alimentacion de corriente, la version
para un punto indica la distancia, y la version para dos puntos indica OFF

1. Conectar el MultiRanger a la alimentacion.

2. Orientar el programador portatil hacia el instrumento de medida y pulsar PROGRAM | & .
3. Presionar DISPLAY (|

Ajuste de parametros
1. Enmodo RUN, presionar la tecla PROGRAM |
modo de funcionamiento y acceder a PROGRAM.
Presionar DISPLAY @ para seleccionar el campo numero de parametro.
Entrar el nimero de parametro. Entrar el tercer digito. Aparece el valor del parametro.
Entrar el valor deseado, y presionar ENTER .

. Presionar DISPLAY @ para conmutar el
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Parametros de arranque rapido

Notas:

e El parametro P000 bloguea el instrumento. 1954 es el (nico codigo de deshloqueo valido.

e Los valores predefinidos se identifican por *

P001 Funcionamiento: Define el tipo de medida

PO04 Sensor de ultrasonidos: modelo de sensor.
Modelo con dos

Modelo con un

requerido para la aplicacion. indice
primario punto puntos
indi Modelo con un Modelo con dos
“_ 'ce_ punto puntos 0 *[Sin sensor (presel. Doble Punto)
primario 1 ST-25
Global Sensor
1 2 ST50
0 Fuera de servicio 100 STH
1 Nivel-llenado del depdsito o tanque 101 XCT-8
(MR200: volumen - P050) Valores 102 |+ [XPS-10{presel. modefo con un
Espacio-vaciado del depdsito o punto)
2 tanque (MR200: limitador de nivel - 103 XCT-12
P050) 104 XPS-15
3| Distancia (del sensor a la superficie 12 XRS-5
del producto) 250 Entrada mA [MR200]
Valores _ _
DPD - diferencia entre dos puntos
1 | MR200] - - - -
P005 Unidades: Define /as unidades de medida
5 DPA — promedio de dos puntos empleadas para las dimensiones.
[MR200] _
6 OCM - caudal instantaneo en canal Infllce_ Global
abierto [MR200] primario
; Totalizador de bombeo-volumen 1| *| Metros
total bombeado [MR200] 2] [ Centimetros
) Valores |3| | Milimetros
PO02: Material: Tipo de producto medido. N
P : o ies
Liquidos, posiblemente solidos.
5| | Pulgadas

Modelo con dos

Modelo con un

P006 Vacio: Distancia desde /a superficie
emisora del sensor hasta el punto de vaciado,
expresada en Unidades (P005).

indice
SN punto puntos
primario
Global Sensor
«| Productos liquidos o aridos,
Valores superficie horizontal
2| | Producto arido, o superficie inclinada

P003 Velocidad max. de procesamiento:
Determina la reaccion ante variaciones de nivel.

Indice

. . | Sensor
primario

Indice
L Sensor
primario
Rango: 0.000 ... 99.000 m (o valor
Valores equivalente en otra unidad)

Predefinido: 5.000 m (o valor
equivalente en otra unidad)

1 Lenta (0,1 m/min)

Influye en... [*  P007 Rango de medicion

Valores | 2| *| Media (1 m/min)

3| | Rapida (10m/min)

Modificado |*
por

P005 Unidades

Nota: Para mas informacion sobre el ajuste de
entradas, alarmas, controles, comunicaciones y
otras funciones, véase el manual de
instrucciones del instrumento.

P007 Rango de medicion: Determina los niveles
de rango para la medicion.

::'?::rio Nivel
Rango: 0.000 ... 99.000 m (o valor
Valores equivalente en otra unidad)
Predef.: basado en P006 (Vacio)
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Localizacion de averias

Sintoma

Pantalla vacia, el sensor no
emite impulsos.

Causa

Instrumento desconectado.

Accion

Verificar la alimentacion eléctrica, el
cableado y el fusible.

El programador portatil no
comunica con el
instrumento.

Interfaz infraroja obstruida,
programador defectuoso.

Comprobar la utilizacion del
programador: 15 cm (6”) de la placa
frontal, orientado hacia un blanco situado
en la parte superior.

Indica Short (corto)y th:(#)

Cortocircuito del cable del sensor o
sensor defectuoso en el bloque de
terminales indicado.

Reparar o sustituir.

Indica Open (abierto)y
thi#)

Sensor no conectado o conexion
invertida.

Verificar la conexion en los bloques de
terminales indicados.

Circuito abierto (cable sensor), o
sensor defectuoso en el bloque de
terminales indicado.

Reparar o sustituir.

Reposicionar o reorientar el sensor.

Indica LOE. Eco débil o inexistente.
Véase secc. Dificultades de medicion.
Sensor seleccionado erroneo (P004). Verificar el tipo de sensor seleccionado.
Sensor con conexién a dos hilos Separar el cable blanco del blindaje y
Indica Errory th:(#). : utilizar los tres blogues de terminales.
L . Invertir los cables negro-blanco en el
Conexion invertida (sensor). ]
bloque de terminales.
Valor demasiado grande par se Seleccionar otra Unidad de medida
Indica EEEE representado (display max. 4-5 (P005) o disminuir P061, Conversion del

caracteres).

valor visualizado.

El valor visualizado varia,
pero no proporcionalmente
al nivel (o viceversa).

Estabilizacion incorrecta de la medida.

Modificar P003, Velocidad méax. de
procesamiento o P704, Amortiguamiento.

Desfase constante entre el
valor indicado (estatico) y el
nivel del material.

Sefal acustica del sensor obstruida,
tubo montante demasiado estrecho o
sobreoscilacion del sensor
(sobrepasa el 100%).

Reposicionar o reorientar el sensor con
respecto al material o blanco.

Vease secc. Dificultades de medicion.

Vease también la seccion:
Sobreoscilacion del sensor.

Indicacion de un valor
incorrecto, con desfase
constante.

Valor de referencia Vacio incorrecto
para P001 = 1 (medida de nivel).

Veanse los parametros P006 (Vacio), P063
(Desfase lectura), P650 (Calibracion del
desfase), y P652 (Correccion del desfase).

Aumento de la precision de
medida, proporcional a la
distancia entre el nivel de
material y el sensor.

Valor de velocidad del sonido
incorrecto para el célculo de la
distancia.

Utilizar un sensor de ultrasonidos con
sensor de temperatura integrado, o un
sensor TS-3.

Vease la seccion Velocidad del sonido.

Medida irregular, poco
representativa del nivel de
material.

Eco auténtico insuficienteo |
procesamiento de una sefial errénea.

Reposicionar o reorientar el sensor.

Verificar los parametros relacionados
con el Ruido.

Nota: Para mas detalles vease por favor la version completa del manual de instrucciones.
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Instalaciones en zonas potencialmente
explosivas

Nota: Estas instrucciones sdlo se refieren al instrumento MultiRanger 100/200, nimero de
producto 7ML5033.

Montaje en panel:

Instrucciones especificas relativas a instalaciones en zonas con
peligro de explosion (Directiva Europea ATEX 94/9/CE, Anexo Il, 1/0/6)

Estas instrucciones se refieren al dispositivo que ha obtenido el certificado niimero
SIRAOBATEX9163X:

1. Para mas detalles acerca de la utilizacion y el montaje, ver el manual de instrucciones.

2. Elinstrumento esta clasificado como dispositivo de la categoria 3D.

3. Elinstrumento esta disefado para su uso en zonas con peligro de explosion (Zona
22) excepto en zonas sometidas a polvos conductores (p.ej. polvos de metal o de
carbon).

4. Latemperatura en la superficie del instrumento no debe sobrepasar T75 °C (cuando
la temperatura ambiente es +50 °C). La seleccion de este instrumento para
temperaturas de ignicion de polvo especificas debe efectuarse en base a los
cadigos de practica aplicables.

5. Elinstrumento puede soportar temperaturas ambientes de -20 a +50 °C.

6. Lasentradas de cables o tubos deben cumplir los requisitos de la Directiva Europea
94/9/CE, validos para el Grupo I, Categoria 3D, y mantener la proteccion general IP
de la caja.

7. Seleccionar el cable de acuerdo con los cddigos de practica aplicables. Su
aislamiento sera suficiente para soportar la temperatura maxima de superficie
aplicable a la caja (T75 °C).

8.  Elinstrumento no se ha analizado como sistema de proteccion, como se indica en la
Directiva 94/9/CE Anexo Il clausula 1.5).

9. Lainstalacion e inspeccion de este instrumento debera efectuarse por personal
calificado en conformidad con los codigos de practica aplicables (EN 60079-14 y EN
60079-17 en Europa).

10. Lareparacion de este instrumento deberé realizarse por personal calificado en
conformidad con los cadigos de practica aplicables (EN 60079-19 en Europa).

1. Laintegracion de componentes o la sustitucion de parte del instrumento debera
realizarse por personal calificado en conformidad con las indicaciones en la
documentacion del fabricante.

12.  El sobremando manual se obtiene con el corta circuitos incluido en la instalacion.
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Montaje en pared:

Instrucciones especificas relativas a instalaciones en zonas con
peligro de explosion (Directiva Europea ATEX 94/9/CE, Anexo Il, 1/0/6)

Estas instrucciones se refieren al dispositivo que ha obtenido el certificado nimero
SIRADBATEX9163X:

Para mas detalles acerca de la utilizacion y el montaje, ver el manual de instrucciones.

El instrumento esta clasificado como dispositivo de |a categoria 3D.

El instrumento se puede utilizar en zonas peligrosas (22).

La temperatura en la superficie del instrumento no debe sobrepasar T75 °C (cuando

la temperatura ambiente es +50 °C). La seleccion de este instrumento para

temperaturas de ignicion de polvo especificas debe efectuarse en base a los
cadigos de practica aplicables.

5. Elinstrumento puede soportar temperaturas ambientes de -20 a +50 °C.

6. Lasentradas de cables o tubos deben cumplir los requisitos de la Directiva Europea
94/9/CE, validos para el Grupo I, Categoria 3D, y mantener la proteccion general IP
de la caja.

7. Seleccionar el cable de acuerdo con los cddigos de practica aplicables. Su
aislamiento sera suficiente para soportar la temperatura maxima de superficie
aplicable a la caja (T75 °C).

8.  El aparato no se ha analizado como sistema de proteccion (como se indica en la
Directiva 94/9/CE Anexo ll, clausula 1.5).

9. Lainstalacion e inspeccion de este instrumento debera efectuarse por personal
calificado en conformidad con los codigos de practica aplicables (EN 60079-14 y EN
60079-17 en Europa).

10. La reparacion de este equipo debera realizarse por personal calificado en
conformidad con los codigos de practica aplicables (EN 60079-19 en Europa).

11. Laintegracion de componentes o la sustitucion de parte del aparato debera
realizarse por personal calificado en conformidad con las indicaciones en la
documentacion del fabricante.

12.  El sobremando manual se obtiene con el corta circuitos incluido en la instalacion.

I
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MultiRanger - Mise en service rapide

Le transmetteur de niveau MultiRanger est un instrument de mesure ultrasonique polyvalent et fiable. Le
MultiRanger existe en deux versions, MultiRanger 100 et MultiRanger 200, et s'adapte a une large gamme
d'applications :

. eau potable, eaux usées
. mesure de liquides, boues liquides, solides
. trémies, silos a minérai, cellules de flottation

MultiRanger 100

Le MultiRanger 100 contrdle un ou deux points de mesure. Il intégre un, trois ou six relais. Il dispose de
fonctions de communication et intégre les derniéres techniques de diagnostic et de traitement de I'écho.

MultiRanger 200

Le MultiRanger 200 contrdle un ou deux points de mesure. Il intégre trois ou six relais et des fonctions de
mesure de niveau et de volume. Congu pour la mesure de débit en canal ouvert, il fournit davantage
d'algorithmes de contréle de pompage avancé et de fonctions de communication numérique. Il intégre les
derniéres techniques de diagnostic et de traitement de I'écho.

N.B.:

e Cetinstrument est congu pour une utilisation en milieu industriel. En cas d'utilisation en zone
résidentielle, cet instrument peut provoquer différentes interférences radio.

e Pour garantir la sécurité, le MultiRanger doit étre utilisé suivant les consignes fournies dans ce
manuel d'utilisation.

Ce manuel décrit les caractéristiques et les fonctions essentielles du MultiRanger 100 et du MultiRanger 200.
Les caractéristiques réservées au MultiRanger 200 sont clairement distinguées.

Il est fortement recommandé de se reporter a la version compléte du manuel d'utilisation pour accéder a
I'ensemble des fonctions. Cette version est disponible sur le site :

Www.siemens.com/processautomation.
Les versions imprimées de la documentation sont fournies par les représentants Siemens Milltronics.
Toute question sur le contenu de ce document peut étre adressée a :

Siemens Milltronics Process Instruments Inc.
1954 Technology Drive, PO. Box 4225
Peterborough, Ontario, Canada, K9J 7B1
e-mail : techpubs.smpi@siemens.com

Copyright Siemens Milltronics

Process Instruments Inc. 2002. Clause de non-responsabilité
Tous droits réservés

Nous encourageons les utilisateurs a se Les informations fournies dans ce manuel ont été
procurer les exemplaires imprimés de ces vérifiées pour garantir la conformité avec les

manuels ou les versions électroniques caractéristiques du systeme. Des divergences étant
préparées et validées par Siemens possibles, nous ne pouvons en aucun cas garantir la
Milltronics Process Instruments Inc. Siemens | conformité totale. Ce document est révisé et actualisé
Milltronics Process Instruments Inc. ne régulierement pour inclure les nouvelles

pourra étre tenu responsable du contenu de | caractéristiques. N'hésitez pas a nous faire part de vos
toute reproduction totale ou partielle des commentaires.

versions imprimées ou électroniques. Sous réserve de modifications techniques.

MILLTRONICS® est une marque déposée de Siemens Milltronics Process Instruments Inc.
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Consignes de sécurite

Il estimportant de respecter les consignes fournies dans ce manuel d'utilisation afin de garantir la
sécurité de |'utilisateur ou de tiers et la protection de I'instrument ou de tout équipement connecté a ce
dernier. Chaque avertissement s'associe a une explication détaillée du niveau de précaution recommandé
pour chaque opération.

Avertissement : Le parfait fonctionnement de cet instrument et sa sécurité
présupposent un transport approprié, un stockage, une installation,
une utilisation et une maintenance soigneuses.
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Caractéristiques techniques

Pour une liste exhaustive consulter le manuel d'utilisation du MultiRanger. Les homologations sont
indiquées sur la plaque signalétique du MultiRanger.

Alimentation électrique

Version CA Version CC
* 100-230 V CA + 15%, 50 /60 Hz, 36 VA (17W)!  * 12-30V/ CC, 20W'
« fusible : F3:2 AG a action différée, 0.375A, 250V e fusible : F3:2 AG a action retardée, 2A, 250V

'Puissance absorbée maximale.

Conditions d'installation

Altitude Température ambiante  Catégorie d’installation
¢ 2000 m max. ©-20...450°C(-5... +122°F) < Il

Degré de pollution  Plage

o4 e 0,3m(1ft)..15m (50 ft) en
fonction du transducteur

Sorties
Transducteur mA analogique Relais’
* valeur créte 315V MultiRanger 100/200 : e Un: 1, contrdle
Les versions un ou deux points o Trois: 2 contréle, 1 alarme/
de mesure incluent deux sorties .“I !
analogiques. controle .
¢ 0-20 mA e Six: 4 contrdle, 2 alarme/contrdle
e 4-20 mA * Tous les relais: 5 A a 250 V CA,
e 750 ohm maximum charge ohmique
* Résolution 0,1%
* Isolée
Relais de controle Relais d'alarme Communication
¢ 1,2 oud contactstype * 0,1 0u 2 contacts type C, NO,  RS-232 (Modbus RTU et ASClI via
A, NO (relaisn° 1,2, ou NF (relais n° 3, 6) connecteur RJ-11)
4,5) * RS-485 (Modbus RTU et ASCll via

borniers de raccordement)

Tous les relais sont certifiés pour étre utilisés avec des instruments dont le pouvoir de coupure est inférieur ou
égal a la valeur maximale applicable pour les relais.

Entrées
mA (analogique) (1) TOR (2)
[MR 200 uniquement] * Niveau de commutation * Logique 1=10...50V CC
* 0-20 ou 4-20 mA de I'unité auxiliaire, ~ 10-50V CC * Consommation maximale
réglable e Logique 0=<0,5V CC 3mA
Transducteurs
Modeles Cable (365 m max)

compatibles  * ne pas connecter les transducteurs avec un céble coaxial
« Série Echomax  * 2-3 conducteurs (Cu) blindé/torsadé, 300Vrms. 0,324 - 0,823 mm?
« Série STH (22 - 18 AWG), capacité nominale entre conducteurs adjacents a 1kHz =
19pF/ft. Capacité nominale entre conducteur et blindage a 1 kHz = 33 pF/ft.
(Belden 8760 est acceptable).
* 365 m maximum
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Installation

¢ L'installation doit étre effectuée par un personnel qualifié, en accord avec les dispositions
réglementaires locales.
e Cetinstrument peut étre endommagé par les décharges électrostatiques. Assurer une mise a
la terre appropriée.

é Tous les cablages doivent étre isolés pour 250 V minimum.

f Les bornes de connexion du transducteur présentent une tension
dangereuse durant le fonctionnement.

é Les bornes CC doivent étre alimentées par une source SELV conforme-
ment a la norme CEl 1010-1 Annexe H.

¢ Le boitier non-métallique n'assure pas la mise a la terre entre les connexions (tubes). Utiliser
des traversées et des cavaliers appropriés.

Installation de la version boitier mural

149 mm 160,3 mm

(0.58) ] (6.325") Diamétre 91 mm -
152m 0 o 43mm (017) " 358
(067) " Orifices de
(5125 ‘ /montage (x4) Y(GOBZIET
1. Retlr'er les vis et = Q‘f =
ouvrir le couvercle !
pour accéder aux (=]

orifices des vis de
montage.

2. Marquer et percer
quatre trous pour les
vis de montage
(fournies parle
client).

3. Serrer les vis avec
un tournevis long.

>

&

Vis couvercle

/ (x6) 240 mm
G 227mm 945)

(8.93")

o

Place recommandée pour les presse étoupes

Entrée de cable/conduit
1. Dévisser les vis de fixation de la carte

mere pour la retirer.

2. Percer les trous pour I'entrée des cables
électriques en laissant de I'espace pour
les pieces existantes.

3. Fixer les conduits avec des presse étou-
pes adaptés pour garantir I'étanchéité.

4, Repositionner la carte mere et la fixer
avec les vis de montage.

Entrée de cable apparente (presse-
étoupes fournies)

1.

Dévisser les presse-étoupes et les fixer sur le
boitier, sans serrer.

Acheminer les cables dans les presse-
étoupes. Maintenir le cable de I'alimentation
a l'écart du cable du transducteur.
Connecter les cables électriques aux borniers
de connexion et serrer les presse-étoupes
pour garantir |I'étanchéité.

N.B. : Pour plus de détails sur l'installation des cables et le montage en zone
dangereuse (Cl. 1 Div 2), consulter le schéma réf. 23650314 , Annexe A.

Page FR-4 MultiRanger — MISE EN SCE RAPIDE 7ML199850D83



Installation de la version montage panneau

L'installation de la version montage panneau requiert la découpe préalable du panneau. Un patron de
découpe est fourni avec chaque instrument. Il est téléchargeable sur le site :
Www.siemens.com/processautomation.

Dimensions de la version montage panneau

278 mm
(10.93")

198 mm 97 mm
(7.80') T 382
—{ 36 MM |-——

(1.40)

L

Montage du boitier

Une fois la découpe effectuée et les orifices préparés :

1.
2.
3.

Dévisser les vis de fixation (x 6) et soulever le couvercle pour le retirer des charniéres.
Retirer les vis de fixation de la carte mére (x 4).

Attention, I'électricité statique peut endommager I'électronique. Tirer directement sur la carte
mere pour la retirer du boitier.

Percer les orifices nécessaires pour I'entrée des cables électriques. Tenir compte des
dimensions de la fagade du panneau : les orifices ne doivent pas interférer avec les sections
inférieures du bornier de connexion, de la carte électronique et du module SmartLinx.
Remettre en place la carte électronique et la fixer avec les vis adaptées.

Placer l'instrument a l'intérieur du panneau et insérer les fixations hexagonales dans les trous
et les orifices prépercés du panneau.

Visser les écrous papillon a I'arriére de I'ensemble, et serrer manuellement.

Installer des conduits ou des presse-étoupés supplémentaires si besoin, et remettre en place
le couvercle.

Conseils pratiques :

Les tétes hexagonales peuvent étre maintenues en place avec un ruban adhésif afin de fixer
les écrous papillon en place.

7ML199850D83 MultiRanger — MISE EN SCE RAPIDE Page FR-5




Francais

Cablage

e Pour plus de détails sur les raccordements électriques, consulter le manuel d'utilisation.

¢ Tous les composants associés a |'instrument de mesure doivent étre installés suivant les
instructions fournies.

e Connecter tous les blindages de cable aux borniers appropriés du MultiRanger. Pour éviter toute
différence de tension (terre) veiller a la mise a la terre correcte des blindages.

¢ Lalongueur des fils apparents des cables blindés doit étre limitée afin de minimiser les
interférences des émissions aléatoires et des bruits parasites.

Plaque a bornes

La plaque a bornes du MultiRanger permet la connexion simultanée de toutes les entrées / sorties.

®@ TB1

%L_% @ LZ/I{/L1 A
N.B.: gkféA =
Couple de serrage recommandé pour % ’i Y g
les vis de fixation des bornes : o |= Version CC wes ||
Ek _TRELAY 1 - @1
e 056-0,79Nm (57 in.Ibs) 2 | wom +| |Q
Eviter le serrage excessif des vis. g Jreara : g
O %RELAVG rs:“ el
i ol
1 SHELD
g _TreLAY 4 E‘: [ 4@
1 PReEETE A
g _TRELAY 5 1= %%
S &neu\vs Rsﬁ D
el | T L= @I

Transducteurs

Avertissement : La présence d'une tension dangereuse nécessite de
A manipuler les bornes de connexion du transducteur avec précaution.

Le cable du transducteur doit étre installé, seul, sous conduit métallique
mis a la terre. Si utilisé, le cable du capteur de température TS-3 peut étre
installé sous le méme conduit.

¢ Le blindage et le cable blanc du transducteur doivent
étre reliés a des bornes différentes.

¢ Ne pas tenir compte des consignes de cablage
contradictoires fournies dans les manuels des
transducteurs.

1 blanc
Transductet
N.B. . 2 noir Deux
¢ Pour éviter les interférences, ne pas utiliser un cable 3 Al
q blanc 1ransducted
coaxial. a [] Un
5

jr noir

Le MultiRanger est livré avec un condensateur A 0,1 puF (100V minimum) permettant d'actualiser les
installations équipées d'un MultiRanger Plus. Pour plus de détails, se reporter a |' Annexe générale F-
Mise & jour dans le manuel d'utilisation du MultiRanger.
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Relais

Les relais sont illustrés en état désactivé. Tous les relais sont sollicités de fagon identique, ce qui
permet de les configurer en logique positive ou négative avec le paramétre P118.
(Voir le manuel d'utilisation).

M-
- . 1671
Capacité des relais : [ 7| Trevav
8| 1
e quatre contacts type A, NO (1,2, 4, 5) 9 | _Trerav2
¢ deux contacts type C, NO ou NF (3, 6) 10 %
e 5A, 250V CA, charge non inductive |11] —jRELAYS
12| T
Fonction relais 13} "L
114 | _TreLav4
N.B. : La programmation du MultiRanger 100 ou 200 est effectuée a 115 "1
. 5 o a-. 1z 0 16| _TRELAYS
I'aide de relais. Le nombre de relais installes dépend de la version. Pour 7]
déterminer le nombre de relais utilisables sur votre MultiRanger 100 ou 18] %HELAVG
200, ouvrir le couvercle de I'instrument, et compter les composants He] T

blancs situés a gauche de I'afficheur. Le nombre de relais intégrés doit
étre compté : le logiciel permet de programmer jusqu'a six relais, qu'ils
soient installés ou non.

Coupure de courant :

e Lesrelaisn®1,2, 4 etbhsont NO, désactivés en service normal

¢ Lesrelais 3 et 6 sont cablés en contact NO ou NF. L'arrét des relais se
produit en état désactivé.

Sortie mA

Pour plus de détails se reporter aux parametres de la sortie analogique
(P200 a P219) dans la section Parameétres du manuel d'utilisation.

Alimentation électrique

NB.:

e La mise sous tension initiale du MultiRanger doit étre réalisée sans actionner les
appareils d'alarme ou de contrdle éventuellement utilisés. Ces derniers sont mis en
service une fois le fonctionnement de I'instrument de mesure confirmé.

» Relier I'instrument a une prise de terre fiable.

Remarques concernant la connexion de I'alimentation CA

e L'instrument doit étre protégé par un fusible 15 A ou par un
disjoncteur prévu a cet effet.

¢ Prévoir un disjoncteur ou un commutateur de mise hors
service clairement identifié dans l'installation. Ce dernier doit GND
étre facilement accessible et doit se trouver a proximité de
I'instrument.

L1
L2/N

7ML199850D83 MultiRanger — MISE EN SCE RAPIDE Page FR-7



Francais

Fonctionnement du MultiRanger

Le MultiRanger fonctionne sous deux modes : RUN et PROGRAM. Le mode PROGRAM permet de
configurer le MultiRanger en fonction de votre application.

Affichage et fonctions de l'indicateur du MultiRanger

Mode RUN Mode PROGRAM

1 type d'index type d'index
2 index index
/@ 3 lecture principale valeur du parametre
=] 4 unités unités
5 attribution alarme haute et fonction auxiliaire
trés haute
6 affichage du niveau n/a
\® 7 remplissage acces par défilement
8 vidange acces par défilement
9 attribution alarme basse  n/a
—® (lo) et trés basse (lo lo)
10 n° de relais activé n° de relais activé
clignotant = non disponible clignotant = non disponible
11 n°de relais activé n° de relais activé
/@ 12 lecture auxiliaire numéro de parametre
13 fonctionnementnormal:  n/a
=
®/( \\. 14 fonctionnement sécurité- n/a
® défaut: —w—

Programmation

La programmation du MultiRanger consiste a modifier les parametres en fonction des besoins de chaque
application. Le mode PROGRAM permet de maodifier les valeurs des paramétres et régler le fonctionne-
ment de I'instrument. Utiliser le programmateur portatif pour programmer le MultiRanger. Diriger le pro-
grammateur vers le port infrarouge situé au-dessus de I'affichage et appuyer sur les touches.

Mise en service du MultiRanger
Les instructions fournies s'appliquent lorsque le MultiRanger est connecté a |'alimentation.

N.B. : Lors de la mise sous tension, la version un point de mesure affiche la distance ; la
version deux points de mesure affiche OFF
1. Mettre le MultiRanger sous tension.

2. Diriger le programmateur vers I'instrument et appuyer sur PROGRAM | & .
3. Appuyer sur DISPLAY E

Modification des parametres

1. Enmode RUN, appuyer sur PROGRAM
en mode PROGRAM.
Appuyer sur DISPLAY E pour sélectionner le champ Numéro de paramétre.

#  Appuyer sur DISPLAY E pour commuter |'unité

Entrer le numéro de parametre. Saisir le troisieme chiffre pour visualiser la valeur du
paramétre.

4, Entrer la nouvelle valeur et appuyer sur ENTER .
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Parametres de mise en service rapide

e P000 verrouille I'instrument et protege les valeurs programmeées. Pour déverrouiller, entrer 1954.
e Lesvaleurs par défaut des paramétres sont indiquées par *.

P001 Fonctionnement : Définit /e type de mesure
requis pour l'application.

Version deux

Version un point

P004 Transducteur : Définit le transducteur:

Version un point Version deux points

Index
Principal de mesure de mesure
Géneral Transducteur
0  |Sans transducteur (réglage usine =
Double Point)
1 ST-25
2 ST-50
100 STH
101 XCT-8
Valeurs . - -
102 |* XPS-10 (réglage usine pour version
un point de mesure)
103 XCT-12
104 XPS-15
12 XRS-5
250 Entrée mA [MR200]

P0O05 Unité de mesure : Définit I'unité applicable
aux valeurs dimensionnelles.

Index .
AN de mesure points de mesure
Principal
Général Transducteur
0 Hors service
1 Niveau : niveau de remplissage de la
cuve (MR200 : volume - P050)
Espace : niveau de vidange de la
2 cuve (MR200 : volume résiduel -
P050)
« | Distance (transducteur/surface du
Valeurs matériau)
4 DPD : différence entre deux niveau
[MR200]
5 DPA : moyenne de deux points
[MR200]
6 OCM : débit en canal ouvert [MR200]
7 Totalisateur pompage : total volume
pompé [MR200]

PO02 : Matériau : Définit le type de produit
contrélé. Liguide ; parfois associé a des solides.

Version un point Version deux

Index .
de mesure points de mesure

Principal

Transducteur

Général

Index L,
. Général
Principal
1| *| Métres
2| | Centimetres
Valeurs | 3| | Millimetres
4| | Pieds
5| | Pouces

*|

Surface liquide ou solide plane
Valeurs

PO06 Vide : Distance en Unité (P005) entre la face
au transducteur et le niveau process vide.

Solide, ou talus incliné

P003 Temps de réponse max. de /a mesure :
Deéfinit la vitesse de variation du niveau.

Index
.. Transducteur
Principal
1 Lent (0,1 m/min)
Valeurs | 2| * Moyen (1 m/min)
3| | Rapide (10 m/min)

N.B.: Le réglage des entrées, des alarmes et
controles, de la communication et d'autres
fonctions est décrit dans le manuel d'utilisation.

Im_lex_ Transducteur

Principal
Portée : 0,000 a 99,000 m (ou équi-
valent, suivant |'unité de mesure)

Valeurs Valeur préréglée : 5,000 m (ou
équivalent, suivant I'unité de
mesure)

Modifie e P0O07 Intervalle de mesure

P005 Unité de mesure

Modifié par | ¢

P007 Intervalle de mesure : Définit les plages
mesurées.

Index .
. Niveau

Principal
Portée : 0,000 a 99,000 m (ou équiva-
lent, suivant |'unité de mesure)

Valeurs — _
Valeur préréglée : basée sur le 0%
(P006)
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Déepannage

Symptome

Lafficheur est vide et le
transducteur n'émet pas.

Cause

Le systéme n'est pas sous tension.

Action

Vérifier I'alimentation, le cablage ou le
fusible.

Le systeme ne répond pas au

Interface infrarouge obstruée,

Le programmateur est-il utilisé
correctement ?

programmateur. programmateur défectueux. Le situer a 15 cm (6”) de la face avant et le
diriger vers le port approprié.
Cable du transducteur en court-circuit,
Affichage de Shortet th:(#) ou transducteur défectueux (numéro de | Réparer ou remplacer tel que nécessaire.

bornier indiqué).

Affichage de Open et th:(#)

Transducteur déconnecté ou connexion
inversée.

Vérifier la connexion (numéro de bornier
indiqué)

Cable du transducteur ouvert, ou
transducteur défectueux (numéro de
bornier indiqué).

Réparer ou remplacer tel que nécessaire.

Repositionner et/ou reorienter le
transducteur.

Affichage de LOE. Echo insuffisant ou absent. = T ——
Se reporter a la section Difficultés de
mesure.
Sélection erronée en P004/
Transducteur. Reprogrammer le type de transducteur.
A . Ne pas connecter le cable blanc et la
Affichage de Erroret thi#) Ca_blage du t,ransducteur gﬁectue tresse ensemble. Utiliser les trois borniers
suivant la méthode deux fils. .
de connexion.
Cablage du transducteur inversé. Inver_ser les cables noir/blanc sur le
bornier.
Affichage de EEEE Dépassement de la capacité de Sélectionner une autre Unite (P005) ou

I'afficheur (plus de 4 ou 5 chiffres).

réduire la Conversion d'affichage (P061).

La lecture varie alors que le
niveau ne varie pas (ou vice
versa).

Stabilisation incorrecte de la mesure.

Modifier le Temps de réponse de la mesure
(P003) ou le Filtre débit process (P704).

Lecture statique, ne refléte
pas le niveau de matériau.

Face émettrice du transducteur
obstruée, passage du faisceau
impossible, rehausse trop étroite, ou
montage du transducteur résonant
(dépassement du 100%).

Repositionner et/ou reorienter le
transducteur par rapport au matériau ou a
la cible.

Se reporter a la section Difficultés de
mesure.

Se reporter a : Effet de sonnette.

Indication erronée constante
du niveau de matériau
(lecture).

Référence 0% incorrecte pour le mode
niveau (P00 =1).

Se reporter a Vide (P006), Décalage de la
lecture (P063), Etalonnage de la plage
(P650) et Correction du décalage de mesure
(P652).

La précision de la mesure
augmente au fur et a mesure
que I'écart avec la surface
mesurée diminue.

Vitesse du son incorrecte utilisée pour
le calcul de la distance.

Utiliser un transducteur avec un capteur de
température intégré ou un capteur de
température TS-3.

Se reporter a Vitesse du son.

Lecture erronée, correspond
peu (ou pas du tout) au
niveau réel.

Echo vrai insuffisant ou traitement d’'un
écho parasite.

Repositionner et/ou reorienter le
transducteur.

Vérifier les paramétres relatifs aux Bruits
parasites.

N.B. : Pour plus de détails, consulter le manuel d'utilisation complet.
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Installations en zone dangereuse

N.B. : Les consignes ci-dessous s'appliquent au MultiRanger 100/200, référence produit 7ML5033.

Momage panneau :

Instructions spécifiques aux installations en zone dangereuse (réf.
Directive Européenne ATEX 94/9/CE, Annexe II, 1/0/6)

Les consignes ci-dessous s'appliquent a I'instrument objet du certificat N°
SIRAOBATEXT9163X :

1.
2.
3.

10.

.

12.

L'utilisation et I'assemblage sont décrits dans le manuel d'utilisation.

L'appareil est certifié en tant qu'instrument de la catégorie 3D.

L'appareil peut étre utilisé en zones a atmosphere explosive, zone 22, a |'exception
de poussiéres conductrices (p. ex. poussiéres de métal ou de carbone).

La température a la surface de I'appareil ne doit pas dépasser T75 °C (température
ambiante +50 °C). Sélectionner cet appareil en accord avec le code de bonne
pratique applicable, suivant des températures spécifiques liées a l'inflammation de
poussieres.

L'appareil peut étre utilisé lorsque la température ambiante varie entre -20 et

+50 °C.

Les raccordements des cables/conduits doivent étre conformes aux conditions
établies par la Directive Européenne 94/9/CE applicable au Groupe Il, Catégorie 3D.
lIs doivent permettre de garantir la protection IP du boitier.

Choisir le cable en accord avec les codes de bonne pratique applicables. L'isolation
doit pouvoir supporter la température de surface maximale spécifiée pour le boitier
(T75°C).

Conformément a la Directive 94/9/CE Annexe ll, clause 1.5, cet instrument n’est pas
considéré un appareil de sécurité.

Linstallation et la vérification de cet appareil doivent étre effectuées par un
personnel qualifié, en accord avec le code de bonne pratique applicable (EN 60079-
14 et EN 60079-17 pour I'Europe).

Toute réparation de ce systeme doit étre effectuée par un personnel qualifié, en
accord avec le code de bonne pratique applicable (ex. EN 60079-19 pour I'Europe).
Les composants intégrés dans le systéme ou utilisés pour les remplacements
éventuels devront étre installés par un personnel qualifié en accord avec les
spécifications contenues dans la documentation fournie par le fabricant.

Utiliser le coupe-circuit prévu dans l'installation pour déclencher une coupure
manuellement.
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Francais

Version bhoitier mural :

Instructions spécifiques aux installations en zone dangereuse (réf.
Directive Européenne ATEX 94/9/CE, Annexe Il, 1/0/6)

Les consignes ci-dessous s'appliquent a I'appareil objet du certificat N°
SIRAOBATEXT9163X :

L'utilisation et I'assemblage sont décrits dans le manuel d'utilisation.

L'appareil est certifié en tant qu'instrument de la catégorie 3D.

L'appareil peut étre utilisé en zones a atmosphere explosive, zone 22.

La température a la surface de I'appareil ne doit pas dépasser T75 °C (température

ambiante +50 °C). Sélectionner cet appareil en accord avec le code de bonne

pratique applicable, suivant des températures spécifiques liées a l'inflammation de
poussiéres.

5. L'appareil peut étre utilisé lorsque la température ambiante varie entre -20 et
+50 °C.

6. Lesraccordements des cables/conduits doivent étre conformes aux conditions
établies par la Directive Européenne 94/9/CE applicable au Groupe Il, Catégorie 3D.
lIs doivent permettre de garantir la protection IP du boitier.

7. Choisir le cable en accord avec les codes de bonne pratique applicables. L'isolation
doit pouvoir supporter la température de surface maximale spécifiée pour le boitier
(T75°C).

8. Conformément a la Directive 94/9/CE Annexe ll, clause 1.5, cet appareil n'a pas été
évalué en tant que dispositif de sécurité.

9. Linstallation et la vérification de ce systéme doivent étre effectuées par un
personnel qualifié, en accord avec le code de bonne pratique applicable (EN 60079-
14 et EN60079-17 pour I'Europe).

10. Toute réparation de ce systéme doit étre effectuée par un personnel qualifié, en
accord avec le code de bonne pratique applicable (ex. EN 60079-19 pour I'Europe).

11.  Les composants intégrés ou utilisés pour les remplacements éventuels devront étre
installés par un personnel qualifié en accord avec les instructions fournies dans la
documentation fournie par le fabricant.

12.  Utiliser le coupe-circuit prévu dans l'installation pour déclencher une coupure

manuellement.

~wn =
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MultiRanger - Manuale per I'avvio rapido

Polivalente ed affidabile, il transmettitore MultiRanger offre la pili avanzata tecnologia ad ultrasuoni per la
misura di livello. Il MultiRanger ¢ disponibile in due versioni, MultiRanger 100 e MultiRanger 200.
Questo apparecchio multifunzionale e una soluzione completa per diversi settori industriali:

. acqua/acque reflue
o rilevamento di soglia nei depositi di materiali liquidi, impasti liquidi e solidi sfusi
. tramoggi, silo per minerali, celle di flottazione

MultiRanger 100

Il MultiRanger 100 misura il livello di uno o due punti, ed offre uno, tre o sei relé. Lapparecchio é dotato di
uscite digitali, con tecniche ottimizzate di analisi dei segnali e funzioni di autodiagnostica.

MultiRanger 200

Il MultiRanger 200 permette misure di livello e di volume di uno o due punti, ed offre tre o sei rele.
L'apparecchio € inoltre progettato per la misura di portata in canali aperti, e fornisce algoritmi di controllo /
gestione pompe ed uscite digitali. MultiRanger vi offre anche le ultime tecniche di elaborazione dei segnali
e funzioni di autodiagnostica.

Note:

¢ Questo apparecchio e stato progettato per I'uso in ambienti industriali. Luso di questo apparecchio
in zone residenziali puo causare disturbi alle comunicazioni radiofoniche.

e Per garantire la protezione il MultiRanger deve essere utilizzato osservando le istruzioni ed
avvertenze contenute in questo manuale.

Questo manuale fornisce informazioni sulle principali caratteristiche e funzioni del MultiRanger 100 e
MultiRanger 200. Le funzioni esclusive del MultiRanger 200 sono identificate chiaramente.

Si consiglia all'operatore di leggere il manuale d'uso integrale per ottenere i massimi risultati.

Il manuale integrale € disponibile sul nostro sito web: www.siemens.com/processautomation.

Per la versione stampata, rivolgersi al proprio rappresentante di Siemens Milltronics.
Per ulteriori informazioni su questo manuale, rivolgersi a:

Siemens Milltronics Process Instruments Inc.
1954 Technology Drive, PO. Box 4225
Peterborough, Ontario, Canada, K3J 7B1
Email: techpubs.smpi@siemens.com

Copyright Siemens Milltronics
Process Instruments Inc. 2002. Clausola di esclusione della responsabilita

Tutti i diritti riservati

Si consiglia agli utenti di acquisire manuali La conformita tra lo stato tecnico dell'apparecchio e il
stampati autorizzati oppure di consultare le | contenuto di questo manuale € stata verificata; tuttavia,
versioni elettroniche progettate e realizzate | potrebbero essere riscontrate alcune variazioni.

da Siemens Milltronics Process Instruments | SMPI non garantisce pertanto la completa conformita
Inc. Siemens Milltronics Process Instruments | del manuale con I'apparecchio descritto. Si avvisa

Inc. non potra essere ritenuta responsabile | inoltre che tutti i manuali vengono regolarmente

per la riproduzione parziale o totale del controllati ed aggiornati e che le eventuali correzioni

contenuto delle versioni stampate o vengono incluse nelle versioni successive. Si invitano gli

elettroniche. utenti a trasmettere i propri suggerimenti e commenti a
SMPI.

SMPI si riserva il diritto di apportare modifiche tecniche.

MILLTRONICS® & un marchio registrato di Siemens Milltronics Process Instruments Inc.
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Indicazioni di sicurezza

L'apparecchio deve essere utilizzato osservando le avvertenze. Un utilizzo non corretto potrebbe causare
danni anche gravi alle persone, sia al prodotto e agli apparecchi ad esso collegati. Le avvertenze
contengono una spiegazione dettagliata del livello di sicurezza da osservare.

Attenzione: Questo apparecchio funziona in modo appropriato e sicuro solo se
trasportato, custodito, installato, impostato e conservato in modo
corretto.
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Specifiche tecniche

Il dati tecnici completi sono descritti nel manuale di istruzioni MultiRanger. Le certificazioni sono riportate
sulla targhetta di identificazione del MultiRanger.

Alimentazione
Versione AC Versione DC
* 100-230 V AC + 15%, 50 / 60 Hz, 36 VA (17W)"  « 12-30V DC, 20W'

o fusibile: F3: 2 AG, Slow Blow, 0.375A, 250V e fusibile: F3: 2 AG, Slow Blow, 2A, 250V

Massima corrente assorbita.

Condizioni operative: installazione

Altitudine Temp. ambientale Categoria di installazione

¢ 2000 m max e -20..+50°C(-5... +122 °F) el

Grado Campo di misura

inquinamento *03m(1ft)... 15m (50 ft)in

o4 funzione del tipo di

trasduttore e del materiale
Uscita

Azionamento Analogica mA Rele!

trasduttore MultiRanger 100/200: « Uno: 1, di controllo

¢ 315V max. Le versioni per uno o due punti « Tre: 2 di controllo, 1 di allarme
sono dotate di due uscite controllo '
analogiche. « Sei: 4 di controllo, 2 di allarme
* 0-20mA controllo
* 4-20mA * contattirelé 5A a 250 V AC, non
¢ 750 ohm max. induttivi
* Risoluzione 0.1%
e Relé isolati

Releé (controllo) Rele (allarme) Comunicazione

¢ 1,2 04 contatti ¢ 0,102 contatti form C, NO, o ¢ RS-232 (Modbus RTU e ASCII

form A, NO NC (rele 3, 6) con connettore RJ-11)
(rele 1,2, 4,5) ¢ RS-485 (Modbus RTU e ASCII

tramite collegamento morsetti)

"Rel? certificati per I'uso con apparecchi che commutano stato con un carico equivalente o inferiore alla massima
capacita dei relé.

Ingresso
Analogico mA (1) Discreto (2)
[MR 200 esclusivamente] ¢ commutazione 10-50 VDC e logico 1=10a50V DC
* 0-20 0 4-20 mA da un’apparecchio ¢ logico0=<05VDC * consumo 3 mA max.
alternativo, scalabile
Trasduttori
Versioni Cavo (lunghezza 365m max.)
compatibili « Si sconsiglia I'uso di cavo coassiale per collegare i trasduttori
o Serie Echomax e 2-3fili di rame, intrecciati ed isolati, filo di drenaggio, 300Vrms, 0.324 - 0.823
¢ Serie STH mm? (22 - 18AWG), capacita nominale tra conduttori a 1 kHz = 19pF/ft.,

capacita nominale tra conduttore e schermo a 1kHz = 33 pF/ft. (E’
consentito 'uso di cavi tipo Belden 8760).
* 365 m max.
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Installazione

Note

¢ L'installazione deve essere eseguita esclusivamente da personale qualificato e in conformita
con le normative locali correnti.
e FE importante proteggere I'apparecchio dalle scariche elettrostatiche. Garantire la
connessione a terra del’apparecchiatura.

Tutti i collegamenti elettrici devono disporre di adeguato isolamento

(250 V min

)

Durante il funzionamento i morsetti dei trasduttori sono sottoposti ad una
tensione pericolosa.

| terminali CC devono essere alimentati da una fonte SELV in conformita
A con la direttiva IEC 1010-1 Allegato H.

¢ La custodia non metallica non fornisce un collegamento a terra continuo tra i conduttori.
Utilizzare pertanto boccole e ponticelli di messa a terra.

Montaggio a muro

14.9mm

(0.58") -smee-

15.2m|

Rimuovere le viti ed
aprire il coperchio
per accedere ai fori
di montaggio.
Segnare e perforare
quattro fori nella
superficie di
montaggio. (fornita
dal cliente).
Avvitare le viti con
un cacciavite lungo.

(0.67)

>

€

o)

1&0332??1 Diametro4.3mm | . 91mm
: (0179 (358
|-et———— 130mm —————= Fori di
(5125) i o
A/montagglu (x4) 7(0.26”)
= = T
‘ i
i
i

227mm
(8.93)

Coperchio
/ Viti (x6) 240mm
G 45"

o

Ingresso cavi

Ingresso cavi con tubo conduit

1.

2.

Svitare le viti di fissaggio della scheda madre e

rimuovere la scheda.

Perforare accuratamente i fori per I'ingresso
dei cavi, lasciando sufficiente spazio per i

componenti esistenti.

Fissare i tubi/conduit con pressacavi di
dimensioni adatte per garantire la tenuta

stagna.

Reinstallare la scheda madre e le viti di

montaggio.

Ingresso cavi con pressacavi forniti

Svitare i pressacavi senza pero rimuoverli
completamente dalla custodia.

Inserire i cavi nei pressacavi. Tenere il cavo
di alimentazione lontano dal cavo segnale.
Inserire le estremita dei cavi nei morsetti e
serrare a fondo i pressacavi per garantire
la tenuta stagna.

Nota: Per 'uso e I'assemblaggio di conduit in applicazioni di Classe 1, Div. 2 fare
riferimento al diagramma n. 23650314, Appendice A.
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Montaggio a pannello

L'installazione della versione montaggio a pannello richiede il ritaglio del pannello. Il modello per il ritaglio
@ fornito con I'apparecchio ed e anche disponibile sul nostro sito internet www.siemens.com/

grocessautomation.

Dimensioni pannello

198 mm 97 mm
(7.80') T 382
—{ 36 MM |-——

(1.40)

278 mm
(10.93")

L

Montaggio custodia
Dopo avere ritagliato il pannello e perforato i fori di montaggio proseguire come segue:

1. Svitare le viti (6) e rimuovere il coperchio dell'apparecchio.

2. Rimuovere le viti (4) assicurandosi che la scheda madre rimanga fissata alla custodia.

3. I componenti elettronici possono essere danneggiati dallelettricita statica. Rimuovere la
scheda madre dalla custodia.

4. Perforare i fori necessari per I'ingresso dei cavi. E' indispensabile tenere conto delle
dimensioni del coperchio del pannello. | fori perforati non devono interferire con le parti
inferiori del blocco terminale, circuito stampato, o scheda SmartLinx.

5. Rimettere la scheda e serrare le viti (4).

6.  Inserire I'apparecchio nel pannello. Inserire i fermagli esagonali nei fori svasati e nei fori
preperforati del pannello.

7. Fissare con gli appositi dadi ad alette e serrare manualmente.

8.  Inserire tubi conduit o pressacavi, realizzare i collegamenti necessari e rimettere il coperchio
della custodia.

Consiglio utile:

. Mantenere le viti con nastro adesivo mentre si avvitano i dadi ad alette.
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Collegamento elettrico

Note:

¢ | collegamenti elettrici sono descritti in dettaglio nel manuale d'uso integrale.

* Loperatore deve installare tutti i componenti dell’apparecchio secondo le istruzioni.

e Collegare gli schermi dei cavi agli appositi morsetti del MultiRanger. Per evitare differenze di
potenziale tra punti di messa a terra gli schermi dei cavi vanno opportunamente collegati a terra.

¢ | conduttori esposti dei cavi blindati devono essere il pit corto possibile, per limitare le interferenze

elettriche causate da trasmissioni o rumore.

Circuito stampato

Il circuito stampato del MultiRanger offre la possibilita di collegare tutte gli ingressi e le uscite

simultaneamente.

4
o
~

|

Nota:
Coppia di serraggio consigliata (terminali):

e 0.56-0.79Nm (5-7in.lbs)
Non serrare le viti a fondo.

B

i L

ELAY 1

ELAY 2

ELAY 3

ELAY 4

ELAY 5

ELAY 6

l@@@@@@@@@@@@%@@@@@@@l

ks Ll L Gl LT L

Trasduttori

Modello CC

|

7
[
SENEEZ O N EEE

Y
DISCRETE | 2
Weurs [

1=

Attenzione: Durante il funzionamento i morsetti dei trasduttori sono
A sottoposti ad una tensione pericolosa.

Sistemare il cavo del transduttore separatamente (eccetto il cavo del

sensore di temperatura TS-3), all'interno di tubi protettivi di metallo con

messa a terra.

Note
¢ Non vanno usati cavi coassiali, sensibili alle
interferenze elettriche.
¢ Lo schermo e il cavo bianco del transduttore vanno
collegati su morsetti separati, non insieme.
¢ Le istruzioni contenute in alcuni manuali (trasduttori)
sono contraddittorie e non vanno seguite.

Ol WIN =

bianco
Trasduttore
nero 2

]

.
DIanco Trasduttore

-

nero

Il MultiRanger & provvisto di un condensatore 0.1 yF (100V min.) per il retrofit di MultiRanger esistenti.
Consultare Appendice Generale F-Upgrading nella versione completa del manuale d'uso MultiRanger.
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Relé

Gli schemi sono rappresentati con lo stato dei contatti dei relé a relé diseccitati. Il funzionamento di tutti

i relé e identico. Possono essere impostati in logica positiva o negativa con il parametro

ulteriori dettagli vedi manuale d'uso completo).
Caratteristiche dei rele:

e quattro releé SPST Form A, NA
(numeri 1,2, 4,5)

e duerele SPDT Form C, NA o NC
(numeri 3,6)

e 5Aa 250V AC, non induttivi

Funzione relé

Nota: Il MultiRanger 100 o 200 e provvisto di relé. Il numero di relé
dipende dal modello. Per stabilire il numero di rele disponibili sul
MultiRanger 100 o 200 dell'utente, basta aprire il coperchio e contare i
componenti bianchi (relé) sulla scheda, a sinistra del display. Il software
consente di programmare fino a sei relé (disponibili o no sulla scheda) ed
e quindi molto importante stabilire il numero esatto di relé a disposizione.

Alimentazione disattivata:

e lrele 1,2 4eb5 sono contatti normalmente aperti, disattivati in
funzionamento normale.

e | rele 3 e 6 sono contatti normalmente aperti o chiusi, disattivati in
funzionamento non operativo.

Uscita mA

Per ulteriori dettagli, consultare i parametri di uscita analogica (P200 - P219)
riportati nel manuale d’uso integrale, capitolo Parametri.

Alimentazione

Nota!

SRR
a[a[z[a[s]23]e[e|~]o[E

-
~

Y =y
© |

8 (per
1

_TRELAY 1

1

_TRELAY 2

%HELAY 3

T
1

_TRELAY 4

1

_TRELAY 5

%RELAV 6

9] T

* Prima di collegare I'alimentazione del MultiRanger per la prima volta, assicurarsi che i
sistemi di allarme/controllo rimangano disattivati fino ad ottenere risultati soddisfacenti.

e Eseguire un'adeguata messa a terra dell’apparecchio.

Nota per collegamenti con corrente CA

* Proteggere I'apparecchio con un fusibile 15 A o un
interruttore limitatore di corrente.

e Accertarsi che nell'installazione e in una posizione
facilmente accessibile dall'operatore si trovi un interruttore
limitatore di corrente, contrassegnato come sezionatore.

GND

L2/N

L1

7ML199850D83 MultiRanger — MANUALE DI AVVIO0 RAPIDO

Pagina IT-7




Funzionamento del MultiRanger

Il MultiRanger ha due modi di funzionamento: PROGRAM e RUN. Il modo PROGRAM consente di
impostare il MultiRanger a seconda dell’applicazione.

Funzioni di display e indicazione MultiRanger

Modo RUN Modo PROGRAM

1 tipo diindice tipo di indice
2 indice indice
3 valore di misura valore del parametro
principale
4 unita unita
5 designazione allarme hie funzione ausiliare
hi hi
6 indicazione livello n/a
7 indicazione riempimento  identificatore scorrimento
8 indicazione svuotamento identificatore scorrimento
9 designazione allarme loe n/a

lolo
0 n.rele programmato
lampeggiante = non

n. relé programmato
lampeggiante = non

| ' RN A
O—L : = disponibile disponibile
] - 11 n.relé attivato n. relé attivato
12 lettura ausiliaria numero di parametro

13 funzionamento normale: n/a

®/(-m \

Programmazione

Iy 44

Par adeguare il MultiRanger alle condizioni di misura & necessario impostare determinati parametri. Nel
modo operativo PROGRAM, i valori dei parametri vanno impostati in base alle condizioni di funzionamento.
Per la programmazione del MultiRanger & necessario disporre del programmatore portatile. Puntare il
programmatore ad infrarossi verso il display e premere i tasti.

Attivazione del MultiRanger
Le istruzioni si riferiscono ad apparecchi MultiRanger sotto tensione.

Nota: Dopo la messa in servizio dell'apparecchio, la versione per un punto indica la distanza,
e la versione per due punti indica OFF

1. Applicare la tensione di alimentazione.

2. Puntare il programmatore verso il display e premere il tasto PROGRAM
3. Premere DISPLAY (.

Impostazione parametri
1. Nelmodo operativo RUN, premere PROGRAM . Premere DISPLAY @ per cambiare modo
operativo e passare a PROGRAM.
Premere DISPLAY @ per selezionare il campo numero di parametro.
Immettere il numero di parametro. Immettere la terza cifra per visualizzare il parametro.
Immettere il nuovo valore e premere ENTER .
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Parametri di avvio rapido

e P000 attiva il blocco, o la protezione dell’apparecchio. Il codice di shlocco unico e 1954.
e | valori preimpostati sono identificati da un'asterisco *

P001 Funzionamento: imposta il tipo di misura.

PO04 Trasduttore: imposta il tipo di trasduttore.

Indice RASILERETTNCERATIST YA
primario | Comune Trasduttore
0 Fuori servizio
1 Livello-effettiva altezza di livello
serbatoio (MR200: volume - P050)
9 Spazio-vuoto effettivo nel serbatoio
(MR200: spazio libero - P050)
« | Distanza (tra il trasduttore e la
Valori superficie del prodotto)
4 DPD - livello differenziale [MR200]
5 DPA — media di due livelli [MR200]
6 0CM — misura di portata in canale
aperto [MR200]
7 Totalizzatore pompe-volume
pompato totale [MR200]

[OGITY Versione 1 punto  Versione 2 punti
primario|Comune Trasduttore
0 + |Senza trasduttore (valore
preimpostato nel versione 2 punti)
1 ST-25
2 ST-50
100 STH
Valori  |'" XCT8 _
+ |XPS-10 (valore preimpostato nel
102
modello per un punto)
103 XCT-12
104 XPS-15
112 XRS-5
250 Ingresso analogico mA [MR200]

PO0Z: Materiale: rileva il tipo di materiale. Liguidi

con possibili residui solidl.

PO05 Unita: imposta I'unita di misura usata per

(LU Versione 1 punto Versione 2 punti
primario | Comune Trasduttore
. 1| *| Superfice liquida o solida orizzontale
Valori P — a ——
2 Superficie solida o inclinata

P003 Massima velocita di processo: velocita di
variazione del livello.

definire dimensioni.
Indice
primario Comune
1| ¥ Metri
2| | Centimetri
Valori 3| | Millimetri
4| | Piedi
5| | Pollici

Indice
primario

Trasduttore

POO6 Vuoto: distanza, in unita (P005) fra il
trasduttore e il punto livello 0%.

1

Lenta (0.1 m/min)

Valori 2

Media (1 m/min)

3

Veloce (10 m/min)

Nota: Leggere la versione integrale del manuale
d’uso per ulteriori informazioni (ingressi, allarmi
e controlli, comunicazione ed altre funzionalita).

Inflice_ Trasduttore

primario
Campo: 0.000 ... 99.000 m

A (variabile secondo unita di misura)

Valori - ——
Preimpostato: 5.000 m (variabile
secondo unita di misura)

Modifica | P007 Campo di lavoro

Modificato|*  P005 Unita

da

P007 Campo di lavoro: livelli da misurare.

Indice .
. Livello

primario

Campo: 0.000 ... 99.000 m
. (variabile secondo unita di misura)

Valori - -
Preimpostato: soggetto al valore di
P006, Vuoto

7ML199850D83
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Ricerca guasti

Sintomo

Display vuoto; trasduttore
non emette impulsi.

Cause probabili

Apparecchio non collegato
all'alimentazione

Azione correttiva

Verificare la fonte di alimentazione, le
connessioni o il fusibile

Il programmatore non
risponde

Interfaccia ad infrarossi ostruita,
programmatore difettoso

Rispettare le istruzioni d'uso:
puntare il programmatore verso il display,
distanza max. 15 cm (6")

Display indica Shorte thi(#)

Corto circuito nel cavo (trasduttore), o
trasduttore difettoso (numero blocco
terminale indicato).

Riparare o sostituire

Display indica Opene th:(#)

Trasduttore non collegato, o
collegamento invertito

Verificare i collegamenti (blocchi
terminali indicati)

Circuito aperto nel cavo (trasduttore),
o trasduttore difettoso (numero blocco
terminale indicato)

Riparare o sostituire

Display indica LOE

Riorientare o riposizionare il trasduttore

Eco insufficiente o inesistente

Consultare la sezione Problemi di misura.

Display indica £rrore th:(#)

Il modello di trasduttore selezionato &
incorretto (P004)

Reimpostare il tipo di trasduttore

Connessione 2 fili (trasduttore)

Non collegare il cavo bianco con lo
schermo; utilizzare tutti i blocchi terminali

Collegamento trasduttore invertito

Invertire la posizione dei cavi nero/bianco
sul blocco terminale

Display indica FEEE

Valore troppo elevato; capacita display
limitata a 4-5 caratteri.

Selezionare un’altra unita di misura
(P005), o diminuire il valore di P061,
Conversione display.

Le variazioni di livello non
producono alcuna
variazione dell'indicazione
sul display (e vice versa)

Stabilizzazione incorretta della misura.

Modificare il parametro P003 (Massima
velocita processo) o P704 (Smorzamento).

Le variazioni di livello non
producono alcuna
variazione dell'indicazione
sul display.

Fascio acustico trasduttore ostruito,
tubo o tronchetto troppo stretto;
oscillazione trasduttore (valore
indicato superiore al 100%)

Riposizionare o riorientare il trasduttore
rispetto al bersaglio

Vedi sezione Problemi di misura

Vedi anche: Oscillazione trasduttore.

Offset costante per tutti i
valori di livello visualizzati

Valore di riferimento errato (zero) per
la misura di livello (P001 = 1)

Vedi i parametri P006 (Vuoto), P063
(Offset livello), P650 (Calibrazione offset),
e P652 (Correzione offset)

Se diminuisce la distanza
fra il trasduttore e la
superficie del prodotto,
aumenta la precisione

Calcolo della distanza basato su un
valore di velocita del suono errato

Usare un trasduttore dotato di sensore di
temperatura, o un sensore di temperatura
T

Vedi Velocita del suono

Il valore visualizzato non
riflette accuratamente il
livello del prodotto.

Eco del prodotto insufficiente; analisi
di un segnale errato.

Riorientare o riposizionare il trasduttore.

Verificare i parametri di rumore.

Nota: Per ulteriori informazioni consultare il manuale d’uso integrale.
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Installazione in aree potenzialmente
esplosive

Nota: Le seguenti istruzioni riguardano apparecchi MultiRanger 100/200 contrassegnati dal
numero 7ML5033.

Montaggio pannello:

Istruzioni specifiche per apparecchiature utilizzate in aree
potenzialmente esplosive
(Direttiva Europea ATEX 94/9/CE, Allegato II, 1/0/6)

Le istruzioni che seguono riguardano apparecchiature contrassegnate dal numero di
certificato SIRA 0BATEXT9163X:

1. Per I'uso e I'assemblaggio, fare riferimento al manuale d'uso integrale.

2. L'apparecchio é certificato per I'uso come dispositivo di Categoria 3D.

3. Lapparecchio puo essere installato in atmosfere esplosive (zona 22) in cui non sono
presenti polveri conduttive (ad esempio polveri di metallo o carbone).

4.  Latemperatura superficiale dell'apparecchio non deve superare T100 °C (con una
temperatura ambiente di +50 °C). Valutare I'impiego di questo apparecchio in base
alle normative locali correnti relative a temperature che possono dar luogo
all'esplosione di polveri.

5. L'apparecchio € certificato per I'uso a temperature ambienti comprese tra -20 e
+50 °C.

6.  Gliingressi-cavi o conduit devono garantire il rispetto dei requisiti della Direttiva 94/
9/CE per il Gruppo II, Categoria 3D e garantire il grado di protezione IP della
custodia.

7. I cavi devono essere selezionati in conformita con le normative locali ricorrenti, ed
essere in grado di sopportare la temperatura massima superficiale della custodia
(T75°C).

8.  Questo apparecchio non é stato definito dispositivo di sicurezza nell'ambito della
direttiva 94/9/CE Allegato ll, clausola 1,5.

9. L'installazione e I'ispezione di questo apparecchio deve essere eseguita da
personale qualificato in conformita con le normative locali correnti (EN 60079-14 e
EN 60079-17 in Europa).

10. Le riparazioni di questo dispositivo devono essere eseguite in conformita con i
codici di procedura applicabili (EN 60079-19 in Europa).

11. I componenti incorporati nel dispositivo o utilizzati per sostituire altre parti dovranno
essere installati da personale qualificato in conformita con le instruzioni contenute
nella documentazione fornita dal fabbricante.

12.  Per l'intervento manuale, utilizzare il sezionatore fornito nell'installazione del
controller associato.
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Montaggio a muro:

Istruzioni specifiche per apparecchiature utilizzate in aree
potenzialmente esplosive
(Direttiva Europea ATEX 94/9/CE, Allegato II, 1/0/6)

Le istruzioni che seguono riguardano apparecchiature contrassegnate dal numero di
certificato SIRA 06ATEXT9163X:

Per I'uso e I'assemblaggio, fare riferimento al manuale d'uso integrale.

L'apparecchio e certificato per I'uso come dispositivo di Categoria 3D.

L'apparecchio puo essere installato in atmosfere esplosive zona 22.

La temperatura massima superficiale dell'apparecchio & T75 °C (con una

temperatura ambiente di +50 °C). Valutare I'impiego di questo apparecchio in base

alle normative locali correnti relative a temperature che possono dar luogo
all'esplosione di polveri.

5. L'apparecchio é certificato per I'uso a temperature ambienti comprese tra -20 e +50
°C.

6. Gliingressi-cavi o conduit devono garantire il rispetto dei requisiti della Direttiva
94/9/CE per il Gruppo Il, Categoria 3D e garantire il grado di protezione IP della
custodia.

7. | cavi devono essere selezionati in conformita con le normative locali ricorrenti, ed
essere in grado di sopportare la temperatura massima superficiale della custodia
(T75°C).

8. Questo apparecchio non é stato definito dispositivo di sicurezza nell'ambito della
direttiva 94/9/CE Allegato Il, clausola 1,5.

9. L'installazione e I'ispezione di questo apparecchio devono essere eseguite da
personale qualificato in conformita con le normative locali correnti (EN 60079-14 e
EN 60079-17 in Europa).

10. Le riparazioni di questo apparecchio devono essere eseguite in conformita con i
codici di procedura applicabili (esempio: EN 60079-19 in Europa).

11. | componenti incorporati nell'apparecchio o utilizzati per sostituire altre parti
dovranno essere installati da personale qualificato in conformita con le instruzioni
contenute nella documentazione fornita dal fabbricante.

12.  Per l'intervento manuale, utilizzare il sezionatore fornito nell'installazione del

controller associato.

I
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MultiRanger Quick Start Handleiding

De MultiRanger is een veelzijdig en betrouwbaar niveaumeetinstrument dat gebruik maakt van
geavanceerde ultrasone technieken. De MultiRanger is leverbaar in twee uitvoeringen, MultiRanger 100
en MultiRanger 200 en is ontworpen voor een breed scala toepassingen:

. water en afvalwater
. opslagtanks, voor het meten van vloeistoffen, slurries, en stortgoed
. hoppers, ertsbunkers, flotation cells

MultiRanger 100

De MultiRanger 100 is een één- of tweepunts meetinstrument, met één, drie of zes relais. Het instrument is
uitgerust met digitale communicatie en biedt de laatste snufies op het gebied van echoverwerkingstech-
niek en diagnosefuncties.

MultiRanger 200

De MultiRanger 200 is een één- of tweepunts instrument met drie of zes relais, dat zowel niveau- als
volumemeting biedt. Het is voorzien van open kanaal bewakingsmogelijkheden, een groot aantal
geavanceerde pompbesturingsalgoritmes en is uitgerust met digitale communicatie. Het biedt de laatste

snufjes op het gebied van echoverwerkingstechnologie en diagnosefuncties.

Opmerkingen:

¢ Dit product is bedoeld voor gebruik in industriéle omgevingen. Gebruik van deze apparatuur in
woonomgevingen kan leiden tot interferentie van communicatie op verschillende frequenties.

¢ De MultiRanger mag uitsluitend worden gebruikt op de manier zoals beschreven in deze
handleiding, anders kan de bescherming die deze apparatuur biedt in gevaar komen.

Deze handleiding geeft een overzicht van de belangrijkste kenmerken en functies die van toepassing zijn
voor de MultiRanger 100 en de MultiRanger 200. Kenmerken die gelden voor de MultiRanger 200 zijn
duidelijk gemarkeerd.

Wij raden u sterk aan de uitgebreide versie van de handleiding aan te schaffen zodat u uw instrument zo
optimaal mogelijk kunt gebruiken. De volledige handleiding is beschikbaar op onze website:

Www.siemens.com/processautomation.

De gedrukte handleiding is leverbaar via uw lokale Siemens Milltronics vertegenwoordiging.
Vragen omtrent de inhoud van deze handleiding kunnen worden gericht aan:

Siemens Milltronics Process Instruments Inc.

1954 Technology Drive, PO. Box 4225

Peterborough, Ontario, Canada, K3J 7B1
Email: techpubs.smpi@siemens.com

Copyright Siemens Milltronics Process

Instruments Inc. 2002. Disclaimer

Alle rechten voorbehouden

Wij raden gebruikers aan geautoriseerde, Hoewel we de inhoud van deze gebruikershandleiding
ingebonden gebruikershandleidingen te hebben geverifieerd aan de omschreven instrumentatie,

kopen, of om de elektronische versies te raad- | kunnen desondanks afwijkingen voorkomen. Wij
plegen, zoals ontworpen en goedgekeurd door | kunnen derhalve niet een volledige overeenstemming
Siemens Milltronics Process Instruments Inc. | garanderen. De inhoud van deze handleiding wordt
Siemens Milltronics Process Instruments Inc. | regelmatig herzien, en correcties worden opgenomen in

is niet aansprakelijk voor de inhoud van volgende uitgaven. Wij houden ons aanbevolen voor
gedeeltelijk, of geheel gekopieerde versies, suggesties ter verbetering.
gebonden of elektronisch. Technische gegevens kunnen worden gewijzigd.

MILLTRONICS® is een geregistreerd handelsmerk van Siemens Milltronics Process Instruments Inc.
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Nederlands

Veiligheidsrichtlijnen

Waarschuwingsmeldingen moeten worden aangehouden om de eigen veiligheid en die van anderen te
waarborgen en om het product en de aangesloten apparatuur te beschermen. Deze waarschuwingsmel-
dingen gaan vergezeld van een verduidelijking van de mate van voorzichtigheid die moet worden aange-

houden.

Waarschuwing: dit product kan uitsluitend correct en veilig werken wanneer
het correct wordt getransporteerd, opgeslagen, geinstalleerd,
ingesteld, bediend en onderhouden.
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Specificaties

Raadpleeg de MultiRanger gebruikershandleiding voor een volledig overzicht. Raadpleeg het naamplaatje
van de MultiRanger voor Goedkeuringen .

Voeding
AC uitvoering DC uitvoering
* 100-230 V AC + 15%, 50/ 60 Hz, 36 VA (17W)!  « 12-30V DC, 200"
e zekering: F3: 2 AG, traag, 0.375A, 250V e zekering: F3: 2 AG, traag, 2A, 250V
Het maximum opgenomen vermogen weergegeven.
Installatiecondities
Hoogte Omgevingstemperatuur  Installatieklasse
* 2000m max * -20 tot +50 °C (-5 tot +122 °F) el

Vervuilingsgraad Bereik
o4 * 0,3m (1ft) tot 15 m (50 ft),
sensorafhankelijk

Uitgangen
Sensorvoeding  mA analoog Relais!
* 315V piek MultiRanger 100/200: « Eén: 1 besturing
Eén of tweepuntsui.tvoeringen * Drie: 2 besturingsrelais, 1 alarm-
hebben twee mA uitgangen. besturing
* 0-20mA « Zes: 4 besturingsrelais, 2 alarm-
* 4-20mA ) besturing
* 750 Ohm maximum « Alle relais nominaal 5 A bij 250 V
* Resolutie van 01% AC, niet inductief
* Galvanisch gescheiden
Besturingsrelais Alarmrelais Communicatie
e 1,20f 4FormA,NO 0, 10f2Form C, NO, of NC relais ¢ RS-232 (Modbus RTU en ASCII
relais (relais (relais genummerd 3, 6) via RJ-11 connector)
genummerd 1, 2,4, 5) ¢ RS-485 (Modbus RTU en ASCII

via klemmenblokken)

Alle relais zijn uitsluitend gecertificeerd voor gebruik met apparatuur die "in storing gaat" bij een toestand op of
onder de nominale maxima van de relais.

Ingangen

mA (analoog) (1) [alleen MR 200] Discrete (2)
* 0-20 of 4-20 mA, van ander apparaat, ¢ 10-50V DC schakelniveau * logisch 1=10tot50V DC
schaalbaar * logisch0=<0,5V DC * 3 mA maximale stroom

Sensoren
Compatibele  Kabel (365m max)

e Echomax serie  * gebruik geen coax-kabel voor sensoren
o STH serie * 2-3 koper aders, twisted met afscherming, drain wire, 300 Vrms, 0,324 -
0,823 mm? (22 - 18AWG), nominale capacitantie tussen naastliggende
aders @ 1 kHz = 19 pF/ft., nominale capacitantie tussen ader en
afscherming @ 1kHz = 33 pF/ft. (Belden 8760 is acceptabel).
* 365 m maximaal
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Nederlands

Installatie

Opmerkingen:

¢ De installatie mag uitsluitend worden uitgevoerd door gekwalificeerd personeel en in over-
eenstemming met lokale regelgeving.
* Ditproduct is gevoelig voor elektrostatische schokken. Hanteer correcte aardingsprocedures.

YA
YA

A\

Alle veldbekabeling moet zijn voorzien van een isolatie geschikt voor
tenminste 250 V.

Er is een gevaarlijke spanning aanwezig op de klemmen van de sensor
tijdens bedrijf.

DC klemmen moeten worden gevoed vanuit een SELV bron, conform
IEC1010-1 Annex H.

* De niet metalen behuizing, bied geen aarding tussen de kabeldoorvoeren. Gebruik aardende
bussen en jumpers.

Wandmontage

14,9 mm

(0.58") -pee-|

152m

Verwijder de deksel-
schroeven en open
het deksel. De mon-
tageschroefgaten
zijn nu zichtbaar.

(0.67)

160,3 mm
(6.325")
[~ 130 mm————=—|
(5125)
*Y N
(=]

4,3 mm diam.
17")
Vier montage-

(0

gaten

e

Deksel-
schroeven
(6)

91 mm
(3.58")
6,6 mm
(0.26")
=
i
i
240 mm
227 mm19.45”)
(8.93)
i
e

Blootgelegde kabeldoorvoer

(meegeleverde wartels)

Draai de wartels los en bevestig deze losjes
op de behuizing.
Voer de kabels door de wartels. Houd de voe-
dingskabel gescheiden van de signaalkabel.

Sluit de kabels aan op de klemmenblokken en
haal de wartels aan om een goede afdichting

2. Markeer en boor
vier gaten in het ® 0
montage-opperviak
voor de schroeven.
(door de klant gele-
verd).
3. Bevestig met een %
lange schroeven- ) .
dragier. ;A - @;‘
Kabeldoorvoerlokaties
Kabeldoorvoer
1. Verwijder de schroeven van het moeder-
bord en trek het recht uit de eenheid.
2. Boor de gaten voor de kabeldoorvoer zorg-
vuldig, laat ruimte over voor bestaande I
inhoud.
3. Bevestig de kabeldoorvoeren m.b.v. de 2
juiste maat hubs voor waterdichte toepas-
sing. 3.
4. Plaats het moederbord weer met de

montageschroeven.

te realiseren.

Opmerking: voor doorvoerlocaties en montage in Class 1, Div. 2 toepassingen,
a.u.b. tekening 23650314 in bijlage A raadplegen.
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Paneelmontage

Voor het plaatsen van de paneelunit moet een uitsparing in het paneel worden gemaakt. Het zaagslabloon
wordt meegeleverd met de unit of kan worden gedownload van www.siemens.com/processautomation.

Paneelmontage-afmetingen

198 mm 97 mm
(780°) YY)
—={ 36 mMm |—-——
(1.40°)
O\ / O‘\\

278 mm
(1033) %) 6

=
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Montage van de behuizing
Wanneer de uitsparing is gemaakt en de gaten zijn geboord, volg dan de onderstaande stappen:

1. Verwijder het deksel door de zes dekselschroeven te verwijderen en het deksel van de schar-
nieren te tillen.

2. Verwijder de vier schroeven waarmee het moederbord aan de behuizing vastzit.

3. Leter op datde elektronica niet beschadigd raakt door statische elektriciteit. Verwijder het
moederbord uit de behuizing door het bord er rechtstandig uit te trekken.

4, Boor de benodigde kabeldoorvoeren. Houd rekening met de paneeldeurafmetingen en zorg er
voor dat de doorvoergaten geen problemen opleveren met de onderste delen van het klem-
menblok, printplaat of SmartLinx card.

5. Plaats de printplaat weer en draai de vier schroeven vast.

6.  Plaats de unitin het paneel en steek de zeskant bouten door de gaten en voorgeboorde
paneelgaten.

7. Bevestig met vleugelmoeren aan de achterzijde en draai deze handvast aan.

8. Voeg doorvoer of pakkingdrukker en draad toe wanneer nodig en monteer het deksel weer.

Nuttige tip:

. Gebruik tape om de zeskantkoppen in de gaten te houden terwijl u de vleugelmoeren
aanbrengt.
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Bedrading

Opmerkingen:

¢ Raadpleeg de Instruction Manual voor volledige instructies voor de bedrading.

o \Verifieer of alle systeemcomponenten zijn geinstalleerd conform de instructies.

¢ Sluit alle kabelafschermingen aan op de aansluitingen van de MultiRanger afschermingen. Voor-
kom verschillende aardpotentialen door niet kabelafschermingen op verschillende plaatsen aan te
sluiten.

* Houd blootgelegde aders van afgeschermde kabels zo kort mogelijk, om ruis in de kabel te reduce-
ren die wordt veroorzaakt door stralingsstrooing en opvangen van ruis.

Klemmenprintplaat

Op de klemmenstrook van de MultiRanger kunnen alle ingangen en uitgangen tegelijkertijd worden
aangesloten.

TB2

e NN LR
S O = L] L
Opmerking: o =4 g e [ 1S
Aanbevolen aanhaalmoment voor % +T Y P g
schroefklemmen: g - DC esnheid sweo | @]
* 056-079Nm (5-7inlbs) UnEa e
De schroeven niet te strak aandraaien S| | Jrewarz i I ()
S} LIS
()] %RELAVS Ts:"‘ 2]
o |7 -l @
2 |1 e | |S ]
® _TReLava Y- N
S [ i E: H®
g _TreLav s = %@
com Z)
8 &RELA‘(G RSE D
e | T Le]| @]

Sensoren

Waarschuwing: er is een gevaarlijke spanning aanwezig op de klemmen
A van de sensor tijdens bedrijf.

Voer de sensorkabel door een geaarde metalen doorvoer, gescheiden van
andere bekabeling (behalve TS-3 temperatuursensor bekabeling, indien

van toepassing).
wit
Antenne
zwart Twee

(\] wit Antenne

Een
jr Zwart

Opmerkingen
* Gebruik geen coaxkabel vanwege elektrische ruis
interferentie.
e Sluit de afscherming en witte sensoraders niet op
elkaar aan; sluit ze aan op aparte klemmen.
¢ Negeer de handleidingen van de sensoren die dit
aanbevelen.

QA WIN| =

A 0.1 pF (100V of groter) condensator is inbegrepen bij de MultiRanger voor montage op oude MultiRanger
Plus installaties. Raadpleeg Algemeen Bjjlage F~Upgradingin de uitgebreide MultiRanger gebruikers-
handleiding voor meer informatie.
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Relais

Relaiscontacten worden weergegeven in de afgevallen stand. Alle relais worden gelijk behandeld en
kunnen worden geconfigureerd als positieve of negatieve logica met behulp van P118

(Zie Instruction Manual). 6]
. . I _TRELAY 1
Nominale waarden relais: 8]
* vier Form A, NO relais (1,2, 4,5) % —TReLay2
. twee:Form C, N0.of NC relgls (3,6) 111 %nsuws
e 5Abij 250 V AC, niet inductief q2] T
P 13| 1
Relaisfunctie (14| Trerava
. . 15| 1
Opmerking: de MultiRanger 100 of 200 kan worden geprogrammeerd [16] TreLavs
met relais. Het aantal geinstalleerde relais hangt af van het model. Open 17| %
om het aantal beschikbare relais te bepalen dat kan worden gebruikt in % j“E““'G

uw MultiRanger 100 of 200 het deksel en tel het aantal grote witte relais
links van het display. Het is belangrijk het aantal relais op de printplaat te
tellen, omdat de software de programmering van max. zes relais
toestaat, ongeacht of deze zijn geinstalleerd of niet.

Storing in voedingsspanning:

e Relais 1,2, 4, en5zijn NO en zullen verbreken in de normale toestand

 Relais 3 en 6 zijn of NO of NC aangesloten en zij zullen verbreken in
de niet bekrachtigde toestanden.

mA uitgang

Raadpleeg voor meer informatie de mA uitgangsparameters (P200 t/m P219) in
de parameter sectie van de Gebruikershandleiding.

=
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Voeding

Belangrijk!

e Zorg, voordat u voedingsspanning voor de eerste keer aansluit op de MultiRanger, dat
eventueel aangesloten alarm/besturings-apparatuur is uitgeschakeld, totdat een
bevredigende werking van het systeem is geverifieerd.

e Zorg er voor dat de eenheid is aangesloten op een betrouwbare aarde.

Opmerkingen voor AC voedingsaansluitngen

e De apparatuur moet zijn beschermd door een zekering van
15 A, of een veiligheidsautomaat in de elektrische installatie
van het gebouw.

* Een veiligheidsautomaat, of schakelaar in de installatie van GND L1
het gebouw, gemarkeerd als de UIT-schakelaar, moet zich in
de buurt bevinden van de apparatuur en binnen handbereik
van de operator zijn.

L2/N
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Bedienen van de MultiRanger

De MultiRanger heeft twee bedieningsmodi, PROGRAM en RUN. In de PROGRAM modus kunt u de
MultiRanger configureren voor uw toepassing.

MultiRanger display- en indicatorfuncties

RUN modus PROGRAM modus

1 index type index type
2 index index
/@ 3 primaire meetwaarde parameterwaarde
4 eenheden eenheden
5 hien hihi alarm hulpfunctie
toekenning
6 niveaudisplay n.v.t.
'\® 7 vuldisplay bladertoegang tag
8 legen display bladertoegang tag
\® 9 loenloloalarm n.v.t.
toekenning
10 relais # geprogrammeerd relais # geprogrammeerd
knippert = niet knippert = niet
| | beschikbaar beschikbaar
O— : x /© 11 relais # geactiveerd relais # geactiveerd
] éé/ 12 hulpmeetwaarde parameternummer
=i ~__| 13 normaal bedrijf: <= nvt.
®/— 14 failsafe bedrijf: —w— n.vit.

Programmering

De MultiRanger wordt geprogrammeerd door de parameters in te stellen voor uw specifieke toepassing.
In de PROGRAM modus, worden deze parameterwaarden gewijzigd voor bepaalde bedrijfsomstandighe-
den. De MultiRanger wordt geprogrammeerd met de handprogrammer. Richt op de infrarood poort, boven
het display en druk op de toetsen.

Activeren van de MultiRanger
Al de instructies gaan er van uit dat de MultiRanger al is geactiveerd.

Opmerking: bij het inschakelen, toont een 'eenpunts' eenheid de afstand; een tweepunts
eenheid toont OFF

1. Inschakelen van de MultiRanger.

2. Richt de handprogrammer op de eenheid en druk op PROGRAM | & .
3. Drukop DISPLAY (.

Wijzigen van parameters
1. Inde RUN modus, druk op PROGRAM . Druk op DISPLAY @ om de eenheid in de
PROGRAM modus te schakelen.
Druk op DISPLAY @ om het parameternummerveld te kiezen.

Voer het parameternummer in. Nadat de derde positie is ingevoerd, wordt de parameter-
waarde getoond.

4, Voer de nieuwe waarde in, en druk op ENTER E]
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Quick Start Parameters

Opmerkingen:

* P000 vergrendeld de eenheid, de ontgrendelingswaarde is 1954. Alle andere waarden vergrende-

len de eenheid.
¢ Defaults worden weergegeven met een *

POO1 Bedliening: Stelt het type meting in dat

PO04 Sensor: Geeft het type sensor aan.

nodig is voor de toepassing. P"'_ T\_Neepl_mts
maire uitvoering
Pri- Eénpunts Tweepunts index [Algemeen Antenne
maire uitvoering uitvoering 0 « |Geen sensor aangesloten (vooringe-
index Algemeen Antenne steld voor tweepuntsmeting)
1 ST-25
0 Buiten bedrijf 7 ST50
1 Niveau-hoe vol de tank is (MR200: 100 STH
volume - P050) Waar- [101 XCT-8
9 Ruimte-hoe leeg de tank is (MR200: | (den 102 | XPS-10 {vooringesteld op éénpunts
ullage - P050) uitvoering)
w 3 | * | Distance (sensor tot product) 103 XCT-12
aar- 4 DPD - tweepunts verschil [MR200] 104 XPS-15
den sl P o TZ | XRS5
— tweepunts gemiddelde 250 mA ingang [MR200
51 | MR200] geng IMR200]
0CM — open kanaal doorstroming P005 Eenheden: Geeft de eenheden aan die
6 . . ,
[MR200] worden gebruikt voor dimensies.
7 Polmp tot&lg;[;(;otaal verpompt Primaire Alqemeen
volume [ I index g
. 1| *| Meters
PO0Z: Product: Meet het producttype. Vioeistof 3T TContimet
kan vaste delen bevatten. e_n_ imeters
Waarden | 3| | Millimeters
Efatnpun_ts T\_I;leept_mts 4| | Feet
uitvoerin uitvoerin
9 9 5[ | Inches
Algemeen Antenne
1] Vloeistof, of horizontaal oppervlak PO06 Leeg: Afstand in Eenheden(P005) van het
Waar- van vaste stof sensoropperviak tot het leeg niveau in het proces.
den Vaste stof, of oppervlak onder een reee
2 ' Primaire
hoek i Antenne
. . Bereik: 0,000 tot 99,000 m (of gelijk-
P003 Maximale processnelheid: Bepaalt - waardig, afhankelijk van de eenheden
i 7 7 aarden
niveauveranderingsreactie. Voorinstelling: 5,000 m (of gelijkwaar-
Pri- dig, afhankelijk van de eenheden)
maire | Antenne Wijzigt *  P007 Bereik
index Gewijzigd | *  P0O5 Eenheden
1| | Langzaam (0,1 m/min) door
s 2 | *| Normaal (1 m/min)
den ' POO7 Bereik: Stelt de bereikniveaus in die
3| | Snel (10 m/min)
gemeten moeten worden.

Opmerking: Raadpleeg de Instruction Manual
voor de instelling van ingangen, alarmen, bestu-
ringen, communicatie en andere functionaliteit.

Primaire .
e Niveau
Bereik: 0,000 tot 99,000 m (of gelijk-
waardig, afhankelijk van de eenheden
Waarden - -
Voorinstelling: Gebaseerd op Leeg
(P00B)
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Nederlands

Probleemoplossen

Symptoom

Display leeg, sensor pul-
seert niet.

Oorzaak

Geen voedingsspanning.

Actie

Controleer voedingsspanning, bekabe-
ling, of voedingszekering.

Geen reactie op program-
meereenheid.

Obstructie van infrarood verbinding,
defecte programmeereenheid.

Controleer gebruik van programmeereen-
heid:

15 c¢m (6”) van het front, naar boven
gericht

Toont Shorten thif#)

Kortsluiting in sensorkabel, of defecte
sensor, bij aangegeven klemmenblok-
nummer.

Repareer of vervang indien nodig.

Toont Openen th:f#)

Sensor niet aangesloten of omge-
keerd aangesloten.

Controleer de aansluiting op getoonde
klemmenblokken.

Onderbreking sensorkabel, of defecte
sensor, bij aangegeven klemmenblok-
nummer.

Repareer of vervang indien nodig.

Toont LOE

Zwakke, of niet bestaande echo.

Verplaats de sensor en/of richt de sensor
opnieuw.

Ga verder met Meetproblemen.

Toont Erroren thif#)

Verkeerde sensor gekozen (P004).

Voer het juiste sensortype in.

Sensor aangesloten m.b.v. twee-
draads methode.

Witte ader en afscherming niet combine-
ren, gebruik alle drie de klemmenblokken.

Sensor achterstevoren aangesloten.

Verwissel de zwarte en witte aders op
het klemmenblok.

Toont £EEE

Waarde te groot om in 4 of 5 posities
weer te geven.

Kies grotere Eenheden (P005), of lagere
Converteer Meetwaarde (P061).

Meetwaarde fluctueert,
terwijl productniveau sta-
biel is (of net anders om)

Onjuiste meetstabilisatie.

Wijzig de maximale proces snelheid
(P003) of demping (P704).

Meetwaarde is vast, onge-

acht het feitelijke productni-

veau.

De akoestische bundel van de sensor
wordt geblokkeerd, standpijp te nauw,
of sensor trilling (geeft meer dan 100%
aan).

Verplaats en/of richt de sensor op het
productniveau of object.

Raadpleeg meetproblemen in de uitge-
breide handleiding.

Raadpleeg ook: Sensortrilling.

Het gerapporteerde pro-
ductniveau heeft altijd
dezelfde afwijking.

Onjuist Leeg (nulpunt) referentie voor
niveau (P001 = 1).

Zie Leeg (P006), Meetwaarde Offset
(P063), Offset Kalibratie (P650), en Offset
Correctie (P652).

Meetnauwkeurigheid ver-
beterd wanneer het niveau
dichter in de buurt van de
sensor komt.

Onjuiste geluidssnelheid gebruikt voor
de afstandsberekening.

Gebruik een sensor met ingebouwde
temperatuursensor of een TS-3 tempera-
tuursensor.

Zie Geluidssnelheid.

Meetwaarde is onregelma-
tig, met weinig of geen cor-
relatie met het productni-
veau.

De juiste echo is te zwak, of een
onjuiste echo wordt verwerkt.

Verplaats de sensor en/of richt de sensor
opnieuw.

Controleer ruisparameters.

Opmerking: raadpleeg de volledige Instruction Manual voor meer informatie.
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Installaties in gevaarlijke zones

Opmerking: de volgende aanwijzingen gelden uitsluitend voor de MultiRanger 100/200,
artikelnummer 7ML5033.

Paneelmontage:

Instructies speciaal voor installaties in explosiegevaarlijke zones
(Raadpleeg de Europese ATEX richtlijn 94/9/EC, Annex ll, 1/0/6)

De volgende instructies gelden voor apparatuur die valt onder certificaatnummer
SIRAOBATEXT9163X:

1. Raadpleeg de volledige handleiding voor gebruik en montage.

2. De apparatuur is gecertificeerd voor gebruik als Categorie 3D apparatuur.

3. De apparatuur mag worden gebruik in een explosiegevaarlijke zone 22 behalve voor
geleidende stoffen (bijv. metaal of koolstof-stoffen).

4. Deze apparatuur heeft een maximale oppervlaktetemperatuur van T75 °C (in een
+50°C omgeving). Raadpleeg de van toepassing zijnde regels voor het selecteren
van deze apparatuur m.b.t. stofexplosietemperaturen.

5. De apparatuur is gecertificeerd voor gebruik in een omgevingstemperatuurbereik
van —20 tot +50°C.

6. Eventuele kabeldoorvoeren moeten voldoen aan de vereisten van de Europese
Richtlijn 94/9/EC voor Group Il, Category 3D en de totale IP-beschermingsklasse van
de behuizing handhaven.

7. De kabel moet worden geselecteerd overeenkomstig de geldende voorschriften en
dusdanig dat deze bestand is tegen de maximale oppervlaktetemperatuur van de
behuizing (T75°C).

8.  De apparatuur is niet getest als veiligheidstoestel (zoals omschreven in richtlijn 94/9/
EC Annex I, clause 1.5).

9. Installatie en inspectie van deze apparatuur moet worden uitgevoerd door
voldoende opgeleid personeel, conform de geldende normen (EN 60079-14 en
EN 60079-17 in Europa).

10. Reparatie van deze apparatuur moet worden uitgevoerd door voldoende opgeleid
personeel, conform de geldende normen (bijv. EN 60079-19 in Europa).

11.  Componenten die opgenomen moeten worden, of gebruikt moeten worden als
vervangingen in de apparatuur, moeten worden gemonteerd door voldoende
getraind personeel conform de documentatie van de producent.

12.  Handmatige schakeling is mogelijk door bediening van de hoofdschakelaar in de
gebouweninstallatie.
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Nederlands

Wandmontage:

Instructies speciaal voor installaties in explosiegevaarlijke zones
(Raadpleeg de Europese ATEX richtlijn 94/9/EC, Annex I, 1/0/6)

De volgende instructies gelden voor apparatuur die valt onder certificaatnummer
SIRADBATEXT9163X:

RIS

10.

.

12.

Raadpleeg de volledige handleiding voor gebruik en montage.

De apparatuur is gecertificeerd voor gebruik als Categorie 3D apparatuur.

De apparatuur mag worden gebruikt in explosiegevaarlijke zone 22.

Deze apparatuur heeft een maximale oppervlaktetemperatuur van T75 C (in een +50
°C omgeving). Raadpleeg de van toepassing zijnde regels voor het selecteren van
deze apparatuur m.b.t. stofexplosietemperaturen.

De apparatuur is gecertificeerd voor gebruik in een omgevingstemperatuurbereik
van —20 tot +50°C.

Eventuele kabeldoorvoeren moeten voldoen aan de vereisten van de Europese
Richtlijn 94/9/EC voor Group II, Category 3D en de totale IP-beschermingsklasse van
de behuizing handhaven.

De kabel moet worden geselecteerd overeenkomstig de geldende voorschriften en
dusdanig dat deze bestand is tegen de maximale oppervlaktetemperatuur van de
behuizing (T75°C).

De apparatuur is niet getest als veiligheidstoestel (zoals omschreven in richtlijn 94/9/
EC Annex I, bepaling 1.5).

Installatie en inspectie van deze apparatuur moet worden uitgevoerd door
voldoende opgeleid personeel, conform de geldende normen (EN 60079-14 en

EN 60079-17 in Europa).

Reparatie van deze apparatuur moet worden uitgevoerd door voldoende opgeleid
personeel, conform de geldende normen (bijv. EN 60079-19 in Europa).
Componenten die opgenomen moeten worden, of gebruikt moeten worden als
vervangingen in de apparatuur, moeten worden gemonteerd door voldoende
getraind personeel conform de documentatie van de producent.

Handmatige schakeling is mogelijk door bediening van de hoofdschakelaar in de
gebouweninstallatie.
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Manual de Inicio Rapido de MultiRanger

0 MultiRanger é um instrumento de monitoramento de nivel versatil e confiavel utilizando técnicas
ultrassonicas avangadas. 0 MultiRanger esta disponivel em dois modelos: MultiRanger 100 e MultiRanger
200, e foi projetado para diversas aplicagdes:

o agua e aguas servidas
o tanques de armazenagem, para medigao de liquidos, pastas fluidas e solidos
e funis, depositos de minérios, células de flutuagao

MultiRanger 100

0 MultiRanger 100 é um dispositivo de medigao de nivel de ponto Unico ou duplo, com um, trés ou seis
relés. E equipado com comunicagao digital e oferece o que ha de mais atual em tecnologia de
processamento de ecos e recursos de diagnostico.

MultiRanger 200

0 MultiRanger 200 é um dispositivo de ponto Gnico ou duplo, com trés ou seis relés que oferece medigao
tanto de nivel quanto de volume. Tem recursos de monitoramento de canal aberto, uma quantidade maior
de algoritmos de controle avangado de bombas e esta equipado com comunicagdes digitais. Oferece o
que ha de mais atual em tecnologia de processamento e recursos de diagndstico.

Observacdes:

» Este produto foi projetado para uso em areas industriais. A operacao deste equipamento em uma
area residencial pode causar interferéncia em vérias comunicagoes com base em frequéncia.

* 0 MultiRanger deve ser utilizado da forma descrita neste manual, caso contrario, a protegao
fornecida pelo equipamento pode ser prejudicada.

Este manual descreve as caracteristicas e fungdes essenciais que se aplicam ao MultiRanger 100 e ao
MultiRanger 200. As caracteristicas que se aplicam ao MultiRanger 200 estao claramente identificadas.

Aconselhamos categoricamente que vocé adquira a versao detalhada do manual para poder utilizar o
maximo potencial de seu dispositivo. 0 manual completo esta disponivel em nosso website:

www.siemens.com/processautomation.
0 manual impresso esta disponivel com seu representante local Siemens Milltronics.
Quaisquer dividas acerca do conteido deste manual devem ser dirigidas a:

Siemens Milltronics Process Instruments Inc.
1954 Technology Drive, PO. Box 4225
Peterborough, Ontario, Canada, K9J 7B1
E-mail: techpubs.smpi@siemens.com

Mod
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Copyright Siemens Milltronics Process
Instruments Inc. 2002. Exclusao de Responsabilidade

Todos os direitos reservados

Aconselhamos os usuarios a adquirirem Apesar de termos verificado o contelido deste manual
manuais autorizados relacionados ou a quanto a conformidade com os instrumentos descritos,
verem versoes eletronicas conforme este pode ter algumas variagoes. Dessa forma, nao
projetadas e autenticadas pela Siemens podemos garantir conformidade integral. O contetido
Milltronics Process Instruments Inc. A deste manual é revisto com regularidade, e as corregoes

Siemens Milltronics Process Instruments Inc. | sao incluidas em edigdes posteriores. Todas as
nao se considera responsavel pelo conteido | sugestoes de aprimoramento sao bem-vindas.

de reproducoes parciais ou totais de versdes
relacionadas ou eletronicas. Os dados técnicos estao sujeitos a alteragdes.

MILLTRONICS® é uma marca comercial registrada da Siemens Milltronics Process Instruments Inc.
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Portugués

Diretrizes de Seguranca

As mensagens de adverténcia devem ser observadas para garantir sua seguranga pessoal bem como a
de terceiros e para proteger o produto e 0 equipamento a ele associado. Essas mensagens de adverténcia
sao acompanhadas de um esclarecimento do nivel de cautela a ser observado.

Adverténcia: Este produto so podera funcionar de forma correta e segura se
for transportado, armazenado, instalado, configurado e utilizado

de forma adequada e se a sua manutencao for corretamente
efetuada.
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Especificacoes

Para obter uma listagem completa, consulte 0 manual de instrugdes do MultiRanger. Para obter
informagdes sobre as Aprovagoes, consulte a placa de identificagao do MultiRanger.

Alimentacao
Versao CA Versao CC
* 100-230 VV CA + 15%, 50/60 Hz, 36 VA (17W)' * 12-30V CC, 20W'
e fusivel: F3: 2 AG, queima lenta, 0,375A, 250V e fusivel: F3: 2 AG, queima lenta, 2A, 250V

10 consumo de energia esta relacionado no maximo.

Condicoes de instalacao

Altitude Temperatura Ambiente Categoria de instalacao
* 2000 m, max. * -20a+50 °C (-5 a +122 °F) el
Grau de poluicao Intervalo
o4 ¢ 0,3 m (1pé)a15m (50 pés),
dependente de transdutor
Saidas
Transmissao de mA analégico Relés!
transdutor MultiRanger 100/200: o Um: 1 controle
* 315V, auge As versfes de ponto simples ou * Trés: 2 controles, 1 controle de
duplo incluem duas saidas mA. alarme
* 0-20mA « Seis: 4 controles, 2 controles de
* 4-20mA o alarme
* 750 ohms, maximo « todos os relés nominais 5 A a 250
* Resolugéo de 0,1% V CA, ndo indutiva
* Isolado
Relés de controle Relés de alarme Comunicacao
* 1,2 ou 4 Formularios * 0,1 0u 2 Formulario C, NO ou NC ¢ RS-232 (Modbus RTU e ASClII via
A, relés NO (relés relé (relés numerados 3, 6) conector RJ-11)
renumerados 1,2, 4, * RS-485 (Modbus RTU e ASCII via
5) blocos do terminal)
Todos os rel@s sdo certificados apenas para uso com o equipamento que falha em um estado ou abaixo das
maximas nominais de relés. '°U
Entradas 2
a
=
mA (analdgica) (1) [somente MR 200]  Discreto (2) &
* 0-20 ou 4-20 mA, a partir de um * alavanca de comutagdo  « |5gico 1=10a50V CC
dispositivo alternativo, expansivel 10-50 V CC * pressdo maxima a 3 mA
* |6gico0=<0,5V CC
Transdutores
Compativel Cabo (365 m, max.)
¢ Série Echomax * nao use cabo coaxial para transdutores
® Série STH * condutores de cobre 2-3, trangado com blindagem, fio com dreno, 300Vrms,

0,324 - 0,823 mm? (22 - 18AWG), capacitancia nominal entre os condutores
adjacentes a 1 kHz = 19 pF/pés, capacitancia nominal entre o condutor e a
blindagem a 1kHz = 33 pF/pés (Belden 8760 é aceitavel).

¢ 365 m, maxima
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Portugués

Instalacao

Observacaes:
* Ainstalacao s devera ser efetuada por pessoal qualificado e em conformidade com os
regulamentos locais vigentes.
* Este produto é suscetivel a choque eletrostatico. Siga os procedimentos adequados de
aterramento.

Toda a instalacao elétrica de campo deve ter um isolamento adequado de, no
A minimo, 250 V.

f Voltagem perigosa presente nos terminais do transdutor durante a operacao.

Os terminais de CC devem ser alimentados por meio de uma fonte de alimentacao
SELV (Safety Extra Low Voltage (Tensao de Seguranca Extra Baixa)) de acordo com
a norma IEC 1010-1, Anexo H.

¢ Acaixa nao metalica nao fornece aterramento entre as conexoes de condutor. Use buchas e
jumpers do tipo de aterramento.

Instalacao de montagem na parede

14,8 mm 160,3 mm
(0,58") g ] (6,325")———— | 43 mm de . « I mT -
152m didmetro (0,17") (3,58")
g |-mest———— 130 mm————=| e
'0’6”) QUGUO orificios
(5125") d 6,6 mm
e montagem v’m 2%")
1. Retire os parafusos Cr= =
da tampa e abra-a !
para exibir os orificios [ )]
dos parafusos de
montagem.
2. Marque e faca quatro Parafusos da

orificios na superficie /‘am"a ©) 2(; o
de montagem para 0s 9 6 2é79g";1 f
parafusos. (fornecido ’

pelo cliente)

3. Aperte com uma
chave de fenda longa. %

) (id

Localizagdes da entrada do cabo

Entrada do cabo do condutor Exposicao da entrada do cabo (juntas
fornecidas)
1 Remova os parafusos de fixagao da placa-maee 1. Solte as juntas e aperte-as com folga na caixa.
a retire. 2. Rosqueie os cabos pelas juntas. Mantenha o cabo
2. Faca os orificios da entrada do cabo com de energia separado do cabo do sinal.
cuidado, deixando espago para o contetdo ja 3. Prenda os cabos aos blocos do terminal e aperte as
existente. juntas para que haja vedacao adequada.

3. Anexe os condutores, utilizando encaixes de
tamanhos devidamente aprovados para
aplicag@o impermeavel.

4, Reinstale a placa-mae com os parafusos de
montagem.

Observacao: Para as localizagoes e conjunto do condutor para montagem em
aplicacoes de Classe 1, Div. 2, consulte o Desenho 23650314 no apéndice A

Pagina PT-4 MultiRanger — MANUAL DE INICIO RAPIDO 7ML199850D83



Instalacao de montagem no painel

Instalar a unidade de montagem no painel exige realizar uma incisao no painel. 0 modelo de incisao é
fornecido com sua unidade ou pode ser baixado do site www.siemens.com/processautomation.

Dimensoes de montagem do painel

198 mm 97 mm
(780") T @e)
—={ 36 mMm |—-——
(1,40")
O\ / O‘\\

278 mm
(10,93")

Montagem da caixa
Apos a incisao e quando os orificios de montagem estiverem prontos, siga as etapas a seguir:

1. Remova a tampa da unidade retirando os seis parafusos da tampa e suspendendo-os pelas
dobradicas.

2. Remova os quatro parafusos de fixagao da placa-mae na caixa.

3. Cuidado para nao danificar a eletronica com a eletricidade estatica. Remova a placa-mae da
caixa retirando a placa.

4. Realize os orificios necessarios de entrada do cabo. Certifique-se de equilibrar as dimensoes
da porta e garantir que os orificios de condutor nao interfiram com as areas inferiores no
bloco do terminal, placa de circuito ou cartdao SmartLinx.

5. Substitua placa e aperte os quatro parafusos.

6.  Cologue a unidade no painel e insira os fechos sextavados através das ranhuras chanfradas e
os orificios do painel perfurados antecipadamente.

7. Aperte manualmente com as porcas aladas a partir da traseira e aperte manualmente.

8. Adicione condutor ou juntas e fixe com fio, conforme necessario e, entao, substitua a tampa.

Mod

=
-]
s
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Dica atil:

. Use fita para fixar as cabecas sextavadas nas ranhuras ao anexar as porcas aladas.
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Portugués

Instalacao eletrica

Observacdes:

» Para obter instrugdes completas sobre as ligagoes elétricas, consulte o manual de instrugoes.
e \Verifique se todos os componentes do sistema estao instalados em conformidade com as

instrucoes.

* Conecte as blindagens de todos os cabos as conexdes blindadas MultiRanger. Evite os potenciais
de aterramento diferencial nao conectando as blindagens do cabo ao aterramento em qualquer

local.

¢ Mantenha os condutores expostos nos cabos blindados assim que for possivel para reduzir o ruido
na linha causado por transmissdes de pulverizagao e captagao de ruidos.

Placa de terminal

A placa de terminal no MultiRanger permite que todas as entradas e saidas sejam conectadas

simultaneamente.

Observacao:
Torque recomendado dos parafusos de
fixacao de terminal:

e 056-0,79 Nm (5—7 pol. Ibs)
Favor nao apertar os parafusos
excessivamente.

Transdutores

4
o
~

|
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Adverténcia: Voltagem perigosa presente nos terminais do transdutor
A durante a operacao.

[
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+
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Execute o cabo do transdutor em um condutor de metal aterrado, separado
de outras fiacoes (exceto a fiacao do sensor de temperatura TS-3, se

aplicavel).

Observacoes

* Nao use cabo coaxial devido a interferéncia de ruido

elétrico

* Nao conecte os fios da blindagem e transdutores brancos;

fixe em terminais separados.

¢ Ignore os manuais do transdutor que recomendam essas

praticas.

Gl WN =

N

branco

preto

bi

]

- T

preto

Transdutor
Dois

Transdutor
Um

Um capacitor de 0,1 pF (100V ou mais) acompanha o MultiRanger para reajuste das instalagdes antigas do
MultiRanger Plus. Consulte o Apéndice Geral F— Atualizagao no manual de instrugdes do MultiRanger

para obter mais informacdes.
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Reles

Os contatos do relé sao exibidos na posi¢ao desenergizada. Todos os relés sao manuseados de
maneira idéntica e podem ser configurados como ldgica positiva ou negativa usando

M
o P118 (consulte 0 manual de instrugdes). 6| 1
e - a 7 | Treav1
Classificagoes do relé: 8|
L. n '9 | _TReLav2
* quatro Formulérios A, relés NO (1, 2, 4, 5) 10
e dois Formularios C, relés NO ou relés NC (3, 6) [11] %HELAvs
e 5Aa250V CA, nao indutiva 12| T
13| 1
Fungdo do relé [14] Treravs
16| 1
Observacao: 0 MultiRanger 100 ou 200 pode ser programado com relés. 0 |16 Tretavs
ntmero de relés instalados depende do modelo. Para determinar o nimero :—Z %nmve
de relés disponiveis que podem ser utilizados em seu MultiRanger 100 ou  [19]

200, abra a tampa e conte os grandes relés brancos a esquerda do visor. E
importante contar o nimero de relés onboard, pois o software permite a
programacao de até seis relés instalados ou nao.

Falha de energia:

e Osrelés1,2 4eb5saoNO e falham no estado normal

e Osrelés 3 e 6 sao conectados em NO ou NC e falham nos estados
desenergizados.

Saida mA

Para obter mais informagdes, consulte os pardmetros de saida mA (P200 a
P219) na se¢ao de referéncia do parametro do manual de instrugoes.

Alimentacao

Mod

Importante!

¢ Antes de aplicar a energia no MultiRanger pela primeira vez, assegure-se de que
qualquer equipamento de alarme/controle conectado esteja desativado até que se
verifique a operacao e desempenho satisfatdrio do sistema.

e (Certifique-se que a unidade esteja conectada a um aterramento confiavel.

=
-]
s
D>
(]

Observacoes para as conexoes de energia CA
¢ (0 equipamento deve ser protegido por um fusivel de 15 A ou
disjuntor na instalagao do edificio.
e Um disjuntor ou interruptor na instalagao do edificio,
identificado como interruptor de desconexao, devera estar GND L1

proximo do equipamento e acessivel ao operador. L2/N
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Portugués

Operacao do MultiRanger

0 MultiRanger tem dois modos de operagao PROGRAM e RUN. 0 modo PROGRAM permite configurar o
MultiRanger para ajustar-se a sua aplicagao.

Visor e funcoes de indicacao do MultiRanger

1 tipo de indice tipo de indice
2 indice indice
3 leitura principal valor de parametro
4 unidades unidades
5 designacdo de alarme altae  func@o auxiliar
muito alta
6 visor de nivel n/a
7 visor de enchimento identificagao de acesso de
movimentagao
visor de esvaziamento identificagao de acesso de

movimentagao
9 designacao de alarme baixae n/a

muito baixa

10 no. de relé programado no. de relé programado
brilho = indisponivel brilho = indisponivel

11 no. de relé ativado no. de relé ativado

12 leitura auxiliar nimero do pardmetro

|

|
@\~I : .
| 13 funcionamento normal: <Gx= n/a
14 operacao sem falhas: —W—  n/a

dh o dd by

®/(-m \
Programacao

0 MultiRanger esta programado configurando-se seus pardmetros para corresponder a sua aplicagao
especifica. No modo PROGRAM, os valores desses parametros sao alterados para definir as condigoes de
operacao. 0 MultiRanger é programado com o programador manual. Direcione para a porta infravermelha
acima do visor e pressione as teclas.

Ativacao do MultiRanger
Todas as instrugdes pressupdem que o MultiRanger esta ativado.

Observagao: No momento da alimentagao, uma unidade de ponto Unico exibe a distancia;
uma unidade de ponto duplo exibe OFF

1. Alimente o MultiRanger.
2. Direcione o programador para a unidade e pressione PROGRAM .
3. Pressione DISPLAY (e

Alteracao de parametros

1. No modo RUN, pressione PROGRAM
modo PROGRAM.
Pressione DISPLAY E para selecionar o campo do nimero de parametro.

Pressione DISPLAY @ para colocar a anuidade no

Digite o nimero do parametro. Apos digitar o terceiro digito, o valor do parametro é mostrado.
Digite o novo valor e pressione ENTER .
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Parametros de inicio rapido

Observagoes:
e P000 trava a unidade. O valor de desbloqueio é 1954. Todos os outros valores travam a unidade.
e (s padroes sao exibidos com um *

Operagéo do POOI: Define o tipo de medida necesséria  Transdutor PO04: Especifica o transdutor:
para a aplicagao.

Modelo de ponto

indice [ Modelo de ponto duplo
o Modelo de ponto ~ Modelo de ponto  [FSSRPSRIY UNICO
Indice {inico duplo
principal Global Transdutor 0 « [Nenhum transdutor anexado (pré-
i selecionado para ponto duplo)
0 Avariado 1 ST25
1 Nivel — nivel de enchimento do vaso 2 ST-50
(MR200: volume - P050) 100 STH
9 Espago — nivel de vazio do vaso Valores 101 XCT-8
(MR200: vazio - P050) 102 | XPS-10 (pré-selecionado para modelo
3 | » | Distancia (do transdutor a0 de ponto dnico)
material) 103 XCT-12
Valores 4 DPD - diferenga do ponto duplo 104 XPS-15
[MR200] N2 | XRSS
250 entrada mA [MR200]

DPA — média do ponto duplo

[MR200]
6 OCM — vazao de fluxo de canal Unidades P005: Especifica as unidades utilizadas para
aberto [MR200] valores dimensionars.
7 Totalizador de bomba — volume total | | Indice Global
bombeado [MR200] principal
1| *| Metros
Material PO02: Mede o tipo de material. Liquido; pode 2| | Centimetros
envolver sfidos. Valores | 3| | Milimetros
o Modelo de ponto Modelo de ponto 4| | Pés
ndice ni
principal anico duplo 5| | Polegadas
Global Transdutor
Valores 1| | Superficie liquida ou horizontal sélida Vazio POOB: Distincia em Unidades (P005) da face do
Superficie sélida ou angulada transdutor ao ponto vazio de processo.
Velocidade méxima de processamento PO03: :;"r?::?pal Transdutor
Determina a reagdo a mudanga de nivel.
Intervalo: de 0,000 a 99,000 m (ou
indice equivalente, dependendo das
. Transdutor unidades)
principal Valores
1] [Lenta (01 m/min.) Pré-_se:ecionzdo: 5,300dm (dou
— - te,
Valores | 2| *| Média (1 m/min.) ﬁg;ﬂzzg:) & dependendo cas
3| | Rapida (10 m/min.) Altera e Abrangéncia P007
Alterado por (¢  Unidades P005

Abrangéncia P007: Define os niveis do intervalo a

. serem medidos.
Observagao: Por favor, consulte o manual de
instrugoes para configurar entradas, alarmes e indice -
controle, comunicagdes e outras principal | Nive!
funcionalidades. Intervalo: de 0,000 a 99,000 m (ou

equivalente, dependendo das unidades)

Valores ~ - -
Pré-selecionado: com base em Vazio

(P00G)
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Portugués

Resolucao de problemas

Sintoma

Display em branco,
transdutor sem pulsacao.

Causa

Sem energia.

Ac

Verifique a fonte de alimentacao, fiagao ou
fusivel de energia.

Sem resposta para o
programador.

Interface infravermelha obstruida,
programador defeituoso.

Verifique o uso do programador:
15 ¢m (6”) a partir da placa facial
direcionada para o alvo superior.

Exibe Curtoe th:(#)

Cabo do transdutor em curto-circuito
ou transdutor com defeito no nimero
do bloco de terminal indicado.

Repare ou substitua conforme necessario.

Exibe Abertoe th:(#)

Transdutor nao conectado ou conexao
invertida.

Verifique a conexao dos blocos de
terminal exibidos

0 cabo do transdutor em curto-circuito
aberto ou transdutor com defeito no
ndmero do bloco de terminal indicado.

Repare ou substitua conforme necessario.

Desloque e/ou redirecione o transdutor.

Exibe LOE Eco fraco ou inexistente.
Proceda as dificuldades de medicao.
Transdutor de erro selecionado (P004). Reinsira o tipo de transdutor correto.
Transdutor conectado no método de Nao coloque o fio branco e a blindagem
Exibe Erroe thi(#) “dois fios” juntos. Use os trés blocos de terminal.
Transdutor conectado para trés. Inverf[a os fios preto e branco no bloco do
terminal.
Exibe EEEE Valor longo demais para exibir em 4 ou Selecione unidades maiores (P005) ou

5 caracteres.

reduza a leitura de conversao (P061).

A leitura varia quando o
nivel do material esta inativo
(ou vice-versa).

Estabilizagao de medigao incorreta.

Altere a velocidade maxima de processo
(P003) ou 0 amortecimento (P704).

A leitura é fixa,
independentemente do nivel
real do material.

0 feixe acustico do transdutor
obstruido, tubo vertical estreito demais
ou toque do transdutor (leitura acima
de 100%).

Desloque e/ou redirecione o transdutor do
nivel ou objeto do material.

Acesse Dificuldades de Medigao abaixo.

Consulte também: Toque do transdutor.

0 nivel do material relatado
& sempre incorreto pela
mesma quantidade.

Referéncia de valor vazio (zero) para a
operagao de nivel (P00T = 1).

Consulte Vazio (P006), Compensacao de
leitura (P063), Calibragao de compensacao
(P650) e Corregao de compensacao (P652).

A precisao da medigao
melhora conforme o nivel se
aproxima do transdutor.

Velocidade incorreta do som utilizada
para calculo de distancia.

Utilize o transdutor com o sensor de
temperatura embutido ou o sensor de
temperatura TS-3.

Consulte Velocidade do som.

A leitura é erratica, com
pouca ou nenhuma relagao
com o nivel do material.

Eco real fraco demais ou eco incorreto
sendo processado.

Desloque e/ou redirecione o transdutor.

Verifique os parametros de ruido.

Observagao: Consulte 0 manual de instrugoes completo para obter mais informagoes.
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Instalacoes em Areas Perigosas

Observagao: As seguintes instruges se aplicam somente ao MultiRanger 100/200, nimero de

produto 7ML5033.

Montagem do painel:

Instrucdes especificas para instalacdes em zonas perigosas (Consulte
a Diretiva Européia ATEX 94/9/CE, Anexo Il, 1/0/6)

As instrugdes seguintes referem-se ao equipamento abrangido pelo certificado nimero
SIRAOBATEXT9163X:

1.
2.

3.

10.

M.

12.

Para utilizagao e montagem, consulte as instrugdes principais.

0 equipamento esta certificado para ser utilizado como equipamento de

Categoria 3D.

0 equipamento pode ser utilizado em areas perigosas 22 com excegao em poeiras
condutivas (por exemplo, metal ou poeiras de carbono).

Esse equipamento tem uma temperatura maxima na superficie de T75 °C (em uma
temperatura ambiente de +50 °C). Consulte o cddigo de praticas aplicavel a selegao
deste equipamento quanto as temperaturas especificas de ignigao com poeira.

0 equipamento esta certificado para uso em um ambiente com temperatura com
variagao entre -20 e +50 °C.

Qualquer entrada de cabo ou condutor deve satisfazer as exigéncias da Diretiva
Europeia 94/9/CE para o Grupo Il, Categoria 3D e manter a classificagao global de IP
da caixa.

0 cabo deve ser selecionado de acordo com o cadigo de praticas aplicavel de
maneira que seu isolamento possa suportar o0 maximo de temperatura de superficie
da caixa (T75 °C).

0 equipamento nao foi avaliado como dispositivo relacionado com seguranga
(conforme mencionado na Diretiva 94/9/CE, Anexo Il, clausula 1.5).

Ainstalacao e a inspecao deste equipamento serao efetuadas por pessoal com a
formagao adequada, de acordo com o cddigo de préaticas aplicavel (EN 60079-14 e
EN 60079-17 na Europa).

0 reparo deste equipamento devera ser efetuado por pessoal com treinamento
adequada, de acordo com o codigo de praticas aplicavel (por exemplo, EN 60079-19
na Europa).

Os componentes a serem incorporados ou utilizados como componentes de
substituicao no equipamento devem ser ajustados por pessoal com formacgao
adequada, de acordo com a documentagao do fabricante.

A sobreposicao manual pode ser realizada utilizando a chave de desconexao
fornecida na instalagao de fabricagao.
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Portugués

Montagem na parede:

Instrucdes especificas para instalacoes em zonas perigosas (Consulte
a Diretiva Européia ATEX 94/9/CE, Anexao 11, 1/0/6)

As instrugdes seguintes referem-se ao equipamento abrangido pelo certificado nimero
SIRADBATEXT9163X:

1.
2.

3.

10.

.

12.

Para utilizagao e montagem, consulte as instrugdes principais.

0 equipamento esta certificado para ser utilizado como equipamento de

Categoria 3D.

0 equipamento pode ser utilizado em areas perigosas 22.

Esse equipamento tem uma temperatura maxima na superficie de T75 °C (em uma
temperatura ambiente de +50 °C). Consulte o cddigo de praticas aplicavel a selegao
deste equipamento quanto as temperaturas especificas de ignigao com poeira.

0 equipamento esta certificado para uso numa temperatura ambiente entre -20 e
+50 °C.

As entradas do cabo ou condutor devem respeitar a Diretiva Européia 94/9/CE para
o Grupo Il, Categoria 3D, conforme seja adequado e deverao manter a classificagao
geral de IP para a caixa.

0 cabo deve ser selecionado de acordo com o codigo de praticas aplicavel de
maneira que seu isolamento possa suportar 0 maximo de temperatura de superficie
da caixa (T75 °C).

0 equipamento nao foi avaliado como dispositivo relacionado com seguranca
(conforme mencionado na Diretiva 94/9/CE, Anexao Il, clausula 1.5).

Ainstalagao e a inspegao deste equipamento deverao ser efetuadas por pessoal
com formacgao adequada, de acordo com o cddigo de pratica aplicavel (EN 60079-14
e EN 60079-17 na Europa).

0 reparo deste equipamento devera ser efetuado por pessoal com treinamento
adequada, de acordo com o cadigo de praticas aplicavel (por exemplo, EN 60079-19
na Europa).

Os componentes a serem incorporados ou utilizados como componentes de
substituicao no equipamento devem ser ajustados por pessoal com formagao
adequada, de acordo com a documentagao do fabricante.

A sobreposigao manual pode ser realizada utilizando-se a chave de desconexao
fornecida na instalagao de fabricagao.
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MultiRanger-pikaopas

MultiRanger on monipuolinen ja luotettava kehittynyttd ultraaanitekniikkaa hyodyntava
pinnanmittausinstrumentti. MultiRanger-laitetta on saatavissa kahtena mallina (MultiRanger 100 ja
MultiRanger 200), ja se soveltuu monenlaisiin eri kayttotarkoituksiin:

o vesi ja jatevesi

o varastointisailididen yhteydessa nesteiden, lietteiden ja kiinteiden aineiden mittaamiseen

. syottosuppilot, malmisiilot, vaahdotuskennot

MultiRanger 100

MultiRanger 100 on yksi- tai kaksianturinen mittauslaite, jossa on yksi, kolme tai kuusi relettd. Siina on
digitaaliset liitdnnat ja uusin kaiunkasittelytekniikka seké diagnostiikkaominaisuudet.

MultiRanger 200

MultiRanger 200 on yksi- tai kaksianturinen mittauslaite, jossa on kolme tai kuusi reletta tason ja
tilavuuden mittaamiseen. Laitteessa on avokanavamittaus, suuri valikoima kehittyneita
pumppuohjausalgoritmeja ja digitaaliset liitdnnat. Se kayttaa uusinta kaiunkasittelytekniikkaa ja tarjoaa
diagnostiikkaominaisuudet.

Huomautukset:

e Tama tuote on suunniteltu kaytettavaksi teollisuusalueilla. Laitteen kayttdminen asuinalueilla
saattaa aiheuttaa hairioita erilaiseen radiotaajuuksia kayttavaan viestintaan.

e MultiRangeria saa kayttaa ainoastaan tassa kayttooppaassa kuvatulla tavalla, koska muutoin
laitteen suojaustaso voi heikentya.

Tassa oppaassa kuvataan MultiRanger 100:n ja MultiRanger 200:n keskeiset ominaisuudet ja toiminnot.
MultiRanger 200 laitetta koskevat ominaisuudet on merkitty selvasti.

On erittdin suositeltavaa tutustua myds oppaan laajaan versioon, jossa laitteen ominaisuudet on selvitetty
yksityiskohtaisesti. Taydellinen opas loytyy verkkosivuiltamme osoitteesta:

www.siemens.commrucessa utomation.

Painetun oppaan saat paikalliselta Siemens Milltronics-edustajaltasi.
Taman oppaan sisaltod koskevia asioita voi tiedustella osoitteesta:

Siemens Milltronics Process Instruments Inc.
1954 Technology Drive, PO. Box 4225
Peterborough, Ontario, Canada, K9J 7B1
Séhkoposti: techpubs.smpi@siemens.com

Copyright Siemens Milltronics

Process Instruments Inc. 2002. Vastuuvapauslauseke
Kaikki oikeudet pidatetaan

Kehotamme kayttdjia hankkimaan oppaan Taman oppaan siséltd on tarkistettu vastaamaan
hyvaksytyn painetun laitoksen tai kuvattua laitteistoa, mutta muutokset ovat mahdollisia.
tutustumaan Siemens Milltronics Process Taman vuoksi valmistaja ei voi taata taydellista
Instruments Inc:n laatimaan ja hyvaksymaan | yhtapitdvyyttd. Taman oppaan siséltoa tarkistetaan
sahkoiseen versioon. Siemens Milltronics saannollisesti ja korjaukset siséllytetadn seuraaviin
Process Instruments ei vastaa osittain tai painoksiin. Otamme parannusehdotuksia mielellamme
kokonaan kopioitujen painettujen tai vastaan.

sahkoisten versioiden sisallosta.

Teknisiin tietoihin saattaa tulla muutoksia.

MILLTRONICS® on Siemens Milltronics Process Instruments Inc:n rekisterdity tavaramerkki.
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Turvaohjeet

Annettuja varoituksia on noudatettava kayttajaan ja muihin henkildihin kohdistuvien henkilovahinkojen
seka tuotteen ja siihen kytkettyjen varusteiden laitevahinkojen valttamiseksi. Varoitusten yhteydessa
ilmoitetaan myds vaaratasosta.

Varoitus: Tama tuote toimii asianmukaisesti ja turvallisesti ainoastaan, jos
kuljetuksen, varastoinnin, asennuksen, saadon, kayton ja huollon
yhteydessa toimitaan asianmukaisesti.
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Tekniset tiedot

Taydellinen erittely loytyy MultiRanger-laitteen kayttokasikirjasta. Hyvaksynnat on merkitty MultiRanger
laitteen nimikilpeen.

Virta
Vaihtovirtaversio Tasavirtaversio
* 100230V AC + 15 %, 50/60 Hz, 36 VA (17W)! ¢ 12-30V DC, 20\’
e sulake: F3: 2 AG, hidas, 0,375A, 250 V e sulake: F3: 2 AG, hidas, 2 A, 250 V
Tehonkulutus on ilmoitettu suurimpana arvona.
Asennusolosuhteet
Korkeus Ympaériston lampotila  Asennusluokka
¢ maks. 2000 m e -20...450 °C (-5...4+122 °F) o |l

Ymparistohaitallisuus Alue
o4 * 0.3 m(1ft)-15m (50 ft),
anturikohtainen

Lahdot
Anturin ohjaus mA analoginen Releet!
¢ 315V huippu MultiRanger 100/200: * Yksi: 1 ohjaus
Yksi- tai kaksianturisissa « Kolme: 2 ohjaus, 1
versioissa on kaksi mA-lahtoa. halytyskello-ohjaus
*0-20mA * Kuusi: 4 ohjaus, 2 halytyskello-
*4-20mA L ohjaus
* 750 ohmia maksimi « kaikki releet 5 A /250 V AC,
* erotuskyky 0,1 % induktanssittomia
o Eristetty
Ohjausreleet Halytysreleet Liitantaprotokollat
e 1,2tai4FormA,NO < 0,1tai2FormC,NOtaiNC-rele ¢ RS-232 (Modbus RTU ja ASCII,
-releet (releiden (releiden numerointi 3, 6) RJ-11-liitin)
numerointi 1,2, 4, 5) * RS-485 (Modbus RTU ja ASCII

riviliittimien kautta)

!Releiden varmennus koskee ainoastaan ilmoitetuilla maksimiarvoilla tai néita pienemmillé arvoilla toimivia

laitteita.
Tulot
mA (analoginen) (1) [vain Erillinen (2)
MR 200] * 10-50 V DC kytkentdtaso e looginen 1=10-50 Vdc
e 0-20taid-20mA * looginen0=<0,5V DC * 3 mA maksimiveto

vaihtovirtalaitteelta, skaalattava

Anturit

Yhteensopiva Kaapeli (maks. 365 m)
e Echomax-sarja e &la kayta antureiden yhteydessa koaksiaalikaapelia
¢ STH-sarja » 2-3kierrettya ja suojattua kuparijohdinta, maadoitusjohdin, 300Vrms,
0,324-0,823 mm? (22-18AWG), vierekkaisten johtimien valinen
nimelliskapasitanssi @ 1 kHz = 19 pF/ft. johtimen ja vaipan valinen
nimelliskapasitanssi @ 1 kHz = 33 pF/ft. (Belden 8760 kelpaa).
* 365 m enintaan
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Asennus

Huomautukset:
¢ Asennuksen saa suorittaa ainoastaan asiantunteva henkilosto ja asennuksessa on
noudatettava paikallisia maarayksia.
* Tama tuote on herkka sahkdstaattisille purkauksille. Maadoitettava asianmukaisesti.

é Kaikissa kenttajohtimissa on oltava eristys ainakin 250 V:n jannitteelle.

f Rajahdysvaarallinen jannite anturin liittimissa kayton aikana.

Tasavirtaliittimet on kytkettava IEC 1010-1 -standardin Liitteen H
mukaiseen SELV-lahteeseen.

* Epametallinen kotelo ei toimi kaapelisuojaputkien valisena maadoituksena. Kayta
maadoitettuja lapivientiholkkeja ja kytkentajohtimia.

Seinaasennus
149 mm 160,3 mm -
(0,58") e (6,325 | halkalsu? 43 91 mm
152m ) ¥ Eg}éﬂ,ﬂ ) (3,58")
(06’ "
(6125) Kiinnitysreikaa 66 mm
1 Avaa kansi 025)
. : . '@<;, Q‘i :-J‘F R
irrottamalla ruuvit, !
jolloin (=)
asennusruuvien
reiat tulevat esiin.
. . Kannen
2. Merkitse ruuvien /ruuvit ©) b
227 mm(9.45)

paikat ja poraa Zo) 6
asennustasoon niita (893)
varten nelja reikaa.
(ei sisally
toimituslaajuuteen).

3. Kiinnitd kayttamalla
pitkda ruuvitalttaa.

;’g @; e

Kaapelin sisdanvientipaikat

Kaapelisuojaputken sisaanvienti Suojaamaton kaapelin sisdéanvienti
(laipat kuuluvat toimituslaajuuteen)

1 Irrota emopiirilevyn ruuvit ja veda levy suoraan . Loysaa holkitja kiinnitd 16ysasti koteloon.
ulos. 2. Pujota kaapelit laippojen ldpi. Pida virtakaapeli
2. Poraa kaapelisuojaputken reiat huolellisesti erilladn signaalikaapelista.
siten, etté kaapelille ja riittdvésti tilaa. 3. Liitéd kaapelit riviliittimiin ja kiristé laipat tiiviisti.

3. Vesitiiviin asennuksen yhteydessa liita
suojaputket kayttden asianmukaisesti
mitoitettuja vastakkeita.

4 Asenna emokortti uudelleen asennusruuveja
kayttaen.

Huomautus: Katso johtimien sijoitus ja asennettava kokoonpano Luokan 1, jako 2 -
sovelluksissa piirustuksesta 23650314 liitteessa A.
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Paneeliasennus

Paneeliasennusyksikdn asentamista varten paneeliin taytyy tehda leikkaus. Leikkauskaavain on toimitettu
laitteen mukana, tai se voidaan ladata osoitteesta www.siemens.com/processautomation.

Paneeliasennuksen mitat

278 mm
(10,93

198 mm 97 mm
(780') YY)
—{ 36mMm |~
(1,40°)
O\ / O‘\\

Kotelon asentaminen

Kun tarvittava leikkaus on tehty ja reidt on porattu, kdy lapi seuraavat vaiheet:

1.

Poista yksikon kansi kiertdmalla kuusi kansiruuvia auki ja nostamalla kansi saranoiltaan.

2. Poista nelja ruuvia, jotka kiinnittdvat emopiirilevyn koteloon.

3. Varo, etta elektroniikka ei vahingoitu staattisesta sahkosta. Poista emopiirilevy kotelosta
vetamalla levya suoraan ulospain.

4. Poraa vaadittavat reidt johtoja varten. Varmista, ettd paneelin oven mitat on tasattu ja
varmista, etta johtimien reiat eivat hairitse riviliittimen alempia alueita, piirilevya eika
SmartLinx-korttia.

5. Aseta levy takaisin paikoilleen ja kirista nelja ruuvia.

6.  Aseta yksikkd paneeliin ja kiinnita kuusiokulmakiinnittimet vinoreikien ja esiporattujen
paneelireikien lapi.

7. Kiinnita siipimuttereilla takaa ja kirista kasin.

8.  Lisaa vaadittavat putki tai laipat ja johdin ja aseta kansi takaisin paikoilleen.

Hyodyllinen vinkki:

Kiinnitd kuusiokulmapaat reikiin teipin avulla siksi aikaa, kun kiinnitat siipimuttereita.
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Johdotus

Huomautukset:

¢ Katso taydelliset kytkentdohjeet kayttooppaasta.

e Varmista, ettd kaikki jarjestelman komponentit on asennettu ohjeiden mukaisesti.

o Kytke kaikki kaapelivaipat MultiRanger-laitteen suojusliittimiin. Maapotentiaalien erot voidaan
valttaa siten, ettei kaapelivaippoja kytketd missaan kohtaa maadoitukseen (maahan).

¢ Pida suojattujen kaapelien suojaamattomat johtimet mahdollisimman lyhyina, jotta hajasateilyn ja
kohinan poiminnan aiheuttama linjakohina pysyy mahdollisimman pienena.

Liitinalusta

Kaikki lahdot ja tulot voidaan kytked MultiRanger-laitteen liitinalustaan samanaikaisesti.

4
o
~

|

10 |2
Huomautus: Y .
Liittimien kiristysruuvien suositeltavat g%fm g
vaantomomentit: g }j Tasavirtayksikké SHIELD %&
* 056-079Nm (5-7inlbs) Ui I e
Al kirista ruuveja likaa g _Tretar2 o g
O %RELAVJ Ts:“ 4@
I 2l
1 SHIELD
g _TReLAY 4 E: — %g
1 i
g _TReLav s -1 1]
com Z)
S %RELAVG nsE D
el |T L= @l

Anturit

j Varoitus: Rajahdysvaarallinen jannite anturin liittimissa kayton aikana.

Sijoita anturin kaapeli maadoitettuun metalliputkeen ja erota tima muusta
johdotuksesta (ei koske mahdollista TS-3-lampotila-anturin johdotusta).

Huomautukset
o Sahkoisten hairioiden valttamiseksi ala kayta
koaksiaalikaapelia.
« A4 liitd vaippaa ja anturin valkoisia johtimia
toisiinsa. Erota liittimet johdottamalla.
e Jita naista poikkeavat ohjeet huomiotta.

valkoinen .
Anturi
musta  Kaksi

Anturi
Yksi

jy ......

QP |WIN| =
-

MultiRangeriin kuuluu 0,1 pF kondensaattori (jannite vahintaan 100 V), jonka avulla vanhat Multiranger
Plus -asennukset voidaan paivittda. Katso lisatietoja MultiRanger-kayttdoppaan laajan version liitteesta
Vieisliite F— Péivittaminen.
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Releet

Kuvan relekoskettimet ovat jannitteettdmassa tilassa. Kaikki releet toimivat samalla tavalla ja P118:n
avulla ne voidaan asettaa toimimaan joko positiivisen tai negatiivisen logiikan

P M
mukaan (katso kayttéopas). 6] 1
. 7 | _TReLav1
Releluokitukset: 8|
. . |9 | _Trerave
¢ nelja Form A, NO-relettd, (numeroitu 1, 2, 4, 5) 10
e kaksi Form C, NO tai NC -reletta (numeroitu 3,6) [11] %HELAvs
e 5Ajannitteelld 250 V AC, epdinduktiinen 12| T
113 1
Releen toiminta 14| Jrevava
15| 1
Huomautus: MultiRanger 100 tai 200 voidaan ohjelmoida releiden avulla. 16| _TReLaYs
Asennettujen releiden lukumaara vaihtelee mallin mukaan. MultiRanger :—Z %nmve
100- tai 200 -laitteessasi kéytettévissa olevien releiden lukuméaréd saadaan  [19]

selville avaamalla kansi ja laskemalla ndyton vasemmalla puolella nakyvat
leveat valkoiset releet. Kortissa olevien releiden lukuméaéré on tarkea
muistaa, silla ohjelmiston avulla voi ohjelmoida enimmillaan kuusi reletta
riippumatta siita, onko niita kaikkia asennettu laitteeseen vai ei.

Sahkokatko:

e Releet 1,2, 4jab ovat NO-tyyppisid ja laukeavat normaalitilaan.

¢ Releet 3 ja 6 on kytketty joko NO- tai NC-tyyppisesti ja ne laukeavat
jannitteettomaan tilaan.

mA lahdot

Katso mA-lahtoparametrien (P200 - P219) lisatiedot kdyttdoppaan
parametritietoja késittelevasta osasta.

Virta

Tarkeaa!

* Ennen kuin kytket virran MultiRanger-laitteeseen ensimmaista kertaa varmista, etta
mahdolliset halytys- ja ohjauslaitteet ovat pois kaytosta. Kaynnistd nama vasta, kun
jarjestelman asianmukainen toimivuus on varmistettu.

e Varmista, etta yksikkd on maadoitettu luotettavasti.

Huomautuksia vaihtovirtaliitannoista
¢ Rakennusasennuksessa laitteisto on suojattava 15 A:n
sulakkeella tai katkaisimella.
* Rakennusasennuksessa erottimeksi merkityn
katkaisulaitteen tai kytkimen on sijaittava laitteiston lahella ja GND L1

Itava helposti kayttajan ulottuvilla.
oltava helposti kayttajan ulottuvilla LoIN
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MultiRangerin kaytto

MultiRanger-laitteella on kaksi toimintatilaa: PROGRAM ja RUN. PROGRAM-tilassa MultiRanger voidaan

ohjelmoida toimimaan haluttua sovellusta varten.

MultiRangerin naytto- ja mittaustoiminnot

1
2
3
4
5

o—L
|

S ddus

®/(-m \

Ohjelmointi

osoitintyyppi

osoitin

peruslukema

yksikot

halytyksen korkea- ja
maksimiarvojen
maadrittdminen
pinnankorkeuden nayttd
tayttdasteen naytto
tyhjennysnaytto

matalan ja alimman arvon
maarittdminen

releen numero ohjelmoitu
vilkkuu = ei kaytettavissa
releen numero aktivoitu
lisdlukema

tavallinen kéyttd: <J=

RUN-tila PROGRAM-tila

osoitintyyppi
osoitin
parametrin arvo
yksikot
lisdtoiminto

ei sov.
vierityskayttotunnus
vierityskayttétunnus
ei sov.

releen numero ohjelmoitu
vilkkuu = ei kaytettavissa
releen numero aktivoitu
parametrin numero

ei sov.

vikaturvallinen kaytto: —vw— ei sov.

MultiRanger ohjelmoidaan tekemalla haluttua kayttosovellusta vastaavat parametriasetukset. PROGRAM-
tilassa kyseiset parametriarvot saatetaan vastaamaan kayttoolosuhteita. MultiRanger ohjelmoidaan
késiohjelmointilaitteella. Kohdista laite ndyton ylapuolella olevaan infrapunaporttiin ja kdytd nappaimistoa.

MultiRangerin aktivoiminen

Kaikissa ohjeissa oletetaan, etta MultiRanger on aktivoitu.

Huomautus:

1. Kytke MultiRanger paalle.

2. Kohdista ohjelmointilaite yksikkdon ja paina PROGRAM-nappéinta

3. Paina DISPLAY-néppéinti (<.

Parametrien muuttaminen

Kun laitteeseen kytketaan virta, yksianturisen laitteen naytossa nakyy etaisyys.
Kaksianturisen laitteen naytdssa nakyy OFF (POIS PAALTA).

1. Paina RUN-kayttotilassa PROGRAM-nappdinta . Siirra yksikko PROGRAM-tilaan @

painamalla DISPLAY-nappainta.

Avaa parametrinumerokentti painamalla DISPLAY E

Syota parametrin numero. Kun kolmas numero on annettu, parametrin arvo nakyy naytolla.

Anna uusi arvo ja paina ENTER .
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Quick Start -parametrit

Huomautukset:

* P000 lukitsee yksikon, avauskoodi on 1954. Kaikki muut arvot lukitsevat yksikon.

¢ Oletusarvot on merkitty tahdella *

P001 Toiminto: Sdada sovelluksen edellyttama
mittaustapa.

PO04 Mittapaa: Méarittad mittapéan.

Yksianturinen Kaksianturinen

-
I alli

luokka
Ei anturia (kaksianturitilan esiasetus)
1 ST-25
2 ST-50
100 STH
101 XCT-8
Arvot 02 | XPS-10 {yksianturisen mallin
esiasetus)
103 XCT-12
104 XPS-15
12 XRS-5

250 mA-tulo [MR200]

PO05 Yksikot: Méaérittaa mitta-arvojen yksikot.

Paa Yksianturinen Kaksianturinen
; malli malli
luokka i i
Yleinen Anturi
0 Epékunnossa
1 Taso — kuinka téysi astia on (MR200:
tilavuus - P050)
2 Vali — kuinka tyhja astia on (MR200:
vajaus - P050)
* | Etaisyys (anturin ja pinnan vélinen)
Arvot .
DPD - kahden anturin ero [MR200]
5 DPA — kahden anturin keskiarvo
[MR200]
6 0CM - avokanavavirtaus [MR200]
7 Pumpun totalisaattori — yhteensa
pumpattu tilavuus [MR200]

PO02 Materiaali: Mitattavan materiaalin tyyppi.
Neste, joka voi sisaltad kiintoaineita.

Kaksianturinen

Yksianturinen

Paa- .
luokka Yleinen
1| *| Metrit
2| | Senttimetrit
Arvot 3| | Millimetrit
4| | Jalat
5( | Tuumat

iy malli malli
luokka i i
Yleinen Anturi
«| Nestepinta tai vaakatasossa oleva
Arvot kiinted pinta
2 Kiinted tai kulmassa oleva pinta

PO03 Suurin prosessinopeus. pinnan muutoksen
havaitsemistarkkuuden maarittaminen.

PO06 Tyhja: Etéisyys yksikoina (PO05) anturin
pinnasta prosessin perustasoon.

St Anturi
luokka
1| | Hidas (0,1 m/min)
Arvot 2 [ *| Normaali (1 m/min)
3| | Nopea (10 m/min)

Huomautus: katso tuloja, halytyksia ja
ohjauksia, litantaprotokollia ja muita toimintoja
koskevat ohjeet kayttdoppaasta.

Paa- .
luokka Anturi
Alue: 0,000-99,000 m (tai vastaava
valitun yksikon mukaan)
Arvot - -
Esiasetus: 5 000 m (tai vastaava
valitun yksikén mukaan)
Muuttaa |*  P007 Nimellisalueen leveys
Muuttaja |  P005 Yksikot

P007 Nimellisalueen leveys Madrittdd
mitattavien pinnankorkeuksien alueen.

Paa- .

luokka Pinnan korkeus
Alue: 0,000-99,000 m (tai vastaava
valitun yksikdn mukaan)

Arvot -
Esiasetus: tyhja-arvoon perustuva
(P006)

7ML199850D83

MultiRanger — PIKAKAYTTOOPAS

Sivu FI-9




Vianmaaritys

Naytt tyhja, anturi ei syki.

Ei virtaa.

Tarkista virransyotto, johdotus ja sulake.

Ei reagoi
ohjelmointilaitteeseen.

Infrapunaportin edessa on este,
ohjelmointilaite on vikaantunut.

Tarkista ohjelmointilaitteen kaytto:
etdisyys etulevysta ylhaalld olevaan
kohteeseen on 15 cm (6”).

Néytossa Shortja thif#)

Anturin kaapeli on oikosulussa tai nayton
osoittamassa riviliittimen numerossa on
vikaantunut anturi.

Kytke kaapeli tai vaihda anturi.

Naytossa Openja th:f#)

Anturia ei ole kytketty tai navat on
kytketty painvastaisesti.

Tarkista yhteydet ndyton osoittamiin
riviliittimiin

Anturin kaapeli on irronnut tai nayton
osoittamassa riviliittimen numerossa on
vikaantunut anturi.

Kytke kaapeli tai vaihda anturi.

Néytossa LOE

Kaiku on heikko tai puuttuu kokonaan.

Sijoita anturi toiseen paikkaan tai kohdista se
uudelleen.

Katso kayttoopas.

Néytossa Errorja thif#)

Valittuna oleva anturi ei kelpaa (P004).

Anna oikea anturityyppi.

Anturi on kytketty 'kaksijohdin'-
menetelmalld.

Al3 kytke valkoista johdinta ja vaippaa
yhteen. Kayta kaikkia kolmea riviliitinta.

Anturi on kytketty véarin péin.

Vaihda mustan ja valkoisen johtimen paikat
riviliittimessa.

Naytossa EEEE.

Arvoa ei voi nayttaa 4 - 5 merkilla.

Valitse suurempi yksikkd (P005) tai laske
lukeman muuntokerrointa (P061).

Lukema vaihtelee, vaikka
mitattava materiaali pysyy
paikoillaan (tai painvastoin).

Mittauksen vakavointi on virheellinen.

Muuta maksimikasittelynopeutta (P003) tai
vaimennusta (P704).

Lukema ei muutu, vaikka
todellinen pinnantaso
muuttuu.

Anturin akustisen sdteen edessa on este,
pystyputki on liian kapea tai anturi
ylitysvarahtelee (yli 100 %:n lukema).

Sijoita anturi toiseen paikkaan ja/tai kohdista
se materiaalin pintaan tai mitattavaan
kohteeseen.

Katso kéyttdopas.

Katso myos: Anturin ylivarahtely.

limoitettu pinnantaso on
vaérin aina saman
materiaalimaaran kohdalla.

Tyhjé (nolla) -vertailuarvo on virheellinen
pinnan mittauksen kannalta (P001 = 1).

Katso Empty (Tyhja, P006), Reading Offset
(Lukeman kompensointi, P063), Offset
Calibration (Kompensoinnin kalibrointi, P650)
ja Offset Correction (Kompensoinnin korjaus,
P652).

Mittaustarkkuus paranee, kun
pinta on lahelld anturia.

Etdisyyden laskennassa kaytettava aanen
nopeuden arvo on virheellinen.

Kayta anturia, jossa on sisdanrakennettu
ldmpétila-anturi tai TS-3-lampétila-anturi.

Katso Aanen nopeus.

Mittausarvo on epéatasainen ja
vastaa vain huonosti tai ei
lainkaan materiaalin
pinnankorkeutta.

Todellinen kaiku on liian heikko tai
késiteltava kaiku on vaara.

Sijoita anturi toiseen paikkaan tai kohdista se
uudelleen.

Tarkista hairioparametrit.

Huomautus: Katso lisétietoja kayttdoppaan laajasta versiosta.
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Rajahdysvaarallinen tila

Huomautus: Seuraavat ohjeet koskevat ainoastaan MultiRanger 100/200 -laitetta, jonka
tuotenumero on 7ML5033.

Paneelin asennus:

Rajahdysvaarallisten tilojen asennusta koskevat ohjeet (ATEX-direktiivi
94/9/EY, liite 11, kohta 1/0/6)

Seuraavat ohjeet koskevat sertifikaatin SIRAOBATEXT9163X mukaisia laitteita:

1. Kaytto- ja kokoamisohjeet ovat padohjeissa.

2. Laite on sertifioitu luokan 3D laitteeksi.

3. Laitetta saadaan kayttaa tilaluokan 22 alueella lukuun ottamatta sahkoa johtavaa
polya (esim. metalli- tai hiilipélya).

4.  Laitteiden suurin pintaldmpdtila on T75 °C (ympariston lampétilassa +50 °C).
Laitteiston valinta polyn syttymislampatilan perusteella on tarkistettava
sovellettavan kaytannon mukaisesti.

5. Laite on sertifioitu kaytettdvaksi —20...+50 °C:n ympdriston lampétilassa.

6. Mahdollisten kaapelien tai johdinten sisdantulojen on taytettava direktiivin 94/9/EY
vaatimukset, jotka koskevat ryhmaa Il, luokkaa 3D, ja niiden on sailytettava kotelon
IP-luokitus.

7. Kaapelin valinnassa on noudatettava sovellettavaa kaytantoa, ja kaapelin
eristyksen on kestettava kotelon suurin pintalampatila (T75 °C).

8. Laitetta ei ole luokiteltu direktiivin 94/9/EY liitteen Il kohdan 1.5 mukaiseksi
turvallisuuteen myotavaikuttavaksi laitteeksi.

9. Taman laitteen saa asentaa ja tarkistaa vain koulutettu henkilo sovellettavan
standardin (EN 60079-14 ja EN 60079-17 Euroopassa) mukaisesti.

10. Taman laitteen saa korjata vain koulutettu henkilo sovellettavan kaytannon ja
standardin (Euroopassa EN 60079-19) mukaisesti.

11.  Laitteeseen liitettdvat tai vaihdettavat osat saa asentaa vain koulutettu henkild
valmistajan ohjeiden mukaisesti.

12.  Manuaaliseen ohituskytkentaan voidaan kayttaa erotuskytkint, joka toimitetaan
kenttaasennuksen mukana.

7ML199850D83 MultiRanger — PIKAKAYTTOOPAS Sivu FI-11




Seinaasennus:

Rajahdysvaarallisten tilojen asennusta koskevat ohjeet (ATEX-direktiivi
94/9/EY, liite Il, kohta 1/0/6)

Seuraavat ohjeet koskevat sertifikaatin SIRAOBATEXT9163X mukaisia laitteita:

1. Kaytto- ja kokoamisohjeet ovat paaohjeissa.

2. Laite on sertifioitu luokan 3D laitteeksi.

3. Laitetta saadaan kéyttaa tilaluokan 22 alueella.

4.  Laitteiden suurin pintalampdtila on T75 °C (ympariston lampdtilassa +50 °C).
Laitteiston valinta pdlyn syttymislampdétilan perusteella on tarkistettava
sovellettavan kaytannon mukaisesti.

5. Laite on sertifioitu kdytettédvaksi —20...+50 °C:n ympaériston lampdotilassa.

6. Kaapelien tai johdinten sisaantulojen on taytettava direktiivin 94/9/EY vaatimukset,
jotka koskevat ryhmaa Il, luokkaa 3D, ja niiden on sailytettava kotelon IP-luokitus.

7. Kaapelin valinnassa on noudatettava sovellettavaa kaytantoa, ja kaapelin
eristyksen on kestettava kotelon suurin pintalampdtila (T75 °C).

8. Laitetta ei ole luokiteltu direktiivin 94/9/EY liitteen Il kohdan 1.5 mukaiseksi
turvallisuuteen myotavaikuttavaksi laitteeksi.

9. Taman laitteen saa asentaa ja tarkistaa vain koulutettu henkil6 siihen sovellettavan
kdytdnnon ja standardin (EN 60079-14 ja EN 60079-17 Euroopassa) mukaisesti.

10. Taman laitteen saa korjata vain koulutettu henkilo sovellettavan kdytannon ja
standardin (Euroopassa EN 60079-19) mukaisesti.

11. Laitteeseen liitettavat tai vaihdettavat osat saa asentaa vain koulutettu henkild
valmistajan ohjeiden mukaisesti.

12.  Manuaaliseen ohituskytkentaan voidaan kayttaa erotuskytkinta, joka toimitetaan
kenttdasennuksen mukana.

Sivu FI-12 MultiRanger — PIKAKAYTTOOPAS 7ML19985QD83



MultiRanger snabbstartsmanual

MultiRanger &r ett mangsidigt anvandbart och pélitligt instrument for nivakontroll med hjélp av avancerad
ultraljudteknik. MultiRanger finns tillganglig i tva modeller, MultiRanger 100 och MultiRanger 200, och ar
konstruerade for manga olika tillampningar:

o vatten och spillvatten

o lagertankar for matning av vatskor, slam och fasta amnen
. trattar, malmbunkrar, flotationsceller
MultiRanger 100

MultiRanger 100 &r ett matinstrument med enkel eller dubbel nivapunkt, ett, tre eller sex reldn. Det &r
utrustat med digitala kommunikationer och erbjuder de senaste nyheterna inom processteknik och
diagnosegenskaper.

MultiRanger 200

MultiRanger 200 ett matinstrument med enkel eller dubbel punkt, tre eller sex relder, som erbjuder bade
niva- och volymmatning. Den har dppen kanaldvervakningsforméga, ett stort antal avancerade
pumpstyrningsalgoritmer, och ar utrustad med digitala kommunikationer. Den erbjuder det senaste inom
ekoprocessteknik och diagnosfunktioner.

Anmarkningar:

e Denna produkt ar avsedd att anvandas i industriomraden. Om denna utrustning anvands i
bostadsomréaden kan den fororsaka storningar pa manga frekvensbaserade kommunikationer.

e MultiRanger skall endast anvandas pa det sétt som anges i denna manual; i annat fall kan det
skydd, som utrustningen erbjuder, visa sig otillrackligt.

Denna manual ger en dversikt dver vasentliga karakteristika och funktioner som galler for MultiRanger 100
och MultiRanger 200. Karakteristika som géller for MultiRanger 200 ar tydligt angivna.

Vi rekommenderar er uttryckligen att skaffa den kompletta versionen av manualen s att ni kan anvanda
instrumentets alla majligheter. Den fullstdndiga manualen finns tillganglig pa var webbplats:

www.siemens.com/processautomation.
Den tryckta manualen kan erhallas fran er lokala Siemens Milltronics-representant.
Fragor angdende innehallet i denna manual kan séandas till:

Siemens Milltronics Process Instruments Inc.
1954 Technology Drive, PO. Box 4225
Peterborough, Ontario, Kanada, K9J 7B1
E-post: techpubs.smpi@siemens.com

Copyright Siemens Milltronics Process
Instruments Inc. 2002. Ansvarshegransning

Med ensamratt

Vi rader anvandare att skaffa sig Trots att vi kontrollerat att innehallet i denna handbok
auktoriserade inbundna handbdcker, eller att | Gverensstammer med beskriven instrumentering, kan
konsultera av Siemens Milltronics Process avvikelser forekomma. Darfor kan vi inte garantera full
Instruments Inc. framtagna och utgivna overensstammelse. Innehéllet i denna handbok
elektroniska versioner. Siemens Milltronics | revideras regelbundet och dndringar tas med i foljande
Process Instruments Inc. ansvarar inte for versioner. Vi valkomnar alla forslag till forbattringar.
innehallet i ofullstdndiga eller kompletta
kopior av inbundna eller elektroniska Tekniska data kan komma att &ndras utan foregdende
versioner. varsel.

MILLTRONICS® 4r ett registrerat varumarke for Siemens Milltronics Process Instruments Inc.
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Riktlinjer for sakerhet

Varningsnotiser maste efterlevas for att din personliga och andras sakerhet skall kunna sakerstéllas samt
skydda produkten och ansluten utrustning. Dessa varningsnotiser atféljs av anvisningar om den
sakerhetsniva som skall iakttas.

Varning: Denna produkt kan endast fungera ratt och sakert om den
transporteras, lagras, installeras, sitts upp, anvands och underhalls

pa ratt satt.
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Specifikationer

For en fullstandig lista hanvisas till MultiRangers instruktionsmanual. Information om godkénnande ges pa

MultiRangers markskylt.

Effekt

Vaxelstromsversion
* 100-230 V véxelstrém = 15%, 50 / 60 Hz, 36 VA (17W)!
e sakring: F3: 2 AG, trog, 0,375 A, 250 V

! Angiven effektforbrukning &r den maximala.

Installationsforhallanden

Hojd dver hav
* Max2000m

Fororeningsgrad
o4

Utgangar
Transduktor-

drivning
* 315V topp

Styrrelaer

¢ 1,2eller4 Form A,NO

relder (relaer
numrerade 1, 2, 4, 5)

Omgivande temperatur
* -20till +50 °C (-5 till +122 °F)

Omrade
¢ 0,3 m (1 fot) till 15 m (50 fot),
transduktorberoende

mA Analog

MultiRanger 100/200:

Enkel- eller dubbelpunktsversioner
inkluderar tva mA-utgéngar.

¢ 0-20 mA

* 4-20mA

* Max 750 ohm

« Uppldsning pa 0,1 %

* |solerad

Larmrelaer
¢ 0, 1eller2 Form C, NO, eller NC
reld (relder numrerade 3, 6)

Likstromsversion
* 12-30V DC, 20W'
e sakring: F3: 2 AG, trog, 2 A, 250 V

Installationskategori
ol

Relier!

o Ett:1 styrning

* Tre: 2 styrning, 1 larmstyrning

* Sex: 4 styrning, 2 larmstyrning

* alla relder mérkstrom for 5A vid
250 V AC, icke-induktiva

Kommunikation

¢ RS-232 (Modbus RTU och ASCII
via RJ-11 kontaktdon)

¢ RS-485 (Modbus RTU och ASCII
via plintar)

"Alla relder &r endast certifierade for anvandning med utrustning som fungerar inom reldernas nominella vérden.

Ingangar

mA (analog) (1) [endast MR 200]
e 0-20 eller 4-20 mA, fran

Diskret (2)

* 10-50V DC likstrom * logisk 1=10till 50 V

vaxelstromsapparat, skalbar omkopplingsniva likspanning
* logisk0=<0,5VDC * 3 mA maximalt
stromuttag
Transduktorer
Kompatibel Kabel (max 365 m)
* Echomax-serien * anvand inte koaxialkabel for transduktorer
o STH-serien e 2-3 kopparledare, tvinnade med skarm, jordledning, 300 Vrms, 0,324 - 0,823 mm?
(22-18AWG), nominell kapacitans mellan narliggande ledare @ 1 kHz = 19pF/ft.,
nominell kapacitans mellan ledare och skarm @ 1kHz = 33 pF/ft. (Belden 8760
kan accepteras).
* Maximalt 365 m
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Installation

Anmarkningar:

» |Installation far endast utforas av kompetent personal och enligt gallande lokala

bestammelser.

* Produkten kan ge upphov till elektrostatiska stétar. Folj lampliga jordningsrutiner.

é All kabeldragning maste ha isolering lampad for minst 250 V.

f Farlig spanning ligger pa transduktoruttagen under anvandning.

Likstromsuttag skall forsorjas fran en SELV-kalla i enlighet med IEC1010-1

* Detickemetalliska héljet ger inte jordning mellan ledningsanslutningar. Anvand jordande

bussningar och byglingar.

Installation pa végg

14.9 mm 160,3 mm
(0,58") -mee- (6,325") |
152m |eet———— 130 MM ——————]
(08 (5125)
Lossa lockskruvarna T v
och dppna locket sa att k__
monteringsskruvhélen B

syns.

Mérk ut och borra upp
fyra hal i
monteringsytan for
skruvarna.
(tillhandahélls av
kund).

Skruva i dem med en
lang skruvmejsel.

4,3 mm Diam.
017')

Fyra
monteringshal

Kabelinforingskanal

Avléagsna de skruvar som haller fast 1.
moderkortet och dra detta rakt ut. 2.
Borra forsiktigt hal for kabelingéngar, som ger

plats for det befintliga innehallet

Fést kanaler med hjalp av godkanda lampligt

Kabelingéngsstéllen

91 mm
(3,58")
6,6 mm
(0,26")
:_J‘F -
i
i
240 mm
227 mm(945)
(8,93
i
-

Avtickt kabelingang (packboxar medfdljer)

. 3.

dimensionerade genomfdringar for vattentat

tillimpning.
Aterinstallera moderkortet med
monteringsskruvarna.

Skruva loss packboxarna och fast [6st pa héljet.
For kablarna genom packboxarna. Hall
effektkabeln val skild fran mandverstrémskabeln.
Anslut kablarna till plintarna och dra at
packboxarna sa att god tatning uppnas.

Anmarkning: For ledningsdragning och hopséttning for montering i Klass 1, div. 2-
applikationer, se ritning 23650314 i Bilaga A.
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Panelmonterad installation

For att installera den vaggmonterade enheten maste en utskarning goras i panelen. Utskarningsmallen
levereras med er enhet eller kan laddas ner fran www.siemens.com/processautomation.

Matt for panelmontering

278 mm
(10,93

198 mm 97 mm
(780') YY)
—{ 36mMm |~
(1,40°)
O\ / O‘\\

Montering av holjet

Nar utskarningen ar klar och monteringshalen borrade, ga tillvaga pa féljande satt:

1.

Tag bort enhetens lock genom att lossa de sex skruvarna som haller det och lyft av det frén
gangjarnen.

2. Avlagsna de fyra skruvar som faster moderkortet i hdljet.

3. Setill attinte elektroniska delar skadas genom statisk elektricitet. Ta bort moderkortet fran
holjet genom att dra det rakt ut.

4. Borra upp hél for kablarna. GIém inte att kompensera fér panelluckans storlek och se till att
ledningshalen inte hamnar i vdgen for undre delar pa plinten, kretskortet och SmartLinx-kortet.

5. Satttillbaka kortet och skruva i de fyra skruvarna.

6.  Placera enheten i panelen och for in sexkantiga fastdon genom fasade hél och uppborrade hal
i panelen.

7. Fast med vingmuttrar bakifran och dra at for hand.

8.  Komplettera vid behov med ledning eller packboxar och kabel, satt sedan tillbaka locket.

Praktiskt tips:

Anvand tejp for att halla de sexkantiga skallarna i halen medan vingmuttrarna fasts.
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Kabeldragning

Anmarkningar:

¢ For fullstandiga kabeldragningsinstruktioner hanvisas till Instruktionsmanualen.

* Kontrollera att alla systemkomponenter har installerats i enlighet med instruktionerna.

¢ Anslut all kabelskarmning till MultiRangers skarmningsanslutningar. Undvik jordpotentialskillnader
genom att inte jorda kabelskarmningar var som helst.

e Hall exponerade ledare pa skarmade kablar sé korta som majligt for att minska bruset pa linjen
fororsakat av krypstrommar och ljudupptagning.

Plint

Plinten pa MultiRanger har plats for anslutning av alla in- och utgangssignaler samtidigt.

TB2
12 -2 A

Anmirkning: Y RN
Rekommenderat &tdragningsmoment pa g*fm g
plintklamskruvar: g } T | 01
e 0,56—0,79 Nm (5 -7 tum.pund) mE I g
Dra inte at skruvarna for hart g _Tretavz sumis g
()] %RELAVJ Ts:“ 4@
2 2 =12

1 SHIELD
g _TreLava E:F %g

1 OREBEE =
g _TReLav s -] @1
com Z)
S %RELAVG nsE D
el |7 L= @I

Transduktorer

j Varning: Farlig spanning ligger pa transduktorplintar under drift.

For in transduktorkabeln i en jordad metalledning, separat fran allt annat
kablage (utom kablar for temperatursensorn TS-3, i tillampliga fall).

Anmarkningar 1 " Tansdukior
* Anvind inte koaxialkabel p.g.a. storning fran 2 svart
elektriskt brus 3 ["] Vit Transduktor
¢ Anslut inte skarmningen och vita transduktorkablar 4 Y wart
tillsammans, dra dem till skilda anslutningspunkter. 5
» Fastinte avseende vid transduktormanualer som

rekommenderar dessa forfaranden.

En kapacitans pa 0,1 uF (100V eller stdrre) ingar i MultiRanger for efterhandsinséattning i dldre Multiranger
Plus-installationer. Se Aliman bilaga F~Uppgraderingi den fullstdndiga manualen fér MultiRanger for mer
information.
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Relaer

Reldkontakter visas i stromldst lage. Alla relder hanteras pa samma satt och kan konfigureras for

positiv eller negativ logik med hjalp av P118 (Se manualen). M
6]
- . 7 | _TReLav1
Reldkarakteristik: 8|
. . '9 | _TReLav2
e fyra Formular A, NO-reléer (1, 2, 4, 5) 10
e tva Formular C, NO- eller NC-relder (3, 6) [11] %HELAvs
e 5Avid 250 V AC, icke-induktiv 12| T
13|
Rel&funktion [14] Treravs
15] 1
Anmérkning: MultiRanger 100 eller 200 kan programmeras med relaer. 16| _TReLaYs
Antalet installerade reldaer beror pa modellen. For att bestimma antalet :—Z %nmve
tillgangliga relder som kan anvandas i er MultiRanger 100 eller 200, oppna  [19] T

locket och rakna de breda vita relderna till vanster om displayen. Det ar
viktigt att rakna antalet integrerade relder eftersom programvaran tillater
programmering av upp till sex relder oavsett om de ar installerade eller inte.

Stromavbrott:

e Relderna 1,2, 4, och 5 &r NO och kommer att I6sa ut i normalt tillstand.

e Relderna 3 och 6 ar kopplade antingen som NO eller NC och kommer att
losa ut i stromlost tillstand.

mA utgang

For mer information hanvisas till mA utparametrar (P200 till P219) i manualens
parameterreferensavsnitt.

Effekt

Viktigt!

 Innan du kopplar in strom pa MultiRanger for forsta gangen, sakerstéll att all inkopplad
larm-/styrutrustning ar frankopplad tills tillfredsstallande systemfunktion och prestanda
konstaterats.

o Sakerstall att enheten ar ordentligt jordad.

Anm. for AC-stromanslutningar

 Utrustningen maste skyddas med en 15 A sékring eller ett
overspanningsskydd i byggnaden.

» Ett 6verspanningsskydd eller en strombrytare i byggnaden,

markt som frankopplingsbrytare, méste finnas uppsatt i GND L1
omedelbar nérhet till utrustningen och inom latt rackhall for L2/N
operatoren.
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Anvandning av MultiRanger

MultiRanger har tva arbetssatt, PROGRAM och RUN. Med PROGRAM-funktionen kan MultiRanger
konfigureras for er applikation.

MultiRanger Display- och Indikatorfunktioner

1 indextyp indextyp
2 index index
/@ 3 forsta avlasning parametervarde
4 enheter enheter
5 beteckning, hi- och hi-hi- hjalpfunktion
larm (h6g- och hdog-hdg-
larm)
6 nivavisning ej/t
\® 7 fyliningsvisning etikett rullande atkomst
8 tdmning av display etikett rullande atkomst
\@ 9 beteckning, Lo- och Lolo-  ej/t
larm ((1ag- och lag-lag-larm)
10 reld # programmerat reld # programmerat
flashing = ej tillgénglig flashing = ej tillgénglig
| 11 reld # aktiverat reld # aktiverat
@\;: : L/© 12 hjalpavlasning parameternummer
Lo 13 normal drift <= ejft
@/,-m \\. 14 felsédker drift —w— ejft
- ©

Programmering

MultiRanger programmeras genom att man stéller in parametrarna sa att de passar till just er applikation.
| PROGRAM-lage anpassas dessa parametervarden till driftforhéllandena. MultiRanger programmeras
med handprogrammeraren. Rikta den mot den infrardda porten Gver displayen och tryck pa knapparna.

Aktivering av MultiRanger
Alla instruktioner forutsatter att MultiRanger ar aktiverad.

Anmarkning: Vid spanningspaslag, visar en enda punktenhet distans; en dubbelpunkt
visar OFF

1. Sla pa strommen till MultiRanger.

2. Rikta programmeringsenheten mot apparaten och tryck p4 PROGRAM | # .
3. Tryck pa DISPLAY (@)

Andring av parametrar
1. IRUN-lage, tryck pa PROGRAM
lage.
2. Tryck pa DISPLAY @ for att oppna Parameternummerfaltet.
3. Skrivin parameternumret. Efter det att den tredje siffran forts in, visas parametervardet.
4. Ange det nya vardet och tryck pa ENTER .

& . Tryck DISPLAY (| for att stéila apparaten i PROGRAM-
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Snabbstartsparametrar

Anmarkningar:

e P000 Iaser enheten, Vardet for upplasning ar 1954. Alla andra vérden laser enheten.

e Standardvarden visas med en *

PO01 Drift: Stéller in den matningstyp som
behdvs for applikationen.

PO04 Transduktor: Specifierar transduktor.

(ST G Enkelpunktsmodell  Dubbelpunktsmodell
index Global Transduktor
0 « |Ingen transduktor ansluten (forinstalld
for Dubbelpunkt)
1 ST-25
2 ST-50
100 STH
- 101 XCT-8
T 02|+ [RPS-TOforistaing for
enkelpunktsmodell)
103 XCT-12
104 XPS-15
12 XRS-5
250 mA ingang [MR200]

Dubbelpunkts-
!:ﬁrsta Enkelpunktsmodell modellp
index
Global Transduktor
0 Ur funktion
1 Niva — hur full behéllaren &r (MR200:
volym - P050)
9 Nivé — hur tom behallaren &r
(MR200: volym - P050)
3 | * | Distans (transduktor till material)
Virden 4 DPD - dubbelpunksdifferens
[MR200]
5 DPA — dubbelpunktsgenomsnitt
[MR200]
6 0CM - dppen kanal flodeshastighet
[MR200]
7 Pumptotalréknare — totalt pumpad
volym [MR200]

PO05 Enheter:Specificerar enheter anvanda for
dimensionella vérden.

P002: Material: Mater materialtyp. Flytande, kan
innehélla fast material.

FOSta | Glopal
1| *| Meter
2| | Centimeter
Varden | 3| | Millimeter
4| | Fot
5[ | Tum

Forsta Enkelpunktsmodell Ilzll;l:il;t:llpunkts-
index
Global Transduktor
. 1| *| Vétskeyta eller horisontell fast yta
Varden -
2| | Fasteller vinklad yta

PO03 Maximal processhastighet: Bestammer
reaktion vid nivaéndring.

POO6 Tom: Distans i Enheter (P005) fran
transduktorytan till process tom-punkt.

Forsta index | Transduktor

Omréade: 0,000 till 99,000 m (eller
motsvarande, beroende pa anvéinda

:::J::(a Transduktor

1 Langsam (0,1 m/min)
Varden 2 [ *| Medium (1 m/min)

3| | Snabb (10 m/min)

. enheter)
Varden S
Férinstalining: 5000 m (eller
motsvarande, beroende pé anvdnda
enheter)
Andras e P007 Omfang

Anmaérkning: Se manualen for instéllning av
ingangar, larm och styrningar, kommunikationer
och andra funktioner.

Andrasav | ° P005 Enheter

PO07 Omféng: Stéller in de omrédesnivéer som
skall matas.

Forsta .o
. Niva
index
Omréde: 0,000 till 99,000 m (eller
. motsvarande, beroende pa anvéanda
Varden enheter)
Forinstalining: baserad pa Tom (P006)
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Felavhjalpning

Symptom

Display tom, transduktor
pulserar ej.

Orsak

Ingen strom.

Atgérd

Kontrollera stromfdrsorjning,
kabeldragning eller sakring.

Inget svar till
programmeringsenheten.

Skymt infrar6d-granssnitt, trasig
programmeringsenhet.

Kontrollera anvéndning av
programmeringsenheten:

15 cm (6”) frén frontplatta riktad mot Gvre
malet.

Visar Kartoch th:(#)

Kortsluten transduktorkabel, eller
trasig transduktor vid angivet
plintnummer.

Reparera eller byt ut efter behov.

Visar (ppen och thi#)

Transduktor inte ansluten eller
omkastad anslutning.

Kontrollera inkopplingen till visade plintar

Transduktorkabel med oppen krets,
eller trasig transduktor vid angivet
plintnummer.

Reparera eller byt ut efter behov.

Visar LOE

Svagt eller obefintligt eko.

Flytta och/eller rikta om transduktorn.

G4 vidare till Matsvarigheter.

Visar Error/Feloch th:#)

Fel transduktor vald (P004).

For in ratt transduktortyp.

Transduktor ansluten med “tvaledar”-

metod".

Koppla inte vit ledning och skarmning
tillsammans, anvand alla tre plintarna.

Transduktor ansluten bakat.

Kasta om svart och vit ledning p plinten.

Visar EEEE.

Vardet ar for stort for visning med 4
eller 5 tecken.

Valj storre enheter (P005), eller sank
Konvertera avlasning (P061).

Avlasningsvardet dndras
fast materialnivén inte
andras (eller tvart om).

Felaktig matstabilisering.

Andra maximal processhastighet (P003)
eller ddmpning (P704).

Avlédsningen varierar inte,

oavsett verklig materialniva.

Transduktorns akustiska strale ar
skymd, stigror for trangt eller
transduktorn svanger over (laser av
over 100%).

Flytta eller rikta om transduktorn mot den
verkliga materialnivan eller foremalet.

Ga till Matsvarigheter nedan.

Se dven: Transduktorsvangning.

Métt materialniva &r fel
hela tiden, med samma
felavvikelse.

Felaktig tomreferens (noll) for
nivaavkanning (P00T = 1).

Se Tomreferens (P006), Avlasningsfel
(P063), Avvikelsekalibrering (P650) och
Avvikelsekorrigering (P652).

Matprecisionen forbattras
nar nivan narmar sig
transduktorn.

Felaktig Ljudhastighet anvand for
avstandsberakning.

Anvand transduktor med inbyggd
temperaturgivare eller en TS-3
temperaturgivare.

Se Ljudhastighet.

Métvérdet &r instabilt med
litet eller inget samband
med materialnivan.

Sant eko for svagt eller fel eko
bearbetas.

Flytta och/eller rikta om transduktorn.

Kontrollera brusparametrarna.

Anm.: Mer information ges i den kompletta manualen.
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Installationer i farligt omrade

Anm.: Féljande anvisningar géller endast for MultiRanger 100/200, produktnummer 7ML5033.

Panelinfastning:

Instruktioner som galler installation pa riskabla platser (Referens:
Europeiska ATEX-direktivet 94/9/EC, Bilaga Il, 1/0/6)

Féljande instruktioner &r tillampliga pa utrustning som tacks av intyg nummer
SIRAOBATEXT9163X:

1.
2.
3.

10.

1.

12.

For anvandning och montering, se huvudinstruktionerna.

Utrustningen ar certifierad for anvandning i Kategori 3D.

Utrustningen far anvéndas i riskfyllda zon 22 med undantag av ledande damm (t.ex.
metall- eller koldamm).

Utrustningen har en maximal yttemperatur pa T75 °C (i en omgivning med +50°C). Se
tillamplig praxis for val av utrustning med hansyn till specifika
dammantandningstemperaturer.

Utrustningen &r certifierad for anvdndning inom ett temperaturomréde fran -20 till
+50°C.

Alla kabel- eller ledarinforingar maste uppfylla kraven i det Europeiska

direktivet 94/9/EC for Grupp II, Kategori 3D och uppratthélla den generella IP-
klassningen for kapslingen.

Kabel skall valjas i enlighet med tillamplig praxis och sa att dess isolering kan
motstd kapslingens maximala yttemperatur (T75 °C).

Utrustningen har inte beddmts som en sékerhetsrelaterad utrustning (enligt
meningen i direktiv 94/9/EC Bilaga Il, klausul 1.5).

Installation och inspektion av denna utrustning skall utforas av lampligt utbildad
personal i enlighet med tillampliga delar av arbetspraxis (EN 60079-14 och

EN 60079-17 i Europa).

Reparation av denna utrustning skall utforas av lampligt utbildad personal i enlighet
med tillimpliga delar av arbetspraxis (t.ex. EN 60079-19 inom Europa).
Komponenter som skall sattas in i eller anvéandas som reservdelar till utrustningen
skall monteras av lampligt uthildad personal i enlighet med tillverkarens
dokumentation.

Manuell forbikoppling kan utforas med hjalp av strémbrytare nagonstans i
byggnadens elinstallation.
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Vaggmontering:

Instruktioner som galler installation pa riskabla platser (Referens:
Europeiska ATEX-direktivet 94/9/EC, Bilaga Il, 1/0/6)

Féljande instruktioner &r tillampliga pa utrustning som tacks av intyg nummer
SIRADBATEXT9163X:

For anvandning och montering, se huvudinstruktionerna.

Utrustningen ar certifierad for anvandning i Kategori 3D.

Utrustningen kan anvandas i riskzon 22.

Utrustningen har en maximal yttemperatur pa T75 °C (i en omgivning med +50°C). Se

tillamplig praxis for val av utrustning med héansyn till specifika

dammantandningstemperaturer.

5. Utrustningen ar certifierad for anvandning inom ett temperaturomrade fran -20 till
+50°C.

6.  Alla kabel- eller ledarinfringar maste uppfylla kraven i det Europeiska
direktivet 94/9/EC for Grupp II, Kategori 3D och upprétthalla den generella IP-
klassningen for kapslingen.

7. Kabel skall vdljas i enlighet med tillamplig praxis och sa att dess isolering kan
motstd kapslingens maximala yttemperatur (T75 °C).

8. Utrustningen har inte beddmts som en sakerhetsrelaterad utrustning (enligt
meningen i direktiv 94/9/EC Bilaga Il, klausul 1.5).

9. Installation och inspektion av denna utrustning skall utforas av lampligt utbildad
personal i enlighet med tillimpliga delar av arbetspraxis (EN 60079-14 och
EN 60079-17 i Europa).

10. Reparation av denna utrustning skall utforas av lampligt utbildad personal i enlighet
med tillimpliga delar av arbetspraxis (t.ex. EN 60079-19 inom Europa).

1. Komponenter som skall sattas in i eller anvandas som reservdelar till utrustningen
skall monteras av lampligt uthildad personal i enlighet med tillverkarens
dokumentation.

12.  Manuell forbikoppling kan utforas med hjalp av strombrytare nagonstans i

byggnadens elinstallation.

mwn =
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Unit Repair and Excluded Liability

All changes and repairs must be done by qualified personnel, and applicable safety regulations must be followed. Please note the
following:

*  The user is responsible for all changes and repairs made to the device.

* Al new components must be provided by Siemens Milltronics Process Instruments Inc.

e Restrict repair to faulty components only.

* Do not re-use faulty components

Reparation af enheden og ansvarsbegraensning:

Alle @ndringer og reparationer skal udfares af kvalificeret personale, og de gaeldende sikkerhedshestemmelser skal overholdes.
Bemaerk venligst folgende:

e Brugeren er ansvarlig for alle de pa apparatet udferte @ndringer og reparationer.

*  Alle nye komponenter skal vaere leveret af Siemens Milltronics Process Instruments Inc.

e Reparér kun defekte komponenter.

¢ Defekte komponenter mé ikke genbruges

Geréatereparatur und Haftungsausschluss:

Alle Anderungen und Reparaturen miissen von qualifiziertem Personal unter Beachtung der jeweiligen Sicherheitsbestimmungen
vorgenommen werden. Bitte beachten Sie:

¢ Der Benutzer ist fiir alle Anderungen und Reparaturen am Gerat verantwortlich.

¢ Alle neuen Bestandteile sind von Siemens Milltronics Process Instruments Inc. bereit zu stellen.

e Reparieren Sie lediglich defekte Bestandteile.

¢ Defekte Bestandteile diirfen nicht wiederverwendet werden.

Etmiokeun povadag kai aTrokAgIOMEVN EUBUVN:

‘OAeg o1 aAAaYEG Kal O1 ETTIOKEUEG TTPETTEI VA TTPAYUATOTIOIOUVTAI OTTO EGEISIKEUMEVO TIPOCWTTIKG, KAl TIPETTEI VA TNPOUVTal
OAOI O OXETIKOI KAVOVEG ACPAAEING. ZNPEIWOTE T TIAPAKATW:

. O xpnoTng eival UTTEUBUVOG Yia OAEG TIG AAAQYEG Kal ETTIOKEUEG TTOU YiVOVTQI OTh OUOKEUN).

«  OAa Ta kaivoupyla eEaptriipaTa TPETel va Trapéxovtal amé Tn Siemens Milltronics Process Instruments Inc.

. MepIopioTe TIG ETTIOKEUEG HOVO OTA EAATTWHATIKA EGAPTANATA.

. Mnv eTTavaxpnoIJOTIOIEITE EAATTWHATIKG EGAPTANATA.

Reparacion del dispositivo y limite de responsabilidad:

Las modificaciones y reparaciones deberan ser efectuadas por personal calificado de acuerdo con las normas de
seguridad aplicables. Notas importantes:

*  Elusuario es el inico responsable de las modificaciones y reparaciones del dispositivo.

*  Recomendamos utilizar solo recambios originales Siemens Milltronics Process Instruments Inc.

*  Reparar solo los componentes defectuosos.

*  Los componentes defectuosos no se deben reutilizar.

Réparation de I'unité et limite de responsabilité :

Les modifications et réparations doivent étre effectuées par un personnel qualifié en accord avec les consignes de sécurité applicables.
Remarques importantes :

*  Lutilisateur est seul responsable des modifications et réparations effectuées sur l'unité.

e Utiliser seulement des composants fournis par Siemens Milltronics Process Instruments Inc.

¢ Réparer uniquement les composants défectueux.

¢ Les composants défectueux ne doivent pas étre réutilisés.

Riparazioni dell’apparecchiatura e limiti di responsabilita:

Le modifiche e le riparazioni devono essere effettuate solo da personale qualificato, rispettando le normative sulla sicurezza. Note
importanti:

*  Lutente & responsabile delle eventuali modifiche e riparazioni effettuate sull'apparecchiatura.

e Utilizzare solo pezzi di ricambio originali forniti da Siemens Milltronics Process Instruments Inc.

*  Riparare solo i componenti difettosi.

*  Eimportante non riutilizzare i componenti difettosi.

Reparatie van apparatuur en uitsluiting van aansprakelijkheid:

Alle modificaties en reparaties moeten worden uitgevoerd door gekwalificeerd personeel en de geldende veiligheidsvoorschriften
moeten worden aangehouden. Let op:

De gebruiker is verantwoordelijk voor alle modificaties en reparaties die worden uitgevoerd aan het apparaat.

Alle nieuwe onderdelen moeten zijn geleverd door Siemens Milltronics Process Instruments Inc.

Beperk de reparatie uitsluitend tot de defecte componenten.

Defecte componenten niet opnieuw gebruiken.

Reparacéao da Unidade e Responsabilidade Excluida

Todas as alteracdes e reparagoes devem ser realizadas por pessoal qualificado e devem ser seguidas as regras de seguranga
aplicaveis. Por favor, note o seguinte:

* 0 utilizador é responsavel por todas as alteragdes e reparagdes efectuadas no dispositivo.

*  Todos os novos componentes devem ser fornecidos pela Siemens Milltronics Process Instruments Inc.

¢ Reparacao restrita apenas a componentes danificados.

¢ Nao reutilize componentes danificados.

Yksikon korjaaminen ja vastuuvapaus:

Muutos- ja korjaustyot saa suorittaa ainoastaan pateva henkilokunta, ja voimassa olevia turvallisuusmaarayksia on noudatettava.
Pyyddmme ottamaan huomioon seuraavat seikat:

e Kayttdja on vastuussa kaikista laitteeseen tehdyistd muutoksista ja korjauksista.

*  Kaikki uudet osat on hankittava Siemens Milltronics Process Instruments Inc.:lta.

¢ Korjaukset on kohdistettava ainoastaan viallisiin osiin.

¢ Viallisia osia ei saa kayttaa uudelleen.

Reparation och ansvarsfrihet:

Alla &ndringar och reparationer maste utféras av kompetent personal och under iakttagande av géllande sékerhetsbestammelser.
Observera att:

e Anvandaren ansvarar for alla andrlngar och reparationer som gérs pa enheten.

¢ Allanya delar maste komma fran Siemens Milltronics Process Instruments Inc.

*  Reparara endast med fel behéftade delar.

¢ Delar behaftade med fel far ej dteranvéndas.
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